SITEP TURKIYE
ONSOz
iAStar-S3 Serisi asansorlerde kullanilan invertdr, asansorlerin tasima 6zelliklerine dayanarak
arastirilan ve gelistirilen yeni bir tip invertérdir. 32 bit elekromotor kullanilan Dijital Sinyal isleme
(DSP), Kompleks Programlanabilen Mantik Cihazi (CPLD), Akilli Gi¢ Modulia (IMD) ve dijital
vektor kontrollli frekansi degisebilen hizi ayarlanabilen teknolojiler invertérde kullaniimistir. Bu
ayrica potansiyel enerjinin model 6zelliklerini de birlestirmektedir. Bunlarin timi asansérin
istikrarli, konforlu ve verimli calismasini saglamaktadir.

Kapsami

Bu kullanim kilavuzu iAStar-S3 invertériin montaj, calisma, sabit ayar islevleri, bakim ve sorun
giderme konularin tanimlamaktadir. Bu kitapcik iAStar-S3 invertor kullanarak asansor kontrol
sistemleri tasarlamak i¢in referans olabilir. Bu ayrica asansoriin montaji, birlikte calismasi ve
bakimi icin referans olabilir.

invertérii monte etmeden ve calistirmadan once liitfen kitapcigi dikkatlice okuyunuz.

Okuyucu

Asansor kontrol sisteminin kullanici tasarimcisi
Bakim Mihendisi

Teknik destekgci

Yenilikler

a) Yuk sensorleri olmaksizin baslangic telafi teknigi asansoriin mikemmel konforlu baslangicini
saglamaktadir.

b) Bu calisan asansoériin kontrol sinyalini entegre eder; istenen kat talimatina gére uygun
calisma egrisini otomatik olarak hesaplar; dogrudan inis yapmayarak ¢alisma verimliligini artirir.
¢) Yeni PMW 610 bolge telafi teknigi pek cok gurlltiyd ve motor yipranmasini azaltir.

d) Eszamansiz motor igin otomatik ayari ¢alistirmaya ihtiyac yoktur.(Ozel kosular harig)Montaj
yapildiktan sonra otomatik ayar ve karmasik eszamansiz motor ile birlikte ¢calisma olmaksizin bu
invertor asansor calismasinda mikemmel rahathk hissi sunmaktadir. Ve bu asansoriin istikrarli
calisma kalitesini ve konfor hissini vermektedir.

Asansorin Uygun ve Hizli i gletiime Yontemi

Elektrik tesisatl baglantisi yapildiktan sonra asansor icin isletmenin uygun olup olmadigi
onemlidir. Genellikle isciler invertdriin hatalarini ayiklamak icin pek ¢cok parametreyi ayarlayarak
ve karmasik calismalar yaparak pek ¢cok zaman ve enerji harcamak zorundadirlar. Fakat
Asansor icin 6zel tasarlanmis bizim invertériimuiz ile bu ¢ok kolay olacaktir

isletmeye baglamak icin yalnizca ti¢ adim vardir:

1. Calisma Yonunu Ayarlama

Kodlayicinin ve motor ¢alisma yoninin dogru sekilde elektrik tesisatinin yapilmasi operator
tarafindan kolayca tanimlanabilir.

2. Parametreleri Ayarlama

a) Motor parametrelerini tanimlayabiliriz veya kullanicilar icin 6zel menuler yapabiliriz. Boylelikle
fabrika cikis degerleri dogrudan kullanilabilir.

b) Motor parametrelerinin ayarlanmasi

3. Hissetmeyi ayarlama

a) Konfor hisse parametrelerin fabrika ¢ikis degerleri ile elde edilebilir.

b) Hafifce PID'in C parametrelerini ayarlama



Guvenlik Bilgisi

Bu kitapcikta uyarilari gostermek icin asagidaki kurallar kullaniimaktadir.Bu uyarilara dikkat
edilmemesi durumunda ciddi veya muhtemelen dlimcil yaralanmalar veya Uriinde veya bunun
ilgili ekipmaninda ve sistemde hasarlar ile sonuglanabilir.

Dikkat edilmediginde muhtemelen can kaybi veya ciddi
0 WARN I NG yaralanmalar ile sonuglanan uyarilari géstermektedir.

Dikkat edilmediginde muhtemelen oldukca ciddi veya
CAUTION kucuk yaralanmalar, Uriine hasar veya hatall calisma ile

sonuglanan uyarilari gbstermektedir.

@ IMPORTANT  Ezberlenmesi gereken énemli bilgileri géstermektedir.
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1 Caligtirma Onlemleri

Bu invertére alisik olan kullanici Asansor kontroliniin ¢alistirma kilavuzu olan Ek C'yi okuyabilir.
Bu bolum invertor hakkinda , voltaj sinifl, motor kapasitesi ve nakliyeden sonra nasil kontrol
yapilmasi gerektigi hakkinde genel bilgi icerir. Buna ek olarak,bu bélim montaj, diizen,
calistirma bakim ve devre disi birakma konularini anlatmaktadir. iAstar invertérii giivenli sekilde
kullanmak émriiniin uzamasina yardimci olur.Lutfen bu bolimu dikkatlice okuyunuz

1.1. Voltaj sinifi ve motor kapasitesi

iAStar-S3 invertor 400V sinifindadir. imkan dahilindeki motor giicti kapasitesi 5.5kW’dan
37kW'ya kadardir.

1.2 Teslimatin var sindaki teyitler

& DIKKAT

Asla eksik parcall veya hasarli  Invertérii monte etmeyin.

Boylesi montajlar yaralanmalara sebep olabilir.

iAstar invertor teslim edildikten sonra, lutfen asagidakileri dikkatlice teyit ediniz: iAstar inverttr
herhangi bir sekilde hasar gérmiis mu?Siparis formuna gore isim plakasi tUzerindeki model
numarasini kontrol edin. Yukaridaki konularda herhangi bir uyumsuzluk bulursaniz litfen
firmamiz ile irtibata geciniz.



1.3 invertor ozellikleri

iAstar-S3 invertor dzellikleri Sekil 1.1. ‘de gosteriimistir

. " s
ihsiar — $3M 4022 A |
Versiyon numarasi
Teseilli marka (Ozel kullames dahil
ESC. mar! N i
- iy [
- L Ked Urgulanabilen Kod bmﬁ
motor giici
Tiim Maksat
083 55w e
Kol Moy 3 Agansir igin Gzel
AC eg zamansiz 067 TIEW )
motor .. B Fan supompasi
AC egzamanh 01t 1w igindzel
v motor - Celome ve sarma
013 LW = |igingzel
T Tekstil igin dzel
018 18 5K
Voliaj saafi T Enjekiir icin 6zel
Ked | m MW _
B Motorlu ig igin
: 030 W F o
037 W

Sekil 1.1 invertor ozellikleri

1.4 invertdr isim plakasi Bilgileri
Invertdr isim plakasi ozellikleri Sekil 1.2. ‘de gosterilmistir
Isim plakasi iceriginde: Model numarasi, 6zellikler, vs...

L 1Astar-o0 4022
22kl

Model numaras:

Tvgulanabilen motor giicii

Giris ozellikleri

Cikas Ozellikleri

Numara

Sert Numaras:

LRARR

MODEL
POWER
INPUT
QUTPUT

. AC3R0¢ 50/60Hz 50A
. AC330¢ 0-50Hz 494 J4kVA

o,
SHR. No.

Shanghai STEP Electric Co. Ltd.




1.5 Givenlik Onlemleri

& DIKKAT

Invertdrii metal veya yanici olmayan bir malzemeye tu  tturunuz.
invertor yanici bir malzemeye monte edilirse yangina sebebiyet verebilir.
Patlayici gaz ortaminda Invertdrii monte etmeyiniz.

Patlamayla sonuclanabilir.

Yanici malzemelerin yakinina yerle stirmeyiniz.

Yangin ¢ikabilir.

& DIKKAT

Invertéril ta sima esnasinda daima ambalajini tutunuz.

invertoriin yere diismesi yaralanmaya sebep olabilir ve invertére hasar
verebilir.

Binanin ta sima kapasitesi goz 6ninde bulundurulmaldir.

invertoriin yere diismesi yaralanmaya sebep olabilir ve invertére hasar
verebilir.

invertdrii sudan uzak bir yere monte ediniz.

invertor hasar gorebilir.

Vida, metal parca, metal cubuklarin  invertériin icine dii smesinden
sakininiz.

Yangina sebep olabilir ve invertdr hasar gorebilir.

& DIKKAT

Terminallere kablo tesisatini d6 semeden 6nce daima gelen elektrik
gucuni kapatiniz.

Aksi takdirde elektrik soku olabilir.

Kablo tesisati elektrik i sinde kalifiye ve yetkili bir ki si tarafindan
yapilmalidir.

Aksi takdirde elektrik soku olabilir.

Zemin terminalini toprakladi  ginizdan emin olunuz

Aksi takdirde elektrik soku olabilir.

Ana devrenin giri s terminallerini ve ¢iki g terminallerini asla




kari stirmayiniz.

Aksi takdirde invertdr hasar gorebilir ve patlama olabilir.

Asla terminal (+)1/(+)2 ile (-) ‘ye kablo tesisati  baglantisi yapmayiniz.
Aksi takdirde yangina veya patlamaya sebep olabilir.

Elleriniz 1slak iken asla Invertérii cali stirmayiniz.

Aksi takdirde elektrik soku veya patlamaya maruz kalabilirsiniz.

Acil durdurma devresinin ba  glantisini yaptiktan sonra devreyi
dikkatlice kontrol ediniz.

Aksi takdirde bu tehlikelidir.

& DIKKAT

invertor cali sirken yanl s isletime izin verilmez.

Aksi takdirde yiksek voltajli elektrik soku olabilir.

Yiiksek voltajin halen invertériin icinde olmasi nedeniyle elektri ~ §i
kestikten sonra kisa bir siire asla kapa  gI agmayin veya terminallere
dokunmayin.

Aksi takdirde ylksek voltajli elektrik soku olabilir.

Yalnizca tecriibeli, e gitimli ve elektrik i slerinde kalifiye bir ki i
invertdriin bakimini yapabilir

Aksi takdirde invertdr hasar gorebilir ve elektrik soku olabilir.
Bakim yapacak ki si, call gmaya ba slamadan énce saatini, yizuklerini
ve diger metal susleri Gzerinden ¢ikarmalidir.

Aksi takdirde elektrik soku veya patlama olabilir.

1.6 Tagima Uyarilari
iAStar-S3 invertori kullanirken litfen asagidaki hususlara dikkat ediniz.

1.6.1 Fren direncinin segimi
Asansor kontrol sistemi potansiyel yikleme ile birlikte dort ceyrekte ¢alismaktadir.
Bu nedenle, yiiksek akimli veya yiksek voltajli seyahatlerden sakinmak icin fren parcalarinin
seciminde c¢ok dikkatli olunmalidir. Gomme fren Uniteli invertérler igin yalnizca fren resistor
kurulmalidir.Farkh gi¢ siniflarindaki fren resistorlerinin 6zellikleri Tablo 1.1 ‘de gdsterilmistir.



Tablo 1.1 Uygulanabilen Fren Resistér Modelleri

S — Fren Resistor Ozellikleri
invertor Modeli L QW)
motor ¢ikisi(kW)
] 55
iAStar-S3 4005 100/600
iAStar-S3 4007 75 751780
iAStar-S3 4011 11 50/1040
IAStar-S3 4015 15 40/1560
iAStar-S3 4018 18 32/4800
iIAStar-S3 4022 22 27.2/4800
iAStar-S3 4030 30 20/6000
iAStar-S3 4037 37 16/10000

1.6.2 Cikis tarafinda emici cihaz yasaktir

Sayet guc faktdrind iyilestiren kapasitorler ve varistorler(degisken direncler) kullanilirsa cihazin
arizalanmasina veya hasar gérmesine sebep olacaktir. Eski asansérler modernize edilirken
onceki devre tesisatina bagl dis taraftaki kapasitorler ve varistorler soktlmelidir.

invertor devresinin dis tarafindaki kapasitorleri asla kablo tesisatina baglamayiniz. Bu durum
Sekil 1.3De gosterilmigtir.

e, '-'“\_I

Sekil 1.3 invertdr devresinin dis tarafindaki kapasitorleri asla kablo tesisatina baglamayiniz

1.6.3 invertériin cali sma voltaji
iAStar-S3 invertoriin ¢alisma voltaji 380V olmalidir. Sayet elektrik glicli uygun voltaji
saglayamazsa birdénustiricu kullaniimahdir.

1.6.4 2-fazl elektrik glicli yasaktir
2-fazli elektrik glicti yasaktir. Aksi takdirde arizalar olusacaktir.

1.6.5 Yildirnma kar g1 korunma
Yildirima kargl korunma cihazi  nvertoriin icine gémuli olarak konulmustur.




1.6.6 Cikis temas edicisinin kullanici kontrol(
iAstar-S3 invertdr yerine ¢ikis temas edicisi kullanici programi tanafindan kontrol edilirse,
calisma sinyali invertore verilmeden 6nce guclendirilmelidir ve invertérden durdurma sinyali
verildikten 1 saniye gecikmeden sonra zayiflatiimalidir.

1.6.7 Yukseklik ve cali sma
Bu ekipman guvenlik mesafesi yeterli olmadigi icin deniz seviyesinin en az 2000 metre Uzerinde
kullanim i¢in tasarlanmigtir.

1.7 Hurdaya c¢ikarma uyarilari
Hurdaya cikarilar invertérler endistriyel ¢op olarak imha edilmelidir.

1.7.1 Kapasitansi imha
Sayet ana devre veya PCb lizerindeki kimyasal kapasitor yanarsa patlamaya sebep olabilir.
BU nedenle yanici kimyasal kapasitor kullanimi yasaktir.

_ 1.7.2 Plastik parcgalari imha
Invertorde pek cok plastik parcalar vardir. Plastik pargalarin yakilmasi zehirli gaz tretir. BU
nedenle plastik parcalari yakmak yasaktir.

2. Model ve Ozellikler
Asagidakiler iAStar-S3 invertdriin model, 6zellik ve montaj boyutlari gostermektedri.

2.1 invert('j_r Model Numaralari
iAStar-S3 Invertér model numarasi Tablo 2.1 de gosterilmistir.
Tablo 2.1 iAStar-S3 Invertdr model numaralari

Derecelerne Dereceleme akim || Uygulanabilen Mator
fdodel Mumaras 'Fka\E.i]SItESI cikigifA) gikigt (kW)
1AStar-53 4005 8. 5 13 5.5
1AStar-53 4007 14 18 75
1AStar-53 4011 18 27 11
IAStar-53 4015 24 34 15
1AStar-53 4018 29 41 18
1AStar-53 4022 34 48 22
1AStar-S3 4030 50 65 30
1AStar-53 4037 61 80 37




2.2 invert('j_r teknik indisi ve Ozellikler
iAStar-S3 Invertor teknik indisi ve 6zellikleri Tablo 2.2 de gOsterilmigtir.

Tablo 2.2 iAStar-S3 Inverter invertor teknik indisi ve 6zellikleri

aralyf

4
0
Model Mo : IAStar-S3 0 4007 | 4011 | 4015 | 4018 | 4022 | 4030 | 4037
5
. 5
Maksimum uygulanan e | 11 5 s | 2 | a0 7
motor ¢ilctisa (kW) : : =
5
Dereceleme |°
kapasitesi i 14 18 24 29 3 &0 61
VA 5
Derecele- 1, eceleme 1
me gikchsr ) 18 27 34 41 43 65 a0
alim(A) 3
Malk simoumn
voltaj cikas: Jfaz 380V Voltaj girigine karpihk gelir)
V)
Hekirik . e
giicii Faz, Volta, |34, . 380V, 50/60Hz
frelkans
Izin verilen
voltaj 5%~ +10%
dalgalanmasi
Izin verilen
voltaj -5%—~+b%
dalgalanmasi
3-faz balanssiz 90,
oran
Anhk disik ACINY iizerinde caliymaya devam
valtai AC3IN0V alhnda 15 me siiren voltajda diigiik voltaj
. _jJ ) kerunma gériliic
girtilmesi
Konirol Konirel yontemi PG karhyla vekitr kontrolii
Cxe Ik I Baslangas torku | 150% OHZ (PG karfayla velidr kontroli )
Hiz arahif 11000 (P ile vektir kontrolii}
Hiz nceliz +0.05% PG ile velofir kontrolii 25+10
Tork limiti Parametirelerle ayarlama
Tork hassashim +h%
Frekans konirel
0-—50Hz




Frelkans

hassal@a +0 019% dijital talimnat ., 20.1% canalog
(Sicaklik .
dalgalanmasi talimat
Frelans ayar 0.01Hz  dijital talimat © . +0.03Hz/E0Hz «analog
coziiniirliig i
talimnmat }
Frekans pilay
cozuniirliizii
(frelkansin
heraplanmari}) 0.00IHz

Tukknme kabiloreti

Deraceleme %150 meveut c1lagy 1 dale %200 10 zaniya

%150 {pevregsel fron direncine haghyor), dahili montajh

Fren torleu fren finitesi
Hizlanma
gilregiyavaglama
suresi 0.01~3600s
Ta.?:l.}'.].l:l i"re]na.ns 5~ 15kHz
Hiz Dyjital Ayarlama; analeg ayazlama: CAn
iirerinden Kontrol sistemd ayanitercihli)
PCelelirikgicl | o av. 15v, 300mA
e .
Baglanh PG sinyali A1k kollekiior, has-cek, diferanziyel. STN/C OS5
E‘E}]:;::T;:l]mn dik a¢alh OA, OB, bhiliicii frenkane katvayier 1 - I8
(Kentrel | Analegveltaj Z-ygn  -10-+H10VDC yeya O0~+10VDC,
i;'-l;?kl s 0.1% hasszashk
sinyali Amnalogz alim
[ " . A
gml 1'-31111 A-20ma . %00.1 hassashlk
ﬁ.naing Unlﬁj

cikus

T4gn -10~+10VDC, %00.1 hassashk




Fotokupler
izolasyon
girisi

12 yonli, ileri rotasyon; geri rotasyon; ¢alisma sinyali, harici
hata, hata sifirlama; ¢oklu lz(1/2/3/4); ¢oklu islev (1/2/3)

Acik Kollektér
cikisi

4 Yonll, cilaglar tercihidir

Programlanabilir

1 yonll, Temas YOK; temas kapasitesi: direng, 5A 250VAC veya

riale ¢ikisi 5A 30vVDC
Programlanabilir 2-way; NO,NC contacts, contacts capacity:
réle cikisi
resistance, 5A 250VAC or 5A 30vDC
RS232

iletisim terminali

2 y8nlii;NC temaslar YOK, temaslarin kapasetise: direng, 5A
250VAC veya 5A 30VDC

Protectio
n

functions

Motora asiri
yiklenme korumasi

Motor dereceli alkim gikisinin %150 si 1 dakika slrer,
%200 (1 10 saniye slrer

invertére agir
yiklenme

Motor dereceli akim ¢ikisinin %6150 si 1 dakika siirer,
%200 U 10 saniye siirer

Asir akim

Motor veya dnvertdr dereceli akim ¢ikisinin %6150 si 1
dakika siirer, %200 (i 10 saniye slirer

Kisa devre
korunma

Cikis tarafinda rasgele 2 fazl kisa devre tarafindan sebep
olunan yliksek akim oldugunda invertdril korumak igin

Sigorta Korunma

invertsrii korumak igin sigorta atacaktir

Faz kaybi korunma

$_ayet gallgma eshasinda tek faz kaybédilirséinveﬁc‘:‘nrﬂ korumak
icin devre kapanacaktir

Yilksek voltaj girisi

Ana kKabloda 780V (400 serileri)

Diislk voltaj
girisi

Ana kabloda 400V (400 serileri)

Ani gli¢ kaybi
telafisi

15ms Uzeri korunma

Isima kanatlarinin

asgiri isinmasi

Termistdr lizerinden korunma

Hiz degisimi
korunma

Hiz degisimi dereceli hizin %20 tizerinde oldugunda devreye
girer

Kodlayici hatasi

Kopuk kablo veya PG kartinin faz hatasi




IPM dahili [PM asiri isinmis, asirn akim, kisa devre, kontrol giiciiniin

korunma diiglik voltaji

1
Fren iinitesi Fren iinitesi anormal oldugunda korunma
korunma
Yilksek tork Asirl akim korunmadaki gibi ayni
korunma

EEPROM hatalari |Giig agildiginda kendi kendini test etme

Ekran Gince/ingilizce Tiim alt mentiler dahil
LCD ekran

Cevre Sicakhg

-10—+40
Cevre Nem %95 RH nin altinda (bugu yok)
Depoda saklama
sicakligi -20—+60 (Kisa siireli tagima icin sicaklk)
Yer Dahilde({yanici gaz veya toz olmaksizin)
Rakim 2000 m nin amtinda
Korunma notu
Yapi IP20
Sogutma tipi Hava iiflemeli sogutma
Montaj Yéntemi Kabin icinde

NOT
Hiz modiilasyon kapsami motorun dereceli hizini agsmaz, eger frekans 50Hz ve kutup

ciftleri 2 ise genellikle n=60f/p, maksimum devir hizi 1500 rpm.
iletisim arayiizii yalnizca RS232 dir ve yalnizca operatér icin kullanilir. RS232 diginda baska bir
seyle iletisim baglantisi yapilamaz.

Asir akimdan korunma c¢ikis akimini dlgmek icin mevcut sensori kullanir, sayet dereceli
akim c¢ikisl %150 olursa 1 dakika, %200 olursa 10 saniye boyunca AC ana glcunin kesilmesi
icin mastir kontrole hata sinyali verilecektir.

Radyatoriin asiri 1Isinma korunma sicakhgr 90 dereceye ayarlanmistir, asiri isindiginda
termistor bir hata sinyali verecektir mastir kontrol tnitesi AC ana guclnu kesecektir.

Asiri 1sinma siiriicli devresine hasar verecektir ve invertdriin kullanim émriinii azaltacaktir

IPM nin dahilinde asiri isinma korumasi vardir. Asiri 1sindiginda ¢alismayi durdurur.

Asiri Isinma korunmasi yalnizca DSP ve CPLD den kesilmekle kalmayip, ayrica AC ana
glcuniU de kesmektedir.

Yalnizca tim kablo baglantisini ve mekanik montaji bitirdikten sonra



2.3 Invertoriin montaj boyutu ve a  girli gi
Invertérin montaj boyutu ve agirhgr Sekil 2.1'de gosterilmistir

Maksimum . Mantai Yal}'“?'k
[|yu|||a|'|a|'| A B H W D MO"‘:"J . al ﬁglrllk
Vodel ot "1 o) | mm | mm) [ o) [y | 2240
mm mm mm mm mm
stkist i (mm) (kg)
iAStar-S3 M5
5.5 165.5 | 357 | 379 | 222 | 182 6.0 9
4005
iAStar-53 M3
7.5 165.5| 357 | 379 | 222 | 182 6.0 9
4007
iAStar-S3 M5
11 165.5| 392 | 414 | 232 | 182 6.0 10
4011
iAStar-S3 M5
15 165.5| 392 | 414 232 182 6.0 10
4015
iAStar-S3 M5
18.5 165.5| 438 | 463 | 254 | 182 6.0 11
4018
iAStar-S3 M5
22 165.5| 438 | 463 | 254 | 182 6.0 11
4022
iAStar-S3 30 165.5| 511 | 533 | 305 | 240 8.0 M6 23
4030
iAStar-53 16
27 1855 211 533 305 240 8.0 23
4037

Sekil 2.1 invertdériin montaj boyutlari ve agirhgi




2.4 Dijital operat6r boyutu
Dijital operat6riin montaj boyutu sekil 2.2 de gdsterilmigtir.

858 |

Sekil 2.2 Dijital operatérin montaj boyutu

3 invertdér montaji
Bu bolum invertor kapadinin takilmasi , sékilmesi gereksinimler ve uyarilari icermektedir.

® UYARI

Invertdrii metal olan veya yanici olmayan bir malzeme  ye tutturunuz.
Yanginla sonuclanabilir.

invertdrii yanici malzemelerin yanina monte etmeyiniz

Yanginla sonuglanabilir

invertéri patlayici gaz dolu yerlere monte etmeyiniz

Aksi takdirde patlama olabilir.

Ekipman kabini EN50178 kriterleri ile uyumlu olmali  dir.

& DIKKAT

Invertori ta sirken kabini veya kapa §ini tutmayiniz .

Aksi takdirde invertdr dusebilir ve hasar almasi muhtemeldir.

Montaj esnasinda panelin acilabilme kabiliyeti dii  stnulmelidir.

Aksi takdirde, invertor diisebilir ve muhtemelen hasar gorebilir.
invertdrii monte ederken suyun invertdr icine girmeme siicin daima
Ozel itina gosteriniz.

Akis takdirde, invertor hasar gorebilir.

invertdrii monte ederken veya cali  stirirken, daima 6zel itina gosteriniz
ki vida, metal conta, metal cubuk ve di  ger yabanci malzemeler
invertorin icine dii smesin.

Aksi takdirde invertdr hasar gorebilir veya patlayabilir.

invertori eksik veya hasarli parcalar ile asla monte etmeyiniz.

Bu tip davranig yaralanmalara sebep olabilir.

invertorii do grudan giine s 1s1g1 alan yerlere monte etmeyiniz.

Aksi takdirde invertdr asiri 1sinabilir ve kazalara sebep olabilir.




3.1 Montaj Tesisi

invertorii asagidaki kosullar altinda monte ediniz:

a) invertorii toz ve duman bulunmayan temiz bir yere monte ediniz. Ugusan tozlardan tamamen
korunakli kapal bir panel icine monte edilebilir.

b) invertori caligtirirken veya monte ederken, daima 6zel itina gosteriniz ki metal tozlar, yag, su
veya diger yabanci malzemeler Invertérin igcine girmesin.

c) invertérii ahsap gibi yanici malzemelerin tizerine monte etmeyiniz.

d) invertérii radyoaktif maddelerin bulunmadigi bir yere monte ediniz.

e) invertérii zararli gaz ve sivilarin bulunmadigi bir yere monte edeniz.

f) invertodrii asiri radyo dalgalarinin bulunmadigi bir yere monte ediniz.

g) invertérii dogrudan giines 1s1§1 almayan bir yere monte edeniz..

h)invertdr asiri sicaklik artislarinin olmadigi bir yere monte edilmelidir. Sayet invertdr kutu gibi

kapali bir alana monte edilecekse, dahili hava sicakligi 40C altinda olmasi korunacak sekilde
bir sogutma fani veya klima kullaniniz.

Kontrol kabininin icine sogutma fani monte etmek gereklidir. Fanin ebatlari 120*120*25mm
olmali ve riizgar miktari 5500LFM den buytk olmalidir.

Muhafaza

Hontrol
Fakini

Kontrol
kakinini
sodutma
fani

j) invertor dis ortama monte edilmemelidir.



3.2 Montaj merkezleme ve yer

Sogutma etkisini digirmemek icin yeterli havalandirmanin bulundugu bir ortama invertorii
monte ediniz. Invertér daima dikey yilizeye monte edilir. Montaj yeri Sekil 3.1'de
gOsterilmistir
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Sekil 3.1. Montaj Yeri

3.3 invertoriin goérinimi ve icerikleri

invertoriin goriinimii ve icerikleri sekil 3.2 ‘de gosterilmistir

Uist Kapak Montsj celifi

&in Kapak

Operatdr
Kapak
Lyar
Terminal kapad) isim plakas
Alt kapak

Sekil 3.2 invertérin gérinimi ve icerikleri



3.4 Terminal kapa gini ve alt kapa g1 sbkme/takma
Terminal kapaginin ve alt kapagin sokilmesi ve takilmasi islemi sekil 3.3'de

gOsterilmigtir.

Terminal kapad) vidalar

—

Alt Kapak vidalar

Sekil 3.3 Terminal kapaginin ve alt kapagin sokilmesi ve takilmasi

3.4.1 Terminal kapa ginin ve alt kapa gin sokilmesi
Terminal kapagindaki iki vidayi gevsetin, terminal kapagini acin. Daha alt kapagin sag ve sol
tarafindaki dort viday! gevsetin ve alt kapagi asagi dogru cikarin.

3.4.2 Terminal kapa ginin ve alt kapa gin montaji
Terminal kapagini ve alt kapag! sokmek i¢in yaptiginiz isleri kapaklari takma islemi icin ters

sirasiyla yapiniz.

3.5 Dijital operatériin ve 6n kapa @gin sokilmesi/takiimasi

3.5.1 Dijital operatérin sokilmesi
Kancalarin ¢cikmasi igin ¢calisma tarafindaki kancalari ayni anda ¢ikariniz ve dijital operatoérii
¢tkariniz. Operatdriin arka kismini invertdre baglayan bir kablo oldugunu unutmayin. Hasarli

olmasi durumunda disari ¢cekerken dikkatli olunuz.



3.5.2 On kapa gin sokilmesi
On kapagin sag ve sol tarafindaki iki vidayi gevsetiniz ve 6n kapagi ¢ikartmak igin terminal
kapaginin i¢c kismindaki iki viday! gevsetiniz.

On kapagi cikartma iglemi Sekil 3.4'de gosterilmistir.

&in Kapak

Operatdr

Sekil 3.4 On kapagin sokilmesi
3.5.3 On kapa gin takiimasi
On kapag! s6kmek icin yaptiginiz iglemleri ters sirasiyla yaparak on kapag takiniz
Dikkat: montaj yaparken dijital operatér 6n kapaga monte edilemez. Sayet 6n kapaga
monte vaziyetteyse lutfen islem dncesinde dijital operat6ri ¢ikariniz.

3.5.4 Operatdriin montajl
Operatorun montaji Sekil 3.5. ‘de gosterilmistir
Once 1 nolu ok yoniinde dijital operatérii kancaya asiniz ve operat6ri 2 nolu ok yéniinde

kancaya asarak yerine oturana kadar bastiriniz.

v

Sekil 3.5 Operatdriin montaj!




4 Elektrik tesisati
Bu bolim cevresel cihazlara, terminallere, ana devre terminalleri baglantilarina, kontrol

terminallerine ve PG kartl terminallerine elektrik kablosu baglantisini tanimlamaktadir.

® UYARI

Terminallerin elektrik kablosu ba  glantilarini yapmadan 6nce, her
zaman giri s elektrik giicini kapatiniz

Aksi takdirde elektrik sokuna kapilabilirsiniz.

Elektrik tesisati i si elektrik i sinden anlayan yetkili bir ki si tarafindan
yapilmalidir.

Aksi takdirde elektrik sokuna kapilabilirsiniz.

Terminali toprakladi ginizdan emin olunuz.

Aksi takdirde elektrik sokuna kapilabilirsiniz.

Cikig terminallerine asla ellerinizle do  grudan dokunmayiniz veya ¢kl §
kablolarinin Invertdr kasasi ile temas etmesine izin vermeyiniz.

Cikis devrelerini asla kisa devre yaptirmayiniz.

Aksi takdirde elektrik sokuna kapilabilirsiniz.

Elektrik glicint aslaU | V., W terminali ile ba glamayiniz.

invertor hasar gorebilir.

o+1/0+2 terminalini o—terminali ile asla ba glamayiniz.

Patlama olabilir.

& DIKKAT

AC devre elektrik glict voltajinin invertére gerekli voltaj ile uygun

oldu gundan emin olunuz.

Yangin tehlikesine veya kisisel yaralanmalara sebep olabilir.
Fren resistorini cizelgedeki gibido  gru sekilde ba glayiniz.
Yangin tehlikesine sebep olabilir.

Ana devre terminali ve kablo veya kablo terminaller i sikica
baglanmalidir.

invertori hasar verme tehlikesi olabilir.




4.1 Cevresel cihazlara ba glantilar

4.1.1 Baglanti cizelgesi

Baglanti cizelgesi Sekil 4.1'de gosterilmistir.
K
5

I
PE

Ml sigona A
RJ—_"[,_? Kesici
‘r'—h

FI ‘I? 3¢ AL cevirici

Filtra Giralto filtresi

Sirig tarafi

H_,H_\ Kaontaktdr

DC gevirici

[
ifAStar == W

™ —{—+
Irvertdr

Fren rezistansi

il v
'l%—.'\ Kantaktdr

Cikig tarafi
Filter | Garalta filtresi

PH

AC Geviric

FE 177
4&&) Motaor

Sekil 4.1 Baglanti cizelgesi




4.1.2 Cevresel cihazlara ba glanti uyarilari

4.1.2.1 Elektrik Gucu
Elektrik giicl voltaji gereken voltaj a uyun olmalidir.
3 faz baglanti sirasini g6z 6niinde bulundurmak gerekli degildir.

4.1.2.2 Sigorta

AC ana elektrik tedariginin her bir fazinda ultra hizli sigortalar kullaniimalidir. Devre kesiciler
yeterli korunma saglamamaktadirlar ctinkl bunlar sigortalardan 6zellikleri geregi daha
yavastirlar.

4.1.2.3 Devre Kesici

Devre kesici gui¢ ve invertor terminalleri arasinda kullaniimalidir. invertériin gereken akimindan
1,5 tan 2 katina kadar kapasitesi olan bir devre kesici seginiz.

Devre kesicinin zamanlama 6zellikleri olarak invertoriin asiri iIsinma korunmasindan emin
olunuz.

Devre kesicinin secimi ile ilgili olarak lutfen 4.2 nolu tabloya bakiniz.

4.1.2.4 Ana Devre Koruma
Ana devre sigorta ve kontaktor Gzerinden cift zincir koruma sahiptir.

4.1.2.5 giri g tarafinda AC Cevirici
Giris tarafinda elektrik giicl faktdrind iyilestirmek ve yiksek dalgal akimi distrmek icin AC
ceviriciyi seciniz.

4.1.2.6 Giri g tarafindan Gurulti Filtresi
Gug¢ hatti ve invertor arasinda imletilen guraltiyt sinirlamak igin garult filtresini seginiz.

4.1.2.7 Girig Tarafinda Kontaktor
arizanin biyimesini engellemek ve elektrik giict saglayiciyr korumak igin glic saglayici
Uizerindeki manyetik kontaktériin acilip kapanmasiyla invertdr calistirilir ve durdurulur.

4.1.2.8 Cikig Tarafindaki Kontaktor

Durdugunda motor Gizerinde herhangi bir akim olmamasini gerektiren GB7588-2003 sayili ulusal
glvenlik kriterlerine goére cikis tarafinda Kontaktorii monte ediniz.

Kontaktor 6zelliklerinin secimi icin litfen 4.2 sayil tabloya bakiniz.

4.1.2.9 Cikig tarafinda gurtlta filtresi
Dis taraftaki guriltiyd kisitlamak ve kablo akim kagagini dnlemek icin dis ortam 6zel maksatli
gurdltd filtresi secilebilir.

4.1.2.10 Cikig tarafindan AC Ceuvirici

Telsiz guraltistni kisitlamak icin cikis tarafinda AC cevirici secilebilir.

invertér ve motor arasindaki hat uzunlugu 20 metreden fazla oldugunda hat dagitim kapasitesi
tarafindan sebep olunan yiksek akimi 6nlemek igin cikis tarafinda AC cevirici secilebilir.
4.1.2.11 DC Ceuvirici

DC Cevirici, glc faktorin iyilestirmek icin secilebilir.

4.1.2.12 Topraklama terminallerinin gereklili ~ gi
AC Ana gu¢ saglayicinin, motorun ve RFI filtresinin topraklama terminallerinin 6zel donatiimis
topraklama panelleri ile sikica baglanti yapildiklarindan emin olunuz.



4.2 Baglanti cizelgesi
IASTAR-S3'Un baglanti cizelgesi Sekil 4.2'de gosterilmistir.
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Sekil 4.2 Baglanti Cizelgesi

Dikkat : Sekil 4.2 de gosterilen PG karti eszamansiz makinenin PG kartidir. Es zamanli motoru
kontrol etmek icin es zamanl makineden PG kartini ¢ikartiniz, tip AS.T004 'dir.



4.2.1 Elektrik tesisati onlemleri

&> ONEMLI

a) Baglantilar elektrik mihendisligi icin gereken standartlar ile uygunluk icersinde olmalidir.

b) Kablo baglantilari tamamlandi§inda tim elektrik tesisatini kontrol ediniz.

TUm tesisat baglantisi dogrumu?

Kablo artiklari, vidalar veya baska yabanci malzemeler invertériin iginde kalmis mi?

TUm vidalar dogru yerinde mi?

TUm kablo uglari dogru terminallere temas ediyor mu?

c) iAStar-S3'de artirma Unitesi oldugu icin , fren rezistort gereklidir. Fren rezistéri baglant
terminalleri B ve o+2 dir. Bagka terminale baglamayiniz. B ve o+2 den bagka bir terminale
baglanti yapilmasi rezistorliin asiri iIsinmasina neden olabilir ve ekipmana zarar verebilir.

d) invertére bir DC gevirici baglantisi yaparken kisa devre cubugunu o+1 ve o+2 arasina
cikariniz.

e) Pe invertoriin topraklama baglantisi topraklama terminallerine iyi baglanmalidir ve topraklama
rezistor degeri 10Q dan az olmalidir.

f) Topraklama kablosu mimkiin oldugunca kisa olmaldir.

g) Tesisatl degistirmek gerektiginde, 6nce ana elektrik saglayicini kapatiniz. Ana devrenin sarj
kapasitoriiniin bosalmasi igin biraz zamana ihtiyac¢ vardir. Gosterge sondiginde sarj
kapasitortiniin voltajinin 24V ‘dan daha distk oldugundan emin olunuz.

h) () konumu ana devrenin terminalleri icindir ve L) s konumu kontrol devresi terminalleri
icindir.

4.3 Ana devre terminallerinin elektrik tesisati ba  glantisi

4.3.1 Ana devre terminalleri
18kW/22kW Model ana devre terminalleri Sekil 4.3'de gosterilmistir.
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Sekil 4.3 model 18kW/22kW yukarida gdsterilmistir

4.3.2 Ana devre Terminal sembolleri ve i slevleri

E|RO|TO|RT|TT | R | S| T & 1 +2 | B | U |V |W

Sekil 4.4 model 18kW/22kW 7in Ana devre Terminal iglevleri



Tablo 4.1 Ana devre Terminal islevleri

Terminal Sembol
E Topraklama (PE)
R1, T1 On sarj devresi 380V 2 faz giris
R,S, T Ana devre giic girisi, 3 faz giris
= DC veriyolunun negatif ¢cikis terminali
@ DC veriyolunun pozitif terminal ¢ikisi 1
2 DC veriyolunun pozitif terminal c¢ikisi 2
1, &2 DC ceviriciyi baglamak icin
&2, B Fren resistor Unitesi baglantisi
U: \j, W invertor cikisi, 3 fazli eszamanli/eszamansiz makineye baglant

Dikkat : 18kW sinifi ve 22kW sinifi hari¢ , digerlerinde
R1. T1 terminallerini kullanmayiniz.
4.3.3 Ana devrenin kablo olcileri
600V sinifi plastik veya diger izole edilmis olanlar gii¢ saglayici kablosu olarak kullanilir.
Ozellikler ve sikilastirma torku tablo 4.2 de gosterilmistir

Tablo 4.2 Kablo 6zelligi ve sikilastirma torku

Kontaktsr
Kablo Onerllen Slk.ll_lagmﬂrma
LU kablo e Keslcl Geraken
nE kaliniige fHm) Kapasitesi Akim Maksimum Maksimum
" (A) (A} Valtajlakim Calgrmalbirakla
mm’ (380V/400V) |  (Vachna) zamani [mA)
iAStar-53
4~8 & 2.5 32 18 250/500 18500120
4005
i&Star-53
4--8 & 2.5 40 25
4007
iAStar-53
4--8 5] 25 63 32
4011
iAStar-53 | [
48 5] 25 63 50
4015
iAStar-53 | [
814 10 4.0 100 63
4018
iAStar-53
8-14 10 4.0 100 a0
4022
iAStar-33
14--22 16 g 125 95
4030
iAStar-53 | |
22--40 25 g 150 110
4037




4.3.4 Ana devre konfigirasyonu

Ana devre konfiglirasyonu Sekil 4.6'da gosterilmistir
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Sekil 4.6 Ana devre konfiglirasyonu
4.3.5 Ana devre kablolarini aciklayici resim

4.3.5.1 topraklama terminali  (E) ,viz (PE)

a) Daime topraklama direnci 10Q ‘dan daha az olan topraklama terminali kullaniniz.

b) Topraklama kablosunu, kaynak makinesi veya gug aletleri gibi diger cihazlar ile
paylasmayiniz.

c) Daima elektrikli donanimlarin teknik standartlarina uygun olan topraklama kablosu kullaniniz
ve topraklama kablosunun uzunlugunu en kisa olarak tutunuz. Kacak akim invertdr zerinden
akar, boylelikle, sayet topraklama elektrodu ile topraklama terminali arasindaki mesafe ¢ok
uzunsa invertdrin topraklama terminali Gizerinde potansiyel istikrarsiz olacaktir.

d) Topraklama kablosu igin ¢ok telli baktir kablo kullaniimasi tavsiye edilir ve yesil/sari kablolar
daha iyidir.

e) Birden fazla invertor kullanildiginda, topraklama kablolarini birbirine baglamadiginiza dikkat
edin.

Birkac konvertorin topraklamaya baglantisi sekil 4.7 ‘de gdosterilmigtir.
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Sekil 4.7 Topraklama kablosu diizeni

4.35.2 On Sarj (R1, T1) icin 2-faz 380V Giri g terminalleri

a) Eletromanyetik kontaktdre baglamadan énce 6n sarj icin 2-fazli 380V giris terminalleri R1
ve T1 ile baglanir.

b) On sarj devresinden yararlandiktan sonra, sarj rezistorii ve kisa devre rezistorii girig
tarafindaki kontaktor yerine atlanir.

Bu arada,cikis tarafindaki ara kilitteme kontaktdri de atlanabilir ve giris tarafindaki kontaktor ile
dogrudan yer degistirilebilir.
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Sekil 4.8 On sarj elektrik tesisati

4.3.5.3 Girig gucu sa glayiciyt (R, S, T) terminallerine ba glama

a) Giris gucl saglayici, terminal blok lizerinde R, S veya T terminallerinden herhangi birine
baglanabilir; giris glicti saglayicinin faz sirasi terminal sirasiyla alakasiz.

b) Kablo ve invertdr arasinda iletilen gurdltiyd kisittamak igin bir ses filtresi monte ediniz.
Bu gurdltd filtresi yalnizca invertérden gelen girilti gliciind sinirlamakla kalmaz ayrica giic
hatlarina akan invertor guraltisini de kigsitlar.

Dikkat: Lutfen invertor icin 6zel gurdlti filtresini kullaniniz.
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Sekil 4.9 Gug saglayici gurdlta filtresi montaji

kontrolérler
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Gug saglayici gurdltd filtresi yanhs montaji sekil 4.10 ve Sekil 4.11'de gosterilmistir

Gicg
Saglayici

ESe:

MCCB

oy,

-,
— T W S —

O WA
MCCB

VS-616G5

T,

) Owe.

_,M

Genel

Maksat
guiriiltii
fikresi

i

Diger

kontrolérler .

Sekil 4.10 Yanlis tesisat Tip 1

Gurdlltd filtresini alis tarafina monte etmekten sakininiz.

--------
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Fig 4.11 Yanlis tesisat Tip 2

4.3.5.4 DC Cevirici Terminalleri  (o+1, o+2)

a) Giig faktoriin iyilestirmek icin dis tarafa bir DC cevirici monte ediniz. invertérlere DC cevirici

baglantisi yaparken fabrikada énceden tesisati yapilmis olan o+ 1 ve o+2 kisa devre
cubuklarini ¢ikariniz.

b) DC ceviriciyi baglamadan 6nce kisa devre ¢cubugunu ¢ikarmadiginizdan emin olunuz, aksi
takdirde, invertér normal ¢calismayabilir.

Kisa devre cubugunun elektrik tesisati sekil 4.12'de gosterilmistir

Kisa devre
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Sekil.4.12 Kisa devre ¢ubugu ile baglanti semasi

DC ceviriciye baglama Sekil 4.13'de gosterilmistir

DC cevirici
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Sekil 4.13 DC Ceviriciye baglant



4.3.5.5 Fren rezistdr terminalleriniba glama (o+2, B)

a) iAStar-S3 ‘Un tim serilerinde gdmme fren Unitesi vardir. Bunun sayesinde fren yaparken
motordan yansiyan enerji emilir. ilave fren rezistérii baglanmalidir. Fren rezistérlerinin tipi icin
birinci bélimde Tablo 1.1'e bakiniz

b) Fren rezistorli o+ 2 ve B arasinda monte edilmelidir.

c) Fren rezistoril icin yeterli derecede 1s1 dagitimi sagladiginizdan emin olunuz.

d) Fren rezistori icin kablo 5 metreden az olmalidir.

ilave fren rezistoriinuin elektrik tesisati agagidaki gibi olmalidir:

Fren rezistirii
I____________{}'____ R a e 5 - By |
| @1 &2 ;E & i
i i i
I

: | B

Sekil 4.14 Fren rezistori elektrik tesisati

il
ﬂ

Fren rezistoriin neticesinde beklenmedik sicaklik ¢ikar. Rezistorler asiri yiklendiginde veya
yiksek sicaklik ortaya c¢iktiginda AC ana saglayici baglantisini kesmek igin uygun bir termal
koruma devresi kullaniimalidir.

Termal koruma cihazi ya harici termal asir1 yiklenme cihazi veya entegre sicaklik anahtari
seklinde ¢ogu fren rezistori saticilarindan temin edilebilir. Telemekanikten LR2D uygun bir
termal asir yiklenme cihazidir. Guvenli ¢calisma sicakligi 105 den az olmaldir, en fazla 130'u
gecmemelidir.

Sayet fren rezistort devre disi birakilirsa, veri yolu cubugu voltaj Gizerinde olacaktir, daha sonra
AC ana gug¢ saglayici baglantisinin kesilmesi icin invertoér hata sinyali verecektir. Bosaltma
rezistorl Uzerinden enerji dagitilir.

4.3.5.6 invertdr Ciki s Terminalleri (U, V, W)

a) invertor cikis terminalleri U, V, W ‘leri motora giden U, V ve W kablolarina sirasiyla
baglayiniz. Motor istenen rotasyon yoniinde olmadiginda invertdriin ¢ikis terminallerinin
herhangi ikisini degistirin.

b) U,V ve W cikis terminallerine bir gli¢c saglayici baglantisi yapmak yasaktir.

c¢) Cikis terminallerine baglanti veya topraklama yapmak yasaktir.

d) Faz gelismis kapasitor veya LC/RC guriltd filtresi baglantisi yapmak yasaktir. Bunun
yapilmasi halinde invertore zarar verebilir ve diger pargalarin yanmasina sebep olabilirsiniz.
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Sekil 4.15 Cikis terminalinde gelismis kapasitérlerin kullaniimamasinin semasi



4.3.6 Gurlltuye kar sit dnlemler
4.3.6.1 Cikis tarafinda Ozel girultii filtresi monte edilmesi
Radyo guriiltiisii ve indiiktif guriiltileri azaltmak igin invertériin cikis tarafina bir giralt filtresi
baglayiniz. Cikis tarafina gurilti filtresinin baglantisi sekil 4.16 ‘da gosterilmistir

Giig
Saglayic MccB P -
—— 6 oM ASTAR-S3 IGurult "\}
gt eremesnely % filtresi ™~ |M,
1
o o S _ Radio noise
,*' My ,_
.P"" indiiktif |A|'|..,|"| r’ulyo £
s T W L _
Slll]f’ﬂ

hatt [Hontrolijr ﬂl
Sekil 4.16 Cikis tarafina gurulti filtresi montaji

4.3.6.2 Ana devre elektrik tesisati

induiktif girultiy 6nlemek icin sinyal hattindan en az 30 cm uzagda topraklanmig metal boru
Uizerinden kablolar gecirilebilir. Ana devre elektrik tesisati sekil 4.17'deki gibidir

Giig kaynagi Metal Boru
mcecs
- o el
6 o M ASTAR-S3 F 3 p M
., | —-—
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L

Sekil 4.17 Ana Devre Elektrik tesisati

4.3.6.3 Gurlltuye kar s1 daha iyi kar g1 6nlemler
Gurulttyu daha etkili bir sekilde azaltmak igin giris ve ¢ikisin her ikisine de gurdltu filtresi monte
ediniz ve ayrica Invertérli tamamen kapali ¢elik kasa icine monte ediniz. Sekil 4.18’e bakiniz.
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Sekil 4.18 Gurdltiye kargit dnlemler

4.3.6.4 Kablo uzunlu gu ve tasiyici frekansi arasindaki ili ~ gki

Sayet invertdr ve motor arasindaki kablo uzunsa, yiksek frekans kagcak akimi artacaktir ve
bununla birlikte invertér ¢ikis akiminin artmasina sebep olacaktir. Bu cevredeki cihazlar

etkileyebilir. Sayet kablo 100 metreden daha uzun ise, lutfen tasiyici frekansini ayarlayiniz ve
asagidaki tabloya gore filtreleri seciniz.

Kablo uzunlugu Maksimum 50 m.

Maksimum 100 m. 100 m’'den fazla
Taslyicl frekansi

Maksimum 15 kHz

Maksimum 10 kHz Maksimum 5 kHz

4 4 Elektrik tesisati Kontrol Devre Terminalleri
4.4.1 Kontrol Devresi Terminalleri

Kontrol devresinin terminalleri Sekil 4.19 da gdsterilmistir.

4.4.2 Kontrol devresinin Terminal Semboli
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Kontrol devresi terminal sembolleri sekil 4.20'de gosterilmistir
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4.4.3 Kontrol Devresi Terminal

islevleri

Sekil 4.20 Kontrol devresi terminal semboli

Devre terminallerinin islevleri tablo 4.3'de gosterilmigtir.
Tablo 4.3 Kontrol devresi terminalleri

isim Terminal Sinyal ismi Kurulum

DIl Coklu iglev girisi 1 | Kapali oldugunda etkili.Her bir terminalin

DI 2 Coklu islev girigi 2 | islevi _

DI 3 Coklu islev girisi 3 | FO1~F12 parametreleri ile segilir. Iglev segimi

Dl 4 Coklu iglev girisi 4 | tanimlanmigtir.

DI 5 CokKlu iglev girisi 5

DI 6 Coklu iglev girigi 6

DI 7 Coklu iglev girigi 7

DI 8 Coklu iglev girisi 8 | Kapali oldugunda etkili.Her bir terminalin

DI 9 Coklu islev girisi 9 | islevi

DI 10 Coklu islev girisi 10 | FO1~F12 parametreleri ile segilir. islev secimi

DI 11 Coklu iglev girisi 11 | tanimlanmustir.

DI 12 Coklu iglev girisi 12

COM Giris genel sonu

Analog giris All Coklu iglev girisi 1 | Harici analog voltaj girisi; verilen giris sinyali
terminali analog hizi i¢in arallk -10 dan +10V a
kadardir.

Al2 Coklu iglev girisi 2 | Harici analog voltaj girisi; verilen giris sinyali
analog hizi veya yuk cihazi sinyal girigi icin
aralik -10 dan +10V a kadardir.

Al3 Coklu iglev girisi 3 | Araligl 4 den 20mA e kadar olan Harici
analog giris akimi analog hizi olarak kullanihr

V+ +15V Glg¢ cikisl Maks. 20mA analog girisi icin +15VDC
elektrik guct saglayici ¢ikisi

V- -15v Gi¢ cikisl Maks. 20mA analog girisi icin -15VDC elektrik
glcl saglayici ¢ikisi

ov Genel son Analog sinyal girisi icin referans topraklama
terminali

Role cikis K1A
terminali K1B
K2A Calisma sinyali Bir cift firlatmali kontak
K2B réle , kurulumu asagidaki gibidir:
K2C ciktisi Proje
K3A (islev kodu tanimli
K3B G02) gereken kapasite
K3C K2A-K2B: NO 5A/250VDC
K2B-K2C: NC 5A/30VDC
minimum calisma akimi
Natal sinyal role 10mA




ciktisi reaksiyon siresi
(islev kodu G03) 10ms max
Analog AO1 Analog monitér icin | Cikti islevleri 101 ve 102 islev kodu
cikis kullanilan  analog | parametreleriyle  segilebilir. Islev  segimi
terminali cikis 1 Bolum 8 ‘de tanimlanmistir.(8.2.9 | analog
AO2 Analog monitdr icin | ¢ikti parametreleri)
kullanilan  analog
cikis 2
ov Topraklama Analog sinyal ciktisi referans topraklama
terminalleri terminalleri.
CAN CANH CAN  haberlesme | CAN haberlesme sinyal terminalleri
haberlesme sinyali
terminali CANL CAN Haberlesme
sinyali
ov Glc saglayici OV Can icin OV gug cikisl

4.4.4 Kontrol devresi elektrik tesisatinin kablo 6z

ellikleri

Elektrik Glctu saglayici kablosu icin 600V izolasyonlu kablo kullanilir. Kablo 6zellikleri ve
sikilastirma torku tablo 4.4'de gosterilmistir.

Tablo 4.4 Kablo 6zellikleri ve sikilastirma torku

Baglanan kablo Onerilen kablo
Model kalinhg; kallnllzgl Sikilagtirma torku
2 mm (N.m)
mm
iAStar-S3 0.75~1 0.75 15

4.4.5 Kontrol Devresi Terminallerinin Elektrik tesi  sati
4.4.5.1 Analog Giri s Terminalleri
Analog sinyali ve invertor arasindaki kablo mimkin oldugunca kisa olmalidir (maks. 50m) ve
muhafazali bikilmus cift tel kablo kullaniimahdir. Topraklama teli asagidaki sekilde gosterildigi

gibi analog girisinin OV terminaline baglanmaldir:

VE
1k 5k olam

izole tel

Il llAnalog voltaj girigi
- 10V~ +10%)

Sekil 4.21 Muhafazali analog giris tesisati




4.4.5.2 Dijital giri s terminalleri

Dijital girisin iki modu 2 atlatma ile ayarlanabilir bunlar s1 ve s2 dir. Genel verici girisi ve (OV

genel noktadir) ve genel kollektor girisi (+24V genel noktadir).

sl ve s2 nin islevleri:

ofaf

S1 ve S2 nin konumu sekil 4.22'de gosterilmistir.
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Sekil 4.22 S1 ve S2’nin konumu

isim

Terminal Sembolil

1 2 3
S ov VCOM +24V
S2 +24\ COM oV

a) Genel atlayici- verici Modu (0V genel noktadir)
Genel emici girisi uyarlandiginda, COM terminali diisiik seviyededir. S1
ve S2 ayni anda 2-3 ‘e ayarlanmis olmalidir. Atlama konumu ve giris devresi taslak haritasi sekil

4.23'de gosterilmistir.
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Sekil 4.23 Genelv erici modunun I/O devre kurulumu

b) Genel Kolliktér modu atlayicisi (24V genel nokta

genel kolektor giris modu uyarlandiginda, COM terminali yiiksek seviyededir. S1 ve S2 ayni
anda 1-2 ‘ye ayarlanmis olmadir. Atlama konumu ve giris devre haritasi sekil 4.24'de

gOsterilmistir.
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Sekil 4.24 Genel kolliktér modunun 1/O devre kurulumu

4.4.5.3 Acik kolektor giri g terminalleri
Aclk kolektérin cikis devresi kurulumu sekil 4.25'de gdsterilmigtir.
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Sekil 4.25 Acgik kolektdrin ¢ikis devre kurulumu
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Aclk kolektor devre cikisi icin alinan harici gli¢ saglayicinin kutuplarina dikkat ediniz. Maksimum
¢ikis voltajl +30VDC veya maksimum yuk akimi 50mA ‘in asiimasi halinde inverttre zarar
verilecektir.

induiktif yik baglantisi yapildiginda cark diyotu eklemeye gerek yoktur.

4.4.5.4 Cok islevli Analog Ciki slar
Cok islevli analog c¢ikisin terminalleri 101 ve 102 islev kodlariyla ayarlanir ve asagidakiler gibi
pek cok islevleri vardir:
0: Verilen hiz
Filtrelemeden sonra verilen hoz
Geri besleme hizi
Cikis torku
Sifir hiz baglatmanin telafi torku
Sifir Servo Siresi
Kodlayici ¢oziicu
SIN/COS kodlayicinin SIN dalga yapisi
V fazinin akimi
U fazinin akimi
Yedek
Analog Port 1
Analog Port 2
Analog Port 3
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4.4.5.5 Kontrol devresi elektrik tesisati dnlemleri
Enterferanstan sakinmak icin kontrol devresi tesisatini ana devre tesisatindan uzak tutunuz.

4.5 PG Kartlarinin elektrik tesisati
2 tipte PG karti vardir, bunlar es zamansiz motoru ve es zamanli eslestirmek i¢in kullanilir.Es
zamansiz motor PG karti tipi AS T002'dir. Eszamanli motor PG karti tipi AS.T004'd(ir.

4.5.1 Eszamansiz motorlarda PG Kartlari
4.5.1.1 PG Kartlarinin Terminalleri
Eszamansiz motor PG kartinin Terminal siralamasi sekil 4.26'da gosterilmistir.
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Sekil 4.26 PG kartlarinin terminal siralamasi

4.5.1.2 PG Kartlarinin Terminal Sembolleri

FA|VO |FB | VO |A+ | A- | B+ | B- | Z+ | Z- |V+ | VO | ®
Sekil 4.27 PG kartlarinin terminal sembolleri
4.5.1.3 PG kart Terminallerinini slev tanimlamalari
PG kart terminallerinin iglev tanimlamalari Tablo 4.3'de gdsterilmistir
Tablo 4.3 PG Kartlarinin islev tanimlamalari
Isim Sembol Islev Ozellik
Frekans bolumu ciktisi FAFB Frekans bolimu ¢ikisi Maximum response
VO 24V GND frequency of
Open collector:100KHz
Frequency division
coefficient is
set by function code E15.
Kodlayici girigi A+A Kodlayicinin A-Faz sinyali | Open collector or Push-
B+,B Kodlayicinin B-faz sinyali | Pull
Z+,7 Kodlayicinin Z-faz sinyali | output, 100 maximum
response
frequency :100KHz
V+ Kodlayici giiciiniin anodu 12VDC, 500mA Max.
VO Kodlayici giciniin katodu
@, Muhafazal topraklama Topraga muhafazal

terminali

topraklama




4.5.1.4 Eszamansiz makine giri $ terminalinde PG karti ve kodlayici Ciki
Eszamansiz makinenin PG Karti iki cesit kodlayici ¢ikigl alabilir, bunlar acik kolektor sinyali ve

bas-cek sinyali.

4.5.1.4.1 Acik kolektdr sinyali (kodlayici tesisati)

Acik
kollektir
cikigi

Kodlayicl

Wi

v

g

4

f' f"‘ T
= 1 ]
" [.; ‘ e ] |L
\ \J 4} A
% T Lo
L ®

Sekil 4.28 Acik kolektdr sinyali (kodlayici tesisati)

4.5.1.4.2 Bas-Cek sinyali (kodlayici tesisati)

Bas ¢ek
sinyali

Kaodlavien

' <

o (

{ ............. ﬂw PGHM:E.ISH.:—SE
} T b,
A ='I[:] rtL—l
e . Mo
= ®

Crround

Sekil 4.29 Bas-c¢ek sinyal tesisati

s sinyali tesisati




4.,5.2 Eszamanh makinede PG karti

4.5.2.1 PG Kart terminalleri
Eszamanl makinelerde PG terminalleri Sekil 4.30'de gdsterilmistir.

———ay

g i g -

mle ol B e @0 - [0J o U 00 e = B B Ba

B= [+ L= D= 0=
Sekil 4.30 PG kart terminallerinin siralamasi

4.5.2.2 Es zamanl makinede PG kartinin terminal sembolleri

AT | Al

B1

B

ov | A~ | A+ | B- | B+

R-

R+

C-

€

4.31 PG kartinin terminal sembolleri

4.5.2.3 Egzamanli makinede PG kartinini slevleri

Tablo 4.4 Eszamanli makinede PG kartinin iglevleri

isim Sembol Terminal Islevi Kurulum
Frekans | Al1+,Al- Frekans bolumu ciktisi Diferansiyel sinyali
bélimi
ciktisi B1+,B1- Frekans bolimu c¢iktisi

VO 24V GND
Kodlayici | A+,A- Kodlayicinin SIN sinyali Diferansiyel sinyali
girisi

B+,B- Kodlayicinin COS sinyali

R+,R- Kodlayicinin Z sinyali

C+,C- Kodlayicinin SIN sinyali

D+,D- Kodlayicinin COS sinyali

izolasyonlu topraklama




4.5.2.4 PG Kart giris Terminalleri ve kodlayici ¢ikis Terminalleri arasindaki elektrik tesisati

Senkronize makinedeki PG karti, kodlayicidan SIN/COS diferansiyel sinyallerini alabilir.

enceder PGeand

i
e A

D+

Sekil 4.32 Kodlayicinin SIN/COS ‘Uniin diferansiyel sinyallerinin elektrik tesisati

4.5.3 PG Karti Terminalleri Elektrik tesisati Onlem leri

Kodlayici sinyal elektrik tesisatini ana devre tesisatindan ve diger yiksek elektrik gerilimi
hatlarindan uzak tutunuz.

Kablolari asla birbirine yakin ve paralel olarak désemeyiniz. Kodlayici kablolari icin
izolasyonlu kablo kullanilin ve korumali tabakayi topraklama paneline yakin baglayiniz.



5 Dijital Operator

Asansorin calisma parametrelerini gésteren ve durumunu gésteren parametreleri ayarlamak icin
dijital operator kullanilir. Bu invertdriin calismasi igin temel aractir. Bu bolium operatériin temel

calismasini detayl olarak tanimlamaktadir.

5.1 Dijital Operator Parcalarinini slevi
Operator parca isimleri ve iglevleri sekil 5.1’'de gosterilmigtir.
Gaosterge Lambasi
{ 1
Calis Yukan Asaii Anza
| | | |
01 D2 D3 D4

© 0 O O
1L 12 15 14
1AStar V1.1

StepElectric

==—— LED

LCD

Artirma

[
FI—— F1 | [A\| | F2

F2
F3

Sol —{

F3
Cikis ——— ESC | |N\/| |EvTES
|

Saj

Gir

Azaltma

Sekil 5.1 Operator parca isimleri ve iglevleri

5.1.1 LED Gosterge Lambasi

On kapagin tst kisminda asansoriin durumunu gosteren sirasiyla “asagl”, "yukarr”,
“asagl”, ve “ariza” olarak 4 Led lamba bulunmaktadir. Bu lambalarin islevleri tablo 5.1'de

gOsterilmistir.

Tablo 5.1 Asansor durumu 4 LED i1sikli lamba tarafindan gdsterilmektedir.

Asansor CALISMA YUKARI ASAGI ARIZA
durumu lambasi lambasi lambasi lambasi

YU KABI ACIK ACIK KAPALI KAPALI
ASAGI ACIK KAPALI ACIK KAPALI
ARIZA KAPALI KAPALI KAPALI YANIP SONME

“ Ariza” oldugunda ariza giderilene kadar lamba yanik kalacaktir ve daha sonra lambay!

kapatmak icin [Run State] modu altinda “F3” tuguna basiniz.




5.1.2 LED Dijital Tup
Ust kisimda motorun gergek zamanlh hizini géstermek icin kullanilan 4LED tiip vardir.

5.1.3LCD
Kapagin merkezinde, asansoérin ¢alisma parametrelerini gdstermek icin veparametreleri
goOstermek icin bir LCD ekran kullaniimistir.

5.1.4 Klavye

Klavye 9 tus icerir ve buradaki tuslarin islevleri Tablo 5.2 ‘de tanimlanmistir.

Tablo 5.2 Tus islevlerinin tablosu

> Sol tusu [islev Secimi] modunda bir sonraki islev gurubunu secmek
icin kullanilir;

[Parametre dizenleme] modunda imleci hafifce saga
hareket ettirerek kullanilir.

< Sag tusu [islev Secimi] modunda bir 6nceki islev gurubunu secmek
icin kullantlir;

[Parametre dlzenleme] modunda imleci hafifce sola
hareket ettirerek kullanilir.

7\ ARTIRMA [islev Secimi] modunda bir 6nceki islev kodunu se¢cmek igin

tusu kullanilr;
[Parametre revizyonu] modunda segilen parametrenin
degerini artirmak icin kullanilir.
N/ AZALTMA [islev Secimi] modunda bir sonraki islev kodunu secmek
tusu icin kullanilir;
[Parametre revizyonu] modunda secilen parametrenin
degerini azaltmak icin kullanilir.

ENTER GIR [ Calistirma modundan] [islev Secimi] modunu girmek igin

tusu veya [Islev secimi] modundan [Parametre revizyonu]
modunu girmek icin kullanilir;
[Parametre revizyonu] modunda duzenlemeleri gecerli
kilmak icin kullanilir.

ESC CIKIS [islev secimi] modundan [Calisma Durumu] moduna
dénmek icin veya [Parametre revizyonu] modundan [ Islev
secimi] moduna dénmek icin kullanilir

F1 F1 tusu Rezerve edilmistir
F2 F2 tusu [Calisma Durumu] modunda LCD ekran parlakhgini
ayarlamak icin kullanilir.
F3 F3 tusu [Calisma durumu] modunda arizayl reset etmek icin
kullanilir. Diger modlar altinda rezerve edilmistir.
5.2 Calisma

Dijitayl operator {i¢ cesit calisma modu sunmaktadir, bunlar: [Calisma Durumu], [ islev Segimi]

ve [ Parametre Revizyonul.




5.2.1 Gicil agma ve ba slatma
Guc acildiktan sonra baslatma islemi yaklasik 5 saniye siirmektedir. Baslatma esnasinda
, LCD ekran asagida goruldtgu gibi [Init Menu] yazisini gdstermeye devam eder.

iA5tar V1.1

StepElectric

Baglattiktan sonra, dijital operatér[Calisma Durumu] moduna girer.

5.2.2 [igletim Durumu ]
[Init Menl] su yani sira, dijital operatdr U¢ isletim modu daha saglamaktadir; bunlar
[Calistirma durumul], [islev se¢imi] ve [ Parametre Revizyonu]. BU modlar arasinda gegcis
tablo 5.3'de tanimlandidi gibidir.

Tablo 5.3. U¢ mod arasinda gecis
Durum Calsma Durumu islev Secimi Parametre revizyvonu —
Galigma durumu Geligmiz menii hiotor parametresi .| Miotor parametresi
C09= 0. 00rpm | AD1= @9 99 . E01= o) g " |BD1= Q
Ger besleme hizi Fimma versivony [~ Kontrol mody o= [ Kantrol madu
Galgtima durumu Dil zegimi hikotor parametresi
C0l= 0. 00rpm Ed2Z= 4
Feferans hiz No. of poles
cloatch 1
Gahgtima durumu Gahstima durumu Wiator parametresi
Gi13= 0. 00D3G AQ04= D Ela= 0
Kitup pozisyanu Izletim modu <4hn tork seg
Galgtirma dunmy Izlew grup ismi Igley grup usmi
LeD D | lsley hodu Para. defer Izlenr kodu Para. deferi Ifle kodu Para. defer
PFarametre izmi Parametre izmi Parametre izmi
Aeafidakilere basarak parametre . - [ ; .
grintiisiiseg Bagarak [Galgrma Durumu] ra gi ESC Fenmn [Fum Sy presdns
Bazarak iglev grubuny seg
Aafidakine basarak revizyonu seg
Eer ) Bazarak igley kodunu seg
: Azaiidakine bazarak [izlev segimi] }
maduny gir Bazarak [Parametre Revizyonulna air asafidakine basarak segileni revize et
WL Bazarak [ Galigma Durumu] na gir
Rewizyanu tayit igin azafidakine bas
hl TE k




5.2.3 [Caligtirma Durumu ]

[ Calistirma Durumu] modu, asansoriin 16 gercek zamanli parametresinin gértintilenmesi icin

kullanilir.Dikkat ediniz ki bu parametreler degistirilemez fakat goérintilenebilir. Tablo 5.4 bu
parametrelerin islev kodlarini ve isimlerini tanimlamaktadir.

Tablo 5.4 Parametre isimleri ve islev kodlari

Islev Islev ~ | Varsayilan
Kodu ismi Agiklama Birim | negerler
Geri besleme Motor geri besleme hizinin monitdri
Uoo Hizi rem |
Referans o
U01 Hiz 0 Hiz ayar degeri talimati 0 rem | x
U02 REferans Filtrelenen hiz ayar degerleri
rpm | =
hiz 0 talimat 1 P
Geri besleme hizi ve referans hiz
U03 Hiz degigimi degerleri arasindaki degisim rpm | x
uod Cikig akimi Cikig akimi gériintilenmesi A "
Uo5 Verilen tork % x
Wektdr kontrollindn ¢ikis torkunun 0
Uos Gikig Torku gérintilenmesi %o *
DC invertdr dahili ana dénglistiniin DC \
Uo7 BUS Voltaj voltajinin gérdntllenmesi / %
, . invertdr analog voltaj girisi 1'in
uoe A0 Voltaji gériintilenmesi W Ly
, . invertér analog voltaj girisi 2'nin
, invertdr analog akim girisinin
U10 Ai2 Akimi gérintilenmesi mA X




U11=000000000000
Port DI1:Rezerve edildi
Port DI2:Rezerve edildi

DIH-DI2 nin girdi durumlarin teyit et

Port DI3, DI4 and DI5: Hiz  Ref.
Talimat
Girdi
U11 Port DI6: x
DI1-DI12
Port DI7=1:UP Talimat gecerl
Port DI8=1: DOWN Talimat
gecerli
Port DI9=1: RUN Talimat gegerli
Port DI10:
Port DI11:
Port DI12:
U12 Cikti DO1- |DO1-DO6 nin ¢ikti durumunu teyit et 5
DO6
U12=000000
Port DO1:
Port DO2: Calistirma sinyali
Port DO3: Anza
Port DO4:
Port DO5:
Port DOG:
Voltaj Eszamanh motor i¢in kullanldi
U13 fazi (Rezerve edildi) Deg
Akim Eszamanh motor igin kullanild
U4 fazi (Rezerve edildi) Deg
Manyetik Eszamanh motor igin kullanildi
U1s konumu Deg

(Rezerve edildi)




Asagidaki sekilde gosterildigi gibi, [Calistirma Durumu] modunda LCD ekraninda “calistirma

Durumu” ilk satirda, parametre islev kodlari ve degeri ikinci satirda ve parametre isimleri Gictincii
satirda gosterilir.

Cahstirma durumu Akim Modu

1= O O0REM Islev kodu ve degeri

Geribesleme hizi

Islev ismi

Asagidaki sekilde gosterildigi gibi, yukari veya asagi ok tuslarina basarak secilen parametre
goruntilenecektir.

Calisma Durumu

U= 0.00FEFPM
Geri hesleme izl

A\ Vv

/
"Azaltma tugu Calisma Durumu "Artnma” tugu
islev kodunu Islev kodunu artir
azattir Tdi= 0.00BPM

Referans izl

/'\\L jT\V

Cahsma durumu

U15= 000056
I'u'lml}iretik pozisyonu

5.2.4 [iglev Secimi ]

[islev secim] Modu, islev grubu ve karsilik gelen islev kodunu secmek icin kullanilir.
Operator timi A’dan J ye kadar isimlendirilmis 10 islev grubunu sunmaktadir ve her bir grup
belli sayida islev kodunu icerir. islev gruplari ve kodlari bélim 8'de tanimlanacaktir.

[islev secme] modu altinda, LCD ekran, islev grup ismini ilk satirda, islev kodunu ve bunun
degerlerini ikinci satirda ve islev kodu isimleri U¢lincu satirda goruntdler.

islev grubunu secmek icin “SAG” veya “SOL” tuslarina basiniz.

Belirli bir grupta islev kodunu se¢cmek i¢in lutfen “+” veya “-” tuslarina basiniz;

[islev secme ] modu altinda, [Calisma durumu] moduna dénmek icin “ESC tusuna basiniz ve |
Parametre revizyon] moduna girmek i¢cin “ENTER” tusuna basiniz.



5.2.5 [Parametre Revizyonlari ]

[ Para Revises] modu secilen parametreyi diizenlemek icin kullanilir. Her bir parametrenin
ayar arali§i detayl olarak bélim 8'de tanimlanacaktir.
Para revises] modunda, LCD ekranda gortntileme [Function
Select] modundaki ile aynidir, fakat sunu da bilmelisiniz ki bu moda hangi sayinin
duzenlenecegini gdsteren bir imlec gorintilenen parametre degerinin altinda gorulecektir.
Lutfen revize edilecek sayiyl secmek icin “RIGHT(SAG)” veya “LEFT(SOL)” tuslarina basarak
imleci hareket ettirin;
Secilen saylyi siraslyla artirmak veya azaltmak igin “+"veya “-” tuslarina basiniz;

[ Function Select] moduna dénmek icin “ESC” tuguna basiniz.
Bilmelisiniz ki degisikliklerinizi gecerli kilmak icin “ENTER” tusuna basmak zorundasiniz, aksi
takdirde degisiklikleriniz gecersiz olacaktir.

5.2.6 Parametre ayarlama drnekleri
Bu bdlim kodlayici 6zelligi parametre degeri EO9'u 0’dan 1024'e kadar ayarlama 6rnegi ile
parametre ayarlama yontemini tanimlamaktadir. Adimlar sekil 5.2’de gosterilmistir

Giig agik
1AStmt V11
StepElecme

3 saniye sonra

1 defa basin 4 defa basm 9 defa basm
Cahgma durumu Gelismis menii } Motor parametresi /\ Motor parametresi
TR0=0.00 o Al=000 Ell= 0 Ell= 0 mpm
fGeri besleme hizi Firma versiyonu HKaontrol modu Kodlayci tipi

F 1 defa basm

[~ { 3 Defabasm 1Defa basm } 2 drefa basm
Motor parametresi ) Motor parametresi Motor parametresi Motor parametresi
El 0 mqm Bl 0 Ell= 1000 ym Eli= 1000  wpm
Kodlayici tipi Kodlayici tipi Kodlayic tipi HKodlayic tipi

A 2 Defa basin

1 defa basm 4 defabasm 1 defabasm

Motor parametresi } _ | Motor parametresi Motor parametresi Motor parametresi
Ell=1020 qm Ell= 102 0 ipm Ell=102 4 mm Ell= 104 wpm
Kodlayici tipi Kodlayici tipi Kodlayici tipi Hodlayici tipi

Sekil 5.2 Parametre ayarina érnek




5.3 Hata gostergesi
Invertérde ariza goruldiginde, “fault(ariza)” gbsterge lambasi yanacaktir ve ariza kodu LCD
ekranda goruntulenecektir. Hata kodlari ve tipleri Tablo 5.5'de gosterilmigstir

Tablo 5.5 Hata kodlari ve tipleri

Hata Kodu Hata Tipi
1 Gu¢ modula arizasi
2 DSP arizasi
3 Glc moduli radyatéri asir 1Isinma
4 Fren Unitesi veya fren rezistor arizasi
5 Sigorta arizasi
6 Tork asir1 yiklendi
7 Hiz degisimi
8 Yuksek voltaj
9 Voltaj altinda
10 Cikis fazi kaybi
11 Yiksek akim
12 Kodlayici arizasi
13 Akimi gdruntileme mevcut fakat asansor durdu
14 Calisma esnasinda hiz ters yone dénme sinyali
15 Geri besleme hizi tespit edildi fakat ¢calisma talimati yok

6. Asansor Call sma Modu

Bu boélum ¢alisma modlarini, devre semasini ve invertériin temel parametre ayarlarini
tanitmaktadir.

invertor, analog voltaj kontrolii, analog akim kontrolii ve ¢coklu adim hiz kontrolii olarak 3
¢alisma modu sunmaktadir.

Ayrica bu bdlum yiuksliz sensdrleri ile baslatma telafisini tanitmaktadir.

Asansorlerin vektor kontrolli hakkinda sema Sekil 6.1'de gosterilmistir.




u e
e ;rg, o i -
.I.
Lo s
Ll G@
00
A
Fi :
0 e
S
0l
o || \ ;
- 0y e '.‘”“5". i
Cil e B[ !
il W |
& T
0 bR
SN WK r M e oy
- u 00 Il 4 B2 ok o b
W Wi [Mhap
M kdp
T og o
=0 I g -
L b T
1 e b
= i

i I fa W MR

Sekil 6.1 Asansor surticisu icin Vektdr kontrol semasi
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Sekil 6.2 Analog Voltaj Kontrol Modu $Semasi

Not: Bu sema asenkron motor PG kartini bir érnek olarak almaktadir. Senkron (eszamanli)
motor kullanildiginda PG karti AS T004 modelidir.
Sekil 6.2’ deki cikiglar, Tablo 6.1'de gdsterilmistir.



Tablo 6.1 Analog voltaj kontrol modunun ¢ikig tanimlari.

i & Star 53 Asanszdr invertdrl

Port ADI P
DI7 YU&I SINY AL GRS
DI8 mmadisel RIS
D | 9 GALISTIRMA SihvaLi Siris
AI 1 AMNALOG YOLTA Gi?i@i. O "] UV éiRB
oV __Ansosvolias  QV Girig
K2A. K2B. GALISM hg! anis
K3A. K3B. | _ARZMSYAL oK

6.1.2 Analog Voltaj Kontrol Modunun Parametre Ayari
Analog voltaj kontrol modunun parametreleri temel parametreler ve 6zel parametreler
olmak Uzere iki bodlume ayrilir. Temel parametreler her kontrol modunda, motor

parametrelerinin (E) ayariyla ve PID parametrelerinin (C) ayariyla aynidir.

Analog voltaj kontrol modunun temel parametre ayari tabloda gosterilmektedir.

Tablo 6.2 Analog voltaj

kontrol modunun temel parametre ayarl.

Sel

Kategori Parametre Ad Fabrika Cik1g | Not
Degeri
EO1 Kontrol Modu 0
EO02 Kutup Sayisi 4
EO03 Motor Voltaji 380
EO4 Motor Oranli | 1459
RPM (devir/dk)
Motor EO05 Motor  Oranli | 25.90
Parametreleri Akim
(E) E06 Maks. Tor Limiti | 150
EO7 Motor Kayma | 1.40
Frekansi
EO8 Taslyici 8.0
Frekansi
EQ9 Kodlayici Tipi 0
E10 Kodlayici PPR | 1024
E1ll Manyetik Rotor | 0
E12 PG Frekans | O
Orani
E13 Tork-Oncesi 0




Kategori Kalem Ad Tanim Not
Degerleri
Co1 Sifir Hiz PO 100.00
C02 Sifir Hiz 10 0.00
C03 Yavas Hiz P1 110.00
C04 Yavas Hiz 11 10.00
C05 Yavas Hiz P2 100.00
C06 Yavas Hiz 12 10.00
PID Ayari (C) [ co7 Orta Hiz P3 120.00 Gercek
Co8 Orta Hiz I3 15.00 Calisma
C09 Yiksek Hiz P4 | 100.00 Kogullarina
C10 Yiksek Hiz 14| 10.00 Gore
Cl1 Frekans SW1 0.50
C12 Frekans SW2 25.00
C13 Akim Dongl | 65.00
Kazanimi
C14 Sifir Servo | 0.800
Zamanl
Dijital Giris (F) Fo7 DI7 Fonksiyonu | O YUKARI sinyali
(olagan)
FO8 DI8 Fonksiyonu | O ASAGI sinyali
(olagan)
F09 DI9 Fonksiyonu | O CALISMA
sinyali (olagan)
Dijital Cikis (G) | G02 GO2 0 CALISMA
Fonksiyonu sinyali (olagan)
GO03 GO3 0 ARIZA  sinyali
Fonksiyonu (olagan)

Analog voltaj kontrol modunun 6zel parametreleri operasyon modunu ve analog giris
parametrelerinin (H) ayarinda kullanilir. Ayarlar Tablo 6.3'de gosterilmektedir. Detaylar
icin Bolim 8’e bakiniz.

Kategori Parametre Ad Fabrika  Cikis | Not
Degeri
ileri Menii A A04 Operasyon 0 Analog  voltgj
Modu kontrol modunu
secmek icin 1'e
aliniz
HO1 All Fonksiyonu | O
Analog  Girisi | HO2 All Ayirma | 10.00 All giriste
(H) konumu seginiz
HO3 All Kazang 1.00
HO4 All Filtre | 20

Zamanl




6.2 Anolog Akim Kontrol Modu
6.2.1 Analog Akim kontroliiniin Temel Devre Cizelgesi

Analog Voltgj
gOsterilmektedir.

Kontrol Modunun parametre

[ Baglanmig }

[l

ayarlama asamalari

"
motor parametresi ayari

EO01-E13

<

igletim konumu secimi

A04=1, voltaj girigi
r

<

All fonksivon avari

HO1( Lejri  2: analog telafi

U

All'in offset’e ayarlanmas

HO2

U

All"i kazanca ayarlayimz

HO3

U

Al filtre zamanmim ayarla

konfor hissi. PID ayari

Cco1—-C14

a4

|
=

Sekil6.3'te



6.2.2 Analog Akim Kontroliniin parametre ayari
Analog akim kontroll parametre ayari érnekleri:

5 sn. sonrs elektriklediviniz § Girig

1 kez basiniz 4 kez basiniz

\Wiotor Parametresi

iAStar V1.1 Galigna Durumu RS ileri beni >
- i U00= 0. 00 RPM A01= 425. 01
STEP Electric [Geri Besleme HiZ i Firmware Version
1 Kez Basiniz Deder dedigtirmek igin yukan/agadl tuguna bas. 1 Hez Basiniz 1 Hez Besiniz

Mcrtﬂr Parametresi

EUL= U
Horiral e

EQ1= 2

Kontrol Modu

rGiRis

Biniciyi sadizol tuguyla hareket eﬂirlnlz

1 kez baziniz

Matar Parametresi

Deder dedistirmek igin yukar/agad tuguna bas.

1 kez basiniz 1 kez haziniz

\Motor Parametresi

A ]

notor oranh devrifdk

motor oranh desvir fdk

T|E02= 4 Eo2= 4
kutup SaYIS IKL“UP Sayis!
Biniciyi sadifsol tuguyla hareket ettiriniz
1 kez basiniz Deder dedigtirmek igin yukaragad tuguna bas. 1 kez basiniz 1 kez bas.
Wictor Parametresi IG\RS 1 Motor Parametresi A FGiRIS
—]E03= 380V bUS= 38UV
motor vk ‘notar voltaj
Biniciyi sadizol tuguyla hareket ettriniz
1 kez basiniz Deder dedigtirmek izin vukariagadl tusuna basiniz A kez basiniz 1 kez basiniz
Matar Parametresi .| | iRz IMctor Parametresi q oRs /\
— E04= 1400 EFM EO4= 1450KPM

V]

Elirnciyi Saﬁ-fsul t-u§u.yla-ha;ekei ‘etiriniz

1 kez basiniz

Deder dedigtirmek igin yukaragadl tuguna basiniz

1 kez basiniz

1 kez basiniz

jamotor param

|GiRi$ 1

ymotor param.
Iiftwyaivg

L Chn clny b

/\

E05= 25. 00A

notor oranh akim

Fo5= 25.00A
mator oranh akimi

IEI icivi sadizal tuguyla hareket ettiriniz

1 kez basiniz

wniotar param

GRIS 1

—>

Deder dedigtirmek igin yukarzgadl tuguna basiniz

1 kez basiniz 1 kez basiniz

mator param.

I~

E06= 150 r E06= 1350
mats. tor lmii maks:. tor limiti v < >
Biniciyi hareket ettirmek igin safisl tuguna basiniz
1 kez basniz Defier deistirmek icin vukarnfasadl tusura basiniz 1 kez baziniz 1 kez basiniz

motor parametresi

mootor paramtr.

A

EQ07= 1. 40Hz

motar kayma freksns L

E07= 1.4 0Hz

‘motor kayma frekans

Biniciyi hareket ettirmek igin safjisol tuguna basinz

Deder dedistirmek igin yukariagad tuguna basiniz

1 KEZ BASIMEI T kez basniz

1 KEZ BASINIZ

matar param GIRIZ i matar param | A
“|E08= 8.0 KHz E08= 8.0 KHz

beegiyict frek tegiyict frek.

vl[<][>]

Biniciyi hareket ettirmek igin sé@.’so\ tuzuna basiniz

1 kez baziniz

] [eiris ]

Dedir dedigtirmek igin yukaniagad tuguna basiniz

[¥nnitnr praram

1 kex basinz

1 kez basiniz

A~

E09= 0

kocllayict tipi

MI[<]>]

Biniciyi hareket ettirmek igin sadizol tugun‘a basiniz



1 kez basiniz 1 ke bazinz

1 ke basinz Deder diigtirmek icin yukaniagad tuzuna basinz
mator param GiRlg } maotor param. A
E10= 1024 E10= 1024
HWodlayic PRR Kodlayic PPR

W
V[<]>]

Biniciyi hareket ettirmek igin saffzol tuguna basinz

1 kez hasiniz

motar param

E11= 0

man. rotor poz.

Defer dedigtirmek igin yukan/a:

matar param.

gal) tuguna basiniz 1 kez basiniz 1kez basiniz

A

E11= 0

man. rotar poz.

Biniciyi hareket ettirmek igin sad/sol tuguns basiniz

1 kez hasiniz

motar param

Deder dedigtirmek igin yukanfagad tuguns basinz

motar param.

1kez baziniz

A

1kez baziniz

A

“|E12= 0

PG frek orani

E12= 0

PG frek. orani

Biiniciyi hareket ettirmek igin sadfsol tuguna basiniz

1 kez basiniz Deger dedigtirmek igin yukanfagad tuguna basiniz 1 kez hasiniz 1 kez hasiniz
4 kez baziniz
matar param motor parsm. A GiRIG ! <
L
“]E13= 0 E13= 0

torkdncesi sel.

tark Gneesi sel.

vi<][>]

Biniciyi hareket ettirmek igin sad/sol tuguns basinz

1 kez hasiniz

hiz edrisi

AD4= 0
galigtr moc

Deder dedistirmek igin yukaris:

hiz edrisi

gadl tuguna basiniz 1ker basinz 7T kez bhasiniz

A= 0
ga}\ytlr modu

Biniciyi hareket ettirmek igin sadfsol tuguna basiniz

1 kez baziniz

HO9= 0

Grza fonk

GiRis }

deder deigtirmek icin yukansagad tuguna basiniz

ileti mend

1kez basiniz 1 kez basiniz

HO9= 0

@rizs fonk.

Biniciyi hareket ettirmek igin safisol tuguna basiniz

ileri mendi

H10= 10. 000

arza offzet

1 kez basiniz

GiRig i

deder dedigtirmek igin yukaniagad tuguna basiniz

ileri mend

1 kez basiniz 1 kez basiniz

ﬁeiﬁig ]

H10=10.00 0

ariza offset

Biniciyi hareket ettirmek igin sad/sol tuguns basinz

1 kez basimz Deder dedigtirmek igin yukariagad tuguns basiniz 1 kez basimz 1 kez hasiniz
ileri menii ileri menii
—|H11= 1.00 H11=1.00
ariza art ariza art.
Biniciyi hareket ettirmek igin sadisol tuguna basiniz
1 kez basniz Deder ddistinmek igin yukaragad tuguna basiniz 1 kez basinz 5 kez basiniz
ileri mend |GiRi$ % leti mend | A |
H12= 20 HIZ= 20

ariza fittre zaman

| anza fitre Tamar

Biniciyi hareket ettirmek igin sad/sol tuguna basiniz

fagadl tuzuna basiniz Tkez baziniz 1 kez hasiniz

1 kez hasiniz Deger dedigtirmek igin yuksan
FID ayan ] PDayar A
C01=100. 00 C01=100.0 0
sifir iz P affir hiz P

Biniciyi hareket ettirmek icin sad/zol tuguna basiniz



1 Kez baziniz Deder defigtirmek igin yukanfagad tuguna basiniz 1 kez baznz 1kez baziniz
FID &yt iR 1 FID ayan A GiRis
> C02=0.00 C02=0.00
sifir hiz | sifir bz |
Biiniciyl hareket etirmek iqih saf a0l tuglna basiniz

1 kez basiniz Deder dedigtirmek igin yukariagad tusuna basiniz 1 kez basniz 1 kez basinz

PID ayan PID &yar GiRis
— C03=110.00 —1C03=110.00
yavag hiz P1 s yavag hiz P1

Biniciyi hareket ettitmek igin sadisol tuguna basinz

1 kez basniz Deder dedigtivmek icin yukarfagad tusuna basiniz 1 kez basinz 1kez bas_lnlz
PID ayart GiFig Pld avvan RIS
 C04=10.00 C04=10.00
wavag hiz 1 yavag hiz 1
Biniciyi hareket ettirmek igin sad/s0l tuguna basiniz
1 kez hasimz Deder dedigtirmek igin yukan/fagad tuguna basiniz 1 kez baziniz 1 kez bazinz
PID ayan GRS i PID ayan /\ RIS
C05=10000 C05=10000
yavag hiz P2 vavag hiz P2
Biniciyi hareket ettirmek igin sad/s0l tuguna basiniz
1 HEZ BASIMZ DEGER DEéETiRMEK fizind YUKARLI’A$A(§\ TUSUNA BASIMIEZ 1 KEZ BASIMIZ 1 KEZ BASIMIZ
PID Tune [GiRi$ PID Tune /\ FGiRi$ i /\
rC06=10.00 C06=100 0
yavaghizi2 yavag hiz (2 VI | > :

Biniciyi hareket ettirmek: igin sadfsol tuguna basiniz

1 kez hasimz Deder dedigtirmek icin yukar/agadl tuguna basiniz 1 kez basimz 1 kez basiniz
PID ayar GiRiS PID ayar A E\RB
C07=120.00 ]
orta hiz P nrta hiz P v < >
Biniciyi harekst ettirmek igin sadizol tuguna basinz
1 kez basiniz Defier dedigtirmek igin yukan/agad tuguna basiniz 1kez hasniz 1 kez basiniz
FID syt oiRis ] FID sy [eiRig
C08=13.00 C08=1500
orta bz | arta bz |
Biniiciyi harsket ettirmek ig:h safizol tuguna basiniz
1 kez hasiniz Deder dedigtirmek igin yukan/agad tuguna basiniz 1kez bazmz 1 kez basiniz
PID ayar! SR ] PID ayan 7\ Eiﬂis N\
| C09=100.00 2 €09=1000 0 >
5:[.'|k‘sak _hlz P yiksek hiz P

Biniciyl hareket ettirmek igin sadisol tuguna basiniz

1 kez baziniz Deder dedigtirmek igin yukan/agad tuguna basiniz 1 kez hazmz 1 kez baziniz

PID avan _GIRIS { PID ayar A RIS L

C10=10.00 C10=100 0

ylksek hiz | yikesk hiz |

Binicivi hareket ettirmek ign zadfzol Iusuna basinz

1 kez basiniz Deder dedigtirmek igin yukan/agad tuguna basiniz 1 kez basniz
PID ayan GiRig ’ PID ayan /\

C11=0.50H=z C11=0.5 0Hz >
frekans S Trekns S

Biniciyi hareket ettirmek igin sad/sol tuguna basiniz



6.3 Hiz referansi ¢cali sma Modu
6.3.1 Hiz referansi Calisma Temel Devre Semasi

Hiz referansi temel ¢alisma devre semasi sekil 6.6'da gdsteriimektedir.

kiza devre blaku
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Sekil 6.6 Cok asamall hiz temel ¢alisma devre semasi

Not: Sekilde PG karti asenkron motorlar icin drnek olarak aliniz. Senkron motor
kullanildiginda AST004 model PG karti uygulayiniz. Sekildeki portlarin tanimlari tablo
6.7'de gosterilmektedir.




Tablo 6.7 Hiz referans calisma portlarin tanim tablosu.

Terminal Numarasi Ad Sinyal Tari
D13 Hiz referans port 0 Girig sinyali
D14 Hiz referans port 1 Giris sinyali
D15 Hiz referans port 2 Girig sinyali
D17 Yukselme sinyali Giris sinyali
D18 Azalma sinyali Giris sinyali
D19 Calistirma sinyali Girig sinyali
K2A, K2B, K2 Calistirma sinyali Cikis sinyali
K3A, K3B, K3 Ariza sinyali Cikis sinyali

D13 ve D15'in giris deg@erleri, D11 ve D18'in 8 farkli referans hizlarini gosteren 8 konuma
dagitilabilir. Hiz referans giris portu ve referans hizi arasindaki iliski asagidaki tabloda

gOsterilmektedir:

Hiz referans | D15 D14 D13 Referans hizi

Kombinasyon

kodu

0 0 0 0 Referans hizi 0
(fonk. Kodu
D11)

1 0 0 1 Referans hizi 1
(fonk. Kodu
D12)

2 0 1 0 Referans hizi 2
(fonk. Kodu
D13)

3 0 1 1 Referans hizi 3
(fonk. Kodu
D14)

4 1 0 0 Referans hizi 4
(fonk. Kodu
D15)

5 1 0 1 Referans hizi 5
(fonk. Kodu
D16)

6 1 1 0 Referans hizi 6
(fonk. Kodu
D17)

7 1 1 1 Referans hizi 7
(fonk. Kodu
D18)

6.3.2 Hiz Referansi Call sma Parametre Ayari

Hiz referans ¢calisma parametreleri, temel parametreler ve hiz referans 6zel parametreleri
olmak uzere ikiye ayrilir. Temel parametreler sadece motor E parametresi ve PID C
parametresi ayari icindir ve he iki konumda da ayni menid kullaniimaktadir; fakat hiz
referansi 6zel parametresi calistirma konumu, hiz D parametresi ve hiz referans
konumunda caligiyorken dijital giris F parametresi icindir. Ozel parametreler diger




konumlarda farkhdir.

Temel

parametre ayarlari

tablo 6.8'de gosterilmektedir.
Parametrelerin tanimi 8. Bolimde “Parametre Fonksiyon Tablosu’nda verilmektedir.

Tablo 6.8 Hiz referans calisma temel parametre ayar tablosu.

Parametre Parametre Ad Fabrika Ayarl Not
Siniflandirmasi Numarasi
EO1 Kontrol 0
Konumu
EO2 Kutup sayisi 4
EO3 Motor voltajl 380
Motor E04 Motor  oranli | 1459
Parametresi E RPM (devir/dk)
EO5 Motor oranli | 25.90
akimi
EO06 Maks. Tor limiti | 150
EOQ7 Moto  kayma | 1.40
frekansi
EO8 Taslyicl 8.0
frekansi
EQ9 Kodlayici tiari | O
E10 Kodlayici 1024
ozellikleri
E11l Man.rotor poz. | O
E12 PG frekans | O
orani
E13 Tork 6ncesi sel | 0
Cco1 Sifir hiz PO 100.00
Cco02 Sifir hiz 10 0.00
C03 Yavag hizP1 | 110.00 Gercek
C04 Yavas hiz |11 10.00 calisma
PID ayart C | C05 Yavas hiz P2 | 100.00 kosullarina
parametresi C06 Yavas hiz |12 10.00 gore ayarli
Co7 Orta hiz P3 120.00
C08 Orta hiz 13 15.00
C09 Yiuksek hiz P4 | 100.00
C10 Yiksek hiz 14 10.00
Ci11 Frekans SW1: | 0.50
C12 Frekans SW 2: | 25.00
C13 Akim  dongu | 65.00
kazanci
Cl14 Sifir servo | 0.800
zamani
Dijital giris F | FO7 D17 fonk. Artig  sinyali icin
. olagan girig portu
parametre3| FO8 D18 fonk. Azalam sinyali
olagan giris portu
F09 D19 fonk. Calisma sinyali

olagan giris portu




Tablo 6.8 Coklu hiz temel parametre ayari (devami)

Parametre Parametre Ad Olagan Not
siniflandirmasi Numarasi
Dijital c¢ikis G | G02 D02 0 Olagan:
parametreleri Fonksiyonu calisma sinyali
cikis portu
GO03 D03 0 Olagan: ariza
Fonksiyonu sinyali cikis
portu

Coklu hiz ayari 6zel parametreleri icin lutfen tablo 6.9'a bakiniz. Detayh bilgi icin 8.
Bolumdeki “parametre fonksiyon tablosu”na bakiniz.

Tablo 6.9 Coklu hiz 6zel parametre ayari.

Parametre
siniflfandirmasi

Parametre
numarasi

Ad

Olagan

Not

fleri  meni A
parametreleri

AO4

Operasyon
konumu

0

0, coklu hiz
calisma
konumunu
seciniz

Hiz Parametresi

D parametreleri

D09

Asansor
maksimum hizi

1.750 m/s

Uygulamaya
gore
ayarlayiniz

D11

Hiz referansi 0

0.000 m/s

Uygulamaya
gore
ayarlayiniz

D12

Hiz referansi 1

0.145 m/s

Tekrar
seviyelendirme
hizi,
uygulamaya
gore
ayarlayiniz

D13

Hiz referansi 2

0.030 m/s

yavas seyir
hizi,
uygulamaya
gore
ayarlayiniz

D14

Hiz referansi 3

0.040 m/s

Acil durum
hizi,
uygulamaya
gore
ayarlayiniz

D15

Hiz referansi 4

0.290 m/s

Normal vyavas
hiz,
uygulamaya
gore
ayarlayiniz

D16

Hiz referansi 5

1.000 m/s

Normal orta
hiz,
uygulamaya
gore




ayarlayiniz
D17 Hiz referansi 6 | 1.500 m/s Normal orta
hiz,
uygulamaya
gore
ayarlayiniz
D18 Hiz referans1 7 | 1.750 m/s Normal yiksek
hiz,
uygulamaya
gore
ayarlayiniz
D03 Duragan hiz 0.012 m/s Duragan hiz,
uygulamaya
gore
ayarlayiniz
D10 Egri Konumu 0 Uygulamaya
gore
ayarlayiniz
Tablo 6.9 Coklu hiz 6zel parametre ayari (devam).
Parametre Parametre Ad Olagan Not
siniflandirmasi numarasi
D01 Hizlanma 0.650 m/s2
D02 Yavaglama 0.650m/s2
D04 S egrisi | 0.650m/s2 hiz
(hizlanma ilk
Hiz parametresi sarsinti) ety ‘
D parametreleri D05 S egrisi | 0.650m/s2 s i
(hizlanma 5 G
son sarsintr) o \ff W
D06 S egrisi | 0.650m/s2 %/ v
(yavaglama L/ %o
ik sarsintr) o | g ow & " i
D07 S egrisi | 0.650m/s2 *
(yavaslama
son sarsinti) zaman
D08 Duradan 0 m/s2
zaman
Dijital giris F parametreleri F03 D13 FONK. 0 Olagan: port 0 ¢oklu hiz
F04 D14 FONK. 0 Olagan: port 1 ¢oklu hiz
FO5 D15 FONK. 0 Olagan: port 2 ¢coklu hiz

Coklu hiz parametre ayari asamalari icin sekil 6.7'ye bakiniz.




Baglanog

S
mator parametrelerini avarlayiniz

EO1—E13

J L
.

cokly hiz operasyon konumunu ayarlayinz

A04=0

maksimum izl avarlayiniz

DO9

Ly

Goklu hiZ igin & hiz referanzin ayarlayiniz

D11—D18

cahzma eg"qrisi_S_p_:u_a_r_a_mgtrelerini avarlayiniz

DO1. DOZ. DO4—D07

-II.

s
durag"a_an hiz ve duradan Zamani ayarlayviniz

D0& . D03

C parametrelerinin PID rahatiatma ayanni yapiniz

Col1—Cl4

sonlandirms

Sekil 6.7 Coklu hiz parametre ayar asamalari.



Coklu parametre ayar érnegi:

Glg agk 1 kez basiniz 4 kez baziniz
gecikme 5 =n. - - "
iAStar V1.1 Galigma durumu GIRIZ I ILERI MENU >
- - ir J -
] ] Ud0=0.00 RPM AQ1=425.01
STEpElt‘Ctrlc geri hnlasl ’hIZI kellenim wversiyonu
1 kez baziniz 1 kez baziniz 1 kez basiniz

deﬁt_er_cjgﬁ@irmek iigin yul

kariiagad tuguna basiniz

motor parametresi

L\Giﬁig #

"E01= 0

kontrol konumu

motor parametres

(A FaY

E01= 0

kantrol kanumu

hiniciyi hareket ettirmek igin safienl tuzuna basiniz

1 kez basiniz defer dedigtirmek igin yukariagai tuguna basiniz 1 ke baziniz 1kez basiniz
mator param GiRig % mat A S
T|E02= 4 E02= 4
kutup savisl kutup sayiz
hiniciyi hareket ettirmek icin sadizol tuguna basinz
1 KEZ baziniz deder dedigtirmek icin vukarl.l’a;a_g“u_tu;uge_l hasiniz 1 kez basinz 1 kez bhasiniz
Pmctor param. | GiRi % matar param A
E03= 380V E03= 380V
Motor Voltage Motor Voltage v < >
iniciyi areket sttirmek 'igin ezl tuguna basiniz
1 KEZ BASINIZ deder dbistirmek igir_l yukarl.l’aw_ﬁl tuzuna b_a_sl_ru; 1 kez basimz 1 k;z basinz
[motor param. GIRI Tmaotor param. A
| =
— E04= 1450 RPM E04= 1450 RPM
matar aranh desri motor oranh devri v < >

hiniciyi hareket ettirmek igin sad/fsol tuguna basiniz

gl tusuna basniz 1oz sz 1 ez basinz

wmotor oranh akim

1 kez baziniz _ deder dedigtirmek igin yukans
pmotor patam. |.GiRi$ [ Motor param | /\|
T|E05=25.00A E05=25.00A

[motor aranh akim

V<] >]

hiniciyi hareket ettirmek igin sad/sol tuguna basniz

1 KEZ basiniz defjer deﬁigtirmelg iqinryukarl.l’a§a§| tuguns baslnlz. 1 kez basinz 1 kez basiniz
mmotor pararm Mnctor parsm A ]GiRi$
—|E06= 150 E06= 150
Max Tor Liumit Max Tor Liumat
hiniciyi hareket ettirmek icin zagizol tuguna basiniz
1 Kez basiniz deder dedigtirmek igin yukaniagadl tusuna basiniz 1 kez basiniz 1 kez basiniz
[motor param. G‘RB ‘ Pmotor param. A GiRi$ % A
" |E07= 1.40Hz E07= 140Hz
moto kaydirma frekans moto kaydirma frekans V < >

biniciyi hareket enirr‘nek igin Saﬁfsul tuguna baziniz

1 kez hasniz

fmctor param

E08= 8.0 KHz

tagiyict frekanz

deder dedistirmek igin yukaniasad tusuna basiniz

1 kez basiniz 1 kez basinz

[matar param.

A

E08= 80KHz

tagct frekans

V<>

hiniciyi hareket ettiriniz

1 kez baziniz

Nmotor param

E09= 0
ko .

deder dedigtirmek igin yukariagad tuzuna basiniz

1ker basinz

[ynatew param.

1kez bazinz

E09=0

kodlayict tird

MI[<][>]

hiniciyl hareket ettirmek icin sadizol tuguns basiniz



1 Kez baziniz

Deder dedigtirmek igin yukan/agad tuguna basniz

1kez baziniz

1 kez baziniz

otor parametresi

E10=1024

Fnatar parametresi

GiRig 1

—

kodlayicl PPR KodlaycPPR
Biniciyi hareket ettirmek |Q|ﬁ saflizol tuguna hasniz
1 kez hasiniz Deder dedigtirmek igin yukarfagadl tuguna basiniz 1 kez baziniz 1 kez basinz

maotor parametresi

E11=0
man. rotar poz.

mator parametresi

E11=0
man. rotar poz.

[GiRi$ 1

Biiniciyi bareket ettirmek igin sadizol tuguna basiniz

1 kez baziniz

Deder dedigtirmek izin yukariagadl tuguna basiniz

1 kez basinz 1 kez hazinz

motar parametresi

E12=0
PG frekans arant

GRS _mDiDr patametresi

E1
3PG frek. orani

Biniciyi hareket ettirmek icin sad/fzal tuguna basimz

1 kez hasiniz

Deder dedistirmek igin yukarisgad tuguna basiniz

4 kez basniz 1 HEZ BasnIZ

motor parametresi motor parametresi

GiRig %

A Eare

E13=0
tark dncesi Sel

E13=0
fork dncesi Sel

1 KEZ BASINIZ

Biniciyi hareket ettirmek: igin sad/sol tuguna basiniz

1 KEZ BASINIZ DEGER DEGISTIRMEK ICIN YUKARIZASA

31 TUSUNA, BASINEZ 1 KEZ BASIMIZ 1 KEZ BASINIZ

hiz efrisi [GIRIS 1 (hzegisi | |7\—‘
|2.04=0 '.AD4=D

operasyon konumu

apetasyon konumu

V>

Biniciyi hareket etfirmek: igin sad/zol tuguna basiniz

1 kez baziniz

Deder dedigtivmek icin yukariagad tuguna basiniz

1 kez haziniz 1 kez basiniz

hiz edrisi

hiz edrisi

D

[GIRIS

0650 mfs2

& mis2

A ]

hizlanma hizlanma v < >
Biniciyi hareket ettirmek igin sadfsol tuguna basiniz
1 kez bazimz Deder dedigtirmek igin yukar/agad tuguna basiniz 1kezbazinz 1 kez bazniz
hiz edrisi hiz edrisi

GiRiS ]

C03=100.00 D02=0 650 m/z2
yavaglama yavaglama
Biriciyl hareket etlirmek igin sad/Sal tuguna basniz
1 kez basiniz Deder dedigtirmek igin yukanfagad tuguna basniz 1kez bazinz 1 kez basiniz
hiz efirisi

hiz edrisi

DO3=0650 mis2 D03=0 650mis2

duradian hiz

=

duradan hiz

Biniciyi hareket ettirmek icin

safifzol tuguna basniz

1 kez hazmz

Deder dedigtirmek izin yukariagadl tuguna basiniz

1 kez bazniz

hiz efrisi hiz edrisi

GiRiE 1

D03=0.650 mis2
duradan hiz

D03=0.630 miz2
durafjan hiz

Biniciyi hareket etirmek: igin sad/zol tuguna basiniz



1 Kez basiniz

iz edrisi

——>{D04= 0650 mis2

hizl. bgingg. sarsintiz

1kez

GiRig 1

Deder dedigtirmek icin yukaniagad tusuna basiniz
Hiz edrisi

ﬁ GIRIS

haginiz

1kez baziniz

i AN
D04= 0650 mis2
hizl. bgingg. sarsmts V < >

Biniciyi hareket ettirmek igin saffzol tuguna basinz

1 kez basiniz

hiz edrisi

DO05=0.650 miz2
hizl. son sarsint

Deder defigtirmek icin yukariagad tuguna basiniz

iz edrisi

1 kez baziniz 1 kez basiniz

GiRIS

—>1 D0:5=0 650 mis2
izl zon sarsint

Ei\nlclw hareket ettirmek igin sadfeol tuguna basiniz

1 kez baziniz

hiz edrisi
DOB=0 B30 miz2
yavaglama ik sarsint

GiRiS

Deder dedigtirmet icin yukaniagad tusuna basiniz

hiz edrisi

DO6=0.650 miz2

1 kez baziniz

1 kez bazniz

yavaglama ik sarsint

Biniciyi hareket ettirmek igin sadizol tuguna basinz

DO7=0.650 mi2
yavaglama son sarsint

1 kez basinz

m

Defer dedistirmek igin yukan/agad tuguna basiniz 1 kez bas

A~

Tl edrizi

1 kez basiniz

NIz

DO7=0 650 mis2
avaglama son sarsint

Biiniciyi hareket ettirmek igin sadfzol tuguns basiniz

hiz edrisi

L1 p08=0.000 =
durafan zaman

1 KEZ BASINIZ DEGER DEGISTIRMEN IGIN YUKARIASAS TUSUNA BASINIZ

iz edrisi

[

1 KEZ BASIMNIZ

1 KEZ BAZIMIZ

| C0&=0.000=
duraan zaman

M[<]>]

Biniciyi hareket eﬂir_mek igin sadfsol tuguna basiniz

>

1 kez hasiniz

hiz edrizi

D09=1.750 miz"
maksimum hiz

Deder dedigtirmek igin yukaniagad tusuna basiniz

GRS

1 kez basiniz

1 kez basiniz

M[<]>]

Biniciyi hareket ettirmek icin sad/sol tuguna basiniz

luz edrisi A EiRiS
09=1.750 miz
maksimum hiz

1 kez basiniz

hiz edrisi
C1o=0
edri modu

GiRIG ]

Deder defiztirmek icin yukariagad tuguna basiniz

hiz edrisi

D 0=0

1 kez basiniz

edri modu

B_in\ciyi hareket e}tirm‘ek iigin saﬁﬁ"sol tuguna basiniz

hiz edrizi

| D11=0.000 miz
hiz referanz 0

1 kez basiniz

Deder dedigtirmek igin yukaniagal tusuna basiniz

hiz edrisi

7N

1 kez basiniz

mray

1 kez basiniz

C11=0.000 mis
hiz referanz 0

Biniciyi hareket ettirmek igin sadfzol tuguns basiniz

=

1 kez basiniz

hiz edrizi

T |D1z=0145 ms
hiz referans 1

Deder dedigtirmek icin yukarizagad tusuna basinz 1kezx

hiz edrisi

basinz

1 kez basiniz

[12=0.145 miz
hiz referanzi 1

Biniciyi hareket eftirmek \gn salyizol Iu@una basinz

1 kez basiniz

hiz edrisi

D13=0.030 mis
hiz referans 2

Defer dedigtirmek igin yukan/agad tusuna basiniz

iz edrisi

1 kez bazinz

1 kez basiniz

A

D13=0.030 miz
hiz referansi 2

Binicivi hareket ettirmek icin sadizol tusuna basiniz

>



1 Kez baziniz

Deder dedigtirmek igin yukan/aga tuguna basiniz

1kez baziniz

1 kez hasiniz

hiz edrisi

GiRi 1

Hiz edyisi

hiz referanz 3

hiz reterans 3

Biniciyi hareket ettirmek Qiﬁ sadsol tuguna basiniz

1 kez hasinz

hiz efrisi

Deder dedigtirmek igin yukan/agad tuguna basiniz

1 kez hasinz 1 kez basiniz

iz edrisi

hiz referans 4

[15=0290 mis
hiz reteransi 4

[GiRi$ 1

Biiiciyi hareket eftirmek igin sad/fzol tuguna basiniz

1 kez bazinz

hiz edrisi

[D16=1.000 mis

GiRig

Deder dedigtirmel igin yukar/agad tuguna basiniz

1 kez hasimz 1 kez hasinz

hiz edrisi

[ B=

hiz referans 5

hiz referanz 5

Biniciyi hareket ettirmek igin sadizol tuguna basniz

1 kez basiniz

RIS %

hiz edrisi

Deder dedigtirmet igin yukarragad tuguna basiniz

1 kez basimz 1 kez bazinz

hz edrisi

~

D17=1.500 miz
hiz referans &

L17=1.500 m/s
hiz referans

Biniciyi hareket ettirmel igin sadfsol tuguna basiniz

1 KEZ BASINIZ DEGER DEGISTIRME, IG YUKARIASA

hiz edrisi

hiz referans 7

hiz edrisi
| 018=1.750 m/s
hiz referans

3 TUSUINA BASINIZ 1 KEZ BASINIZ

ey AN

1 KEZ BASINIZ

MI>]

Binicivi hareket eﬂirmek izin sad/zol tusuna basinz

1 kez hasimz Deder dedigtirmek igin yukariagall tuguna basniz 1 kez bazimz 1 kez basiniz
PID aryar GIRIS FID ayan A EiRi@
fC01=100.00 I=01=100.00
ifir iz P aifir hiz P v < >
Biniciyi hareket ettirmek icin sad/zol tuguna basiniz
1 kez basiniz Deder dedistirmek igin yukan/agad tuguna basiniz 1kezhasinz 1 kez basmiz
PID ayar GRS PID ayan | Rl @
C02=0.00 CO2=0.00
=ifit hiz | aifir hiz | >
Biniciyi hareket ettirmek iqin‘ SE@J"SEH tuguna basiniz
1 kez hasiniz Defer dedigtirmek igin yukar/agad tuguna basiniz 1kezhasiniz 1 kez basiniz
IID &ryan GRE ] PID ayan 7 : Eims | 1N
T |Ic0s=110.00 = |co3=110.00 >
tyavag hiz P1 yava hiz P1
Biniciyi hareket ettirmek icin sadisol tuguna basiniz
1 kez hasiniz Deder dedistirmet igin yukariagad tuguna basiniz 1 kez hazimz 1 kez baziniz
PID avyar PID &yar A RIG |
~|co4=10.00 C04=10.00
yavag hiz 1 yavag hiz [
Binicivi hareket ettirmek \;jn sadizol Eusuna basnz
1 kez basiniz Deder dedigtirmek igin yukaniagad tuguna basiniz 1kezbasmiz 1 kez basiniz
PID ayatt GIRIS FID ayari ﬂ
COS5=100.00 COS=100.00 >
yavag hiz P2 yavag hiz P2

Binicivi hareket ettirmek icin sad/sol tusuna basiniz



1 Kez basiniz Deder dedigtirmek igin yukariagad tuguna basiniz 1 kez hazmz 1kez baziniz

PID avyar el 1 PID ayar A EGiRi$ '
> O o

0.00 lc0E=10.00

yavag hiz 12 lyava;; hiz 12
Biniciyi hareket ettirmel: igin sad/sol tuguna basiniz

1 kez basimz Deder dedistirmek igin yukarvagad tuguna basinz 1 kez hasimz 1 kez hasiniz

PID ayan PID vz GIRIS ]
Lc07=120.00 C07=120.00

orta hiz P orta biz P

Eiin\c:iyi hareket ettirmek izin sadfzol tuzuna basinmz
1 kez basiniz Deder dedigtirmek igin yukaniagad tusuna basimz 1 kez bazniz 1 kez bas_ujlz

IPig ayan ciRig Pid ayar RIS
LJicog=15.00 |

‘ortahiz | orta dereceli iz |

Biniciyi hareket ettirmek: igin sad/sol tuguna besinz

1 kez basiniz Defier dedigtirmek igin yukaniagadl tusuna basiniz 1 kez basiniz 1 kez basiniz
GIRIg i HPI ryar A G
09100 40 [C08=100.00
heiikzek hiz P forta hiz P
Biniciyi hareket ettirmek igin sadisol tuguna basiniz
1 KEZ BASIMIZ DEGER DEéi$TiRMEK |Q|N VUKAR|JA$A(§| TUSUMA BASIMZ 1 KEZ BASIMIZ 1 KEZ BASIMIZ
PID ayan [GiRE 1 PID ayan 7\— FGiRis V2N
Ueto=10.00 .
ylkssk hiz ] yilksek hiz | v < > ,

Binicivi hareket etfirmek icin sadfsol tusuna basiniz

1 kez hasmiz Dedier dedigtirme igin yukarfagad tusuna basniz 1 kezbasinz 1 kez basniz
FID myan [iRis PID ayan /\ EiRS
Llgri-a: Ci=ishr

ffrekans 501 (Trekans S v < >

Binicivi hareket ettirmek icin saf/zol tuguna basinz

1 kez hasimz Deder dedigtirmek icin yukanfagad tuguna basinz 1kez bazimz 1 kez baziniz
PIDayan ____________________ GiRis ] PID ayari [oRis @
(C12=2300 Hz !

>

sfrekans S 2 frekans Sw 2

Biniiciyi hareket ettirmek iqwn‘ safifzol tuguna basinz

1 kez hasimz Deder dedigtirmek icin yukaragall tuguna basiniz 1kez basimz 1 kez basiniz

PID st 7 ( EiR@ ; /\

«13=65.00
sakim diéngl kazanci

IPID sryan

1213=65.00
JEKIM dEng kazanct

=

Bowcryr v sns s e wt $8820 tuguna basniz

1 kez basiniz Defer dedigtirmek igin yukan/agad tuguna basiniz 1 kez haziniz 1 kez hasiniz

PID aryan GIRIZ PID ayan m
C14=0.800 =2 C14=0800 = >
Csifir servo Zaman sifir Bervo Zamant

Binicivi hareket etfirmek icin sadfsol tusuna basiniz



Coklu hiz parametre ayarinda dikkat edilecek noktalar:

a. Motor parametre ayari
Fonksiyon kodu ve ayar alani icin bolim 8.2.5teki “motor parametreleri-E
parametreler” basligina miracaat ediniz. E parametreleri, motor parametrelerinin
yaninda ayrica tek seferde ayarlanan invertér anahtar frekansi ve kodlayici oranlarini
da icerir.

b. Coklu hiz operasyon konum ayari
Sadece A04 parametresinin 0'a ayarlanmasi gerekmektedir. Olagan 0 oldugundan
A04 degerinin degistiriimesi gerekmemektedir. Detayli bilgi icin bolim 8.2.1'deki “ileri
menud-A parametreler” basligina bakiniz.

c. Programlanabilen dijital giris portu

Programlanabilen dijital port olagan konumda oldugundan ayarlamak gerekmez. DI1,

DI12, DI7, DI8 ve DI9 sirasiyla atig, azalma ve calisma sinyallerinin olagan giris

portlaridir. DI3, DI4 ve DI5 de sirasiyla ¢oklu hiz 0, ¢coklu hiz 1ve c¢oklu hiz 2'nin

olagan giris portlaridirlar. Detayh bilgi icin bolum 8.2.6’daki “Dijital giris- F

parametreleri” basligina miracaat ediniz.

Oranli hizi asansor oranli hizina gére ayarlayiniz

e. Coklu hiz ayarinda 8 hiz referansi
Coklu hiz referanslari D parametrelerinin bir bélimudur. Daha fazla bilgi icin bolim
8.2.4'teki “Hiz parametreleri- D parametreleri” basligina muiracaat ediniz. Test
ederken, olagan degerler degistiriimeden kullanilabilir.

f. Calisma egrisi S parametre ayari
Calisma egrisi S parametreleri D parametrelerinin bir diger bélimudir. Daha fazla
bilgi icin bolum 8.2.4'teki “hiz parametreleri-D parametreleri” bashgina bakiniz. Test
ederken olagan degerler degistiriimeden kullanilabilir.

g. Duragan hiz ve zaman ayari
Duragan hiz D03 ve duragan zaman D08 ile ayarlanir. Daha fazla bilgi icin litfen
bolim 8.2.4'teki “hiz parametreleri-D parametreleri” bagligina miracaat ediniz. Test
ederken olagan degerler degistiriimeden kullanilabilir.

h. Rahatlatma konum ayari; PID ayar!
Rahatlatma konum ayari PID ayariyla yapilir. Daha fazla bilgi icin litfen bdlim
8.2.3'teki “PID ayari” baghgina bakiniz. Test ederken olagan ayarlar degistiriimeden
kullanilabilir.

o

6.4 Coklu hiz ¢ali sma modunda do grudan yere ini g islevi

Belirlenen kata inis esnasinda asansér hem konfor hem de verim saglamak icin dogrudan inigi
benimser. Dolayisiyla kontrol sisteminin kisa zamanda sirekli invertdr cikis ayari yapmasi
gerekir. Programin tasarimina goére, cekme makinesinde dogru hiz kontroli saglamak icin
invertor, cikisi denetleyerek, kodlayici ¢ikisini sirekli izler ve mevcut konum ile varilacak kat
arasindaki mesafeyi olcer.

Dogrudan inis islevi kullanildiginda litfen ¢cekme makinesinin hiz-zaman egrisine Sekil 6.8'de
bakiniz.



hiz

Zaman

Sekil 6.8 : Cekme makinesinin hiz-zaman egrisi.

Dogrudan inis islevi ile ilgili olarak, invertdr sinyalleri, ana Unite ve asanstr boslugu arasindaki
iliskiler sekil 6.9'da gosterilmektedir. ULVL ve DLL sirasiyla yukarl ve asagl seviyelendirme
sinyalleridir. ULS ve DLS siraslyla son kat ve zemin kat i¢cin yavaslama dijital sinyalleridir.
invertér asansér boslugunun inis pozisyonunu, invertér ve ana unite tarafindan kullanilan dért
sinyal ve doner kodlayici sinyali vasitasiyla 6grenir. Ana Unite, invertériin her bir kat inis ve
cikista, ileri ve geri calisma esnasinda, Urettigi IP puls sinyaline goére i¢c kati invertorle
uyumlastirir. IP’nin puls stresi 200 m/s dir. IP puls sinyali hentiz canli iken, ana Unite invertore
ileri, geri ve yavaslama sinyalleri génderir ve inise karar verir. inise gecilecekse ana (inite
invertdre yavaslama sinyali gonderir. invertér mevcut pozisyon ve saft ic bilgisi yoluyla inig
egrisini hemen hesaplar. inis bitinceye kadar yavaglama sinyali canlidir. invertoriin trettigi ZS
(sifir sinyali) sinyali ana Uniteye i¢c katl ayarlama bilgisi verir ve asansor varilacak kata
ulastiginda pozisyonu revize eder. BRK (fren ) sinyali de invertétden ana Uniteye gider.

IF, £, BEE
>
Inwertdr Ana
FWD, REV, 5P Unite
—

Agansdr boglugunun dijital sinyali

ULVL, DLVL, ULS, DLS

Sekil 6.9 Dogrudan inis fonksiyonu sinyal semasi.



Dogrudan inis fonksiyonu siralama semasi Sekil 6.10’da gosterilmektedir.

FWD
REV
BRK
" pig
SP
Ba § oo s N & e

Sekil 6.10 Dogrudan inis fonksiyonu siralama semasi.

invertérden ana Uniteye giden dijital sinyaller:
IP: kat senkron sinyali

ZS: sifir pozisyon sinyali

BRK: fren sinyali

Ana Uniteden invertore giden dijital sinyal
FWD: ileriye calisma sinyali

REV: geriye calisma sinyali

SP: yavaglama sinyali

Saft dijital sinyali:

ULVL: yukari seviyelendirme sinyali

DLVL: asagi seviyelendirme sinyali

ULS: varilacak en (st kattan yavaslama sinyali
DLS: inilecek en alt kattan yavaglama sinyali

Coklu hiz dogrudan inigli baglanti semasini gérmek icin Sekil 6.11’e bakiniz.
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ASANSOR KONTROL SISTEMI

Sekil 6.11 Dogrudan inig fonksiyonlu baglanti semasi.

6.5 Yiksuz Sensérinin Ba slangic Telafisi

Aslinda uygulamada agirlik telafi sensérii ya da agirlik telafi sinyali olmayan asansorler de
vardir. Bunlarda baglangigta milkkemmel bir konfor hissi elde etmek biraz giictiir. invertdrde bir
baslangic telafi iglevi olmalidir. Asansorin yikleri bilinmediginde motor, asansoriin ¢alisma
yonine tekabtl eden bir uygun tork Ureterek yumusak bir baglangi¢ yapabilir. Bu da asansorin
gecici kaymasini azaltarak onu baslangic aninda daha konforlu hale getirir. invertoriin
tasarimina goére, baslangic sirecinde temel bir telafi degeri dnceden Uretilir; invertér, motorun
gercek calisma durumunu degerlendirebilmek igin kodlayici ¢ikisinin degisimini devaml izler ve
baslangi¢ sirecini yumusatmak icin, invertor cikisini strekli dnceki telafi degerine gore ayarlar.



6.6 Agirlik Analog Sinyal Ba glantisi

invertor asansoriin daha konforlu kalkis yapmasini saglayan yilksiiz sensorii baslangic
telafisinde teknolojik yeniliklere sahiptir. Asagida yikslz sensorl baslangic telafisinin
karakteristik egrisi gérilmektedir.

& bz

/ \
/ b

s i i

Sekil 6.2 YiksiUz sensor baslangic telafisinin karakteristik egrisi.

Genelde agirhdin analog sinyaline baglanmasi gerekmemektedir. Agirhdin analog sinyali girisse
sekil 6.13’e bakiniz.

Kabin
r

Analog afirhk sinyali _
: Invertar
|

s

Afdirhk &lgen cihaz

0..10V

|
|
|
:
AT2 |
|
|
I
|

|
L

Sekil 6.13 Analog agirlik sinyalinin baglanti semasi.

Analog agirlik sinyalinin parametre ayari agirlik sinyali girisken yapiimalidir. Detaylar i¢in tablo
6.8'e bakiniz.

Parametre Parametre Ad Olagan Not
siniflandirmasi numarasi
Motor E | E13 Yk 6ncesi segim 0 2'ye aliniz: analog
parametresi agirhik sinyali
Analog giris  H | HO5 Al2 fonksiyonu 0 2'ye aliniz: analog
parametreleri agirhik sinyali
HO6 Al2 offset konumu | 0.00 Analog agirhk
HO7 Al2 kazang | 1.00 sinyali giris
konumu oldugunda Al2
HO8 Al2 filtre zamani 20 konumuna alinir.




7 Asansorun Uygulamasi
Bu bdlim tasarim, montaj, kablo déseme, parametre ayari ve calistirma dahil tim asansor

uygulamasini tanimlamaktadir.
UYARI

+ On kapagin kapali oldugundan emin olunuz ve ondan sonra giicii veriniz. Caligirken 6n
kapagi agmayiniz; aksi takdirde elektrik soku ile karsilasilabilinir.

* Alarm sinyalini ayarlamadan 6nce c¢alisma sinyalini kesildigine emin olunuz. Aksi
takdirde yaralanmalara sebep olabilirsiniz.

DiHKAT

» IsI havuzu ve durdurucu rezistére dokunmayiniz; ¢ok sicaktirlar. Yaralanmalar olabilir.
» Calistirmadan ©6nce motor ve mekanizmanin uygun yerlestirildiginden emin olunuz.
Yaralanmalara neden olabilir.

Asansor uygulamasinin agsamalarl asagida gosteriimektedir:

[ Baslanqig }
1

= F

Devre tasarimi

| |
1

Montaj ve kablolandirma

1}

Parametre ayan

L

(-aligma yanti avan

i

Baslatma
[

L

Calistirma ve hakim

[

{ Sonlandirma J

Sekil 7.1 Asansor uygulamasinin asamalari




7.1 Devre tasarimi

(&~

Onemli: Makul ve dogru yapilan bir elektrik ya da terminal kablo semasi

karsilasilan problemi giderecektir. Dolayisiyla bolum 6 ve diger ilgili bélumleri dikkate alarak
eksiksiz bir elektrik ya da terminal kablo semasi yapiniz. Tasarimda asagidaki siklari dikkate

aliniz;
1.

2.

3.
4.

Baslangic tork telafisi gerekiyor mu? Eger gerekiyorsa hangi tir yuk sinyali hangi
aksesuarlarla verilmektedir? (Analog sinyal mi, dijital sinyal mi?)

Normal durdurmadan sonra acil calisma fonksiyonu gerekiyor mu? Eger gerekiyorsa
hangi aksesuarlarla?

Herhangi bir 6zel fonksiyon gerekiyor mu?

Ne tur ariza denetleme ya da fren veya sikistirici gibi ne tir koruma fonksiyonu
gerekiyor?

7.2 Montaj ve Elektrik Tesisatl
Montaj elektrik tesisatina baglamak icin elektrik semasi, terminal kablo semasi ve bélim 4’'Un
ilgili kismina bakiniz.

(&

Onemli: Tesisat doseme ve baglantisini elektrik semasi veya terminal kablo

semasina uygun yapiniz ve asagidakileri dikkate aliniz:

a.

b.

oo

> @™o

Isinizi, kontrol kabini ve motor da dahil olmak Uizere, endustriyel elektrik standartlarina
uygun yapiniz. Topraklama rezistansinin 10 omdan az olmasina dikkat ediniz.

Akima uygun ana devre kablosu seciniz. Kontrol dnitesi kablolarini mimkin oldugu
kadar ana Unite kablolarindan uzaga ya da kontrol sinyalinin etkilenmesini azaltmak icin
dikey kesisecek sekilde yerlestiriniz.

Korumali dontsturtci kablosu seciniz ve ana kablodan uzak olmasina dikkat ediniz.
invertériin cikis terminalinde dalgalanma sogurucu olarak voltaja bagimli bir direng ya da
kapasitor bulunmamasina dikkat ediniz.

Gug hattini invertdriin ¢ikis terminaline baglamayiniz.

Her bir terminalin semaya gore diizgtince baglanip baglanmadigini iki kez kontrol ediniz.
PG terminal kablo semasina bakarak kodlayici ve PE terminal tesisatini iki kez kontrol
ediniz.

Bir multi-metre kullanarak fazlarin voltajini, 380 V (-15%~+10%) iki kez kontrol ediniz.

invertoriin kontrolii yapildiktan sonra baglatilabilir.

é Onemli: Multi-metre kullanarak fazlarin voltajini, 380 V (-15%~+10%)

kontrol ediniz. Gug verildiginde dijital gostergede asagidakiler gériinmelidir:



Run

U00=0.00 rpm
Feedback speed

{ dogru ekran)

{cahsma - U00=0.00 d/dk geri besleme hizi)

Bu noktada, dort LED’li dijital tipler motorun gercek hizini gésterir: “000.0".

7.3 Parametre ayari

invertor calisma modu, analog voltaj kontroliinii, analog akim kontroliinii ve ¢cok asamali hizi da
icerir. Her ¢ konumda da parametre ayari farkhdir. Litfen bélim 6 “asansér ¢alisma modu’na
bakiniz. Lutfen ayar agamalariyla ilgili bélim 5’e bakiniz.

7.4 Calisma Yonu Ayarl

(&

Onemli: invertre enerji uygulanmadan o6nce calisma yoni ve calisma
sinyallerinin kesik olmasina dikkat ediniz.
Asagida tanimlanan temel parametreler ayarlandiktan sonra calisma yoninid ayarlamaya
baglayiniz:
a. Alanda gorduklerinize gore, ¢cok asamall hiz terminali, analog voltaj terminali ve analog
akim terminali vasitasiyla invertdre calisma sinyali giriniz.

b. Mototrun disik hizla donmesini saglamak icin invertére yon ve calisma sinyali giriniz.
Do6nus yonine dikkat ediniz.
Tavsiye edilen yontem asagida gosterilmektedir:



Metod 1: yukan yinde

Baslangic

yukan komutu

voz > 0

Y

geri besl. iz N
N .02

Y
kahin N Y kabin
yukan ? yukan ?
\L &? \L N
dogru motc.»r tesisati kodlayict A,B faz degisimi
dogru kodlayici tesisat kodlayici A,B faz degisimi motor faz degisimi

Metod 2: asai yinde

Baslangic

agafjiya dogru calisma komutu

voz < 0

geri besleme hizi

N
U00<0?
¥
kabin agadgiya ? . kabin agsagiya ?
N Y
Y N

motor baglantisi OK
kodlayict baglantisi OK kodlayict A,B faz degisimi motorun gii¢ siralama de gisimi
kodlayic1 A,B faz degisimi




Not: U02 parametresinin dijital operatériinden gelen “komut hiz”: eger U02 pozitifse,
komut hizi >0; eger negatifse komut hizi <0.

UOO0 parametresinin dijital operatériinden gelen “Geri besleme hizi”: eger U00 pozitifse
komut hizi >0; eger negatifse komut hizi <0.

“kabin yukari/asag!” isareti kabinin gercek calisma yonudur.

Egder asansor sabit yavas hizdaysa o zaman hizi tedrici artiriniz.

Eger hiz sinyali analogsa voltaj ya da akim giris degerini artiriniz.

Eger dijital girdiyse hizi iki sekilde ayarlanabilir; birisi asagidaki asamalara uygun hareket
etmektir:

Liste 7.1 Cok asamall hiz terminali ve tavsiye edilen deger

Kod Cok asamali hiz | Cok asamali hiz | Cok asamall | Tavsiye edilen
terminali O ID5 terminali 1 ID4 hiz terminali 2 | deger (fabrika
ID3 cikig degeri) m/s

0 Off Off Off Referans | 0.000
hizi O

1 Off Off On Referans | 0.145
hizi 1

2 Off On Off Referans | 0.030
hiz1 2

3 Off On On Referans | 0.040
hizi 3

4 On Off Off Referans | 0.290
hizi 4

5 On Off On Referans | 1.000
hiz1 5

6 On On Off Referans | 1.500
hiz1 6

7 On on On Referans | 1.750
hizi 7

Diger yontem de referans hizini dijital operatérle artirmaktir; fakat dijital operatériin farkli
fonksiyon kodlarinin farkli cok asamali giris terminal hizina uygun olmasina dikkat ediniz.
Bu karsilikh iligski agsagida gosterilmektedir.

Liste 7.2 Cok asamali hiz terminali ve fonksiyon kodlari arasindaki iligki.

Dijital operator fonksi yon | Cok asamall | Cok asamall | Cok asamali | Cok
kodu hiz kodu hiz terminali | hiz terminali | agamal hiz
01ID5 11D4 terminali 2
ID3
D11 Referans hizi 0 0 Off Off Off
D12 Referans hizi 1 1 Off Off On
D13 Referans 2 2 Off On Off
D14 Referans hizi 3 3 Off On On
D15 Referans hizi 4 4 On Off Off
D16 Referans hizi 5 5 on off on
D17 Referans hizi 3 6 On On Off
D18 Referans hizi 3 7 on on On

Ornegin dijital operator fonksiyon kodu D13 ¢ok asamali hiz kodu 2'ye tekabil eder ve
dolayisiyla D13 degerini degistirince asansor hizi degisir.




7.5 isletmeye Aima

Motor normal olarak yikli yiuksek hizda calisabiliyorsa S egrisi ve konfor durumu ayarlanabilir; S
egrisi sadece dijital kontrol durumunda etkindir (cok asamali hiz kontroli).

S egrisinin D parametre ayari asansoriin yerlesimine gore degisir. ikametgah ve ofis binasi igin
7.3 listesine bakiniz.

Liste 7.3 ikametgah ve ofis binalari icin D parametresi tecrilbe degeri

Fonksiyon kodu Tecriibe de geri Fabrika ciki s degeri
ikametgah Ofis
D01 0.500-0.800 m/s2 0.800 — 1.200 m/s2 0.650 m/s2
D02 0.500-0.800 m/s2 0.800 — 1.200 m/s2 0.650 m/s2
D03 0.500-0.800 m/s2 0.800 — 1.200 m/s2 0.650 m/s2
D04 0.500-0.800 m/s2 0.800 — 1.200 m/s2 0.650 m/s2
D05 0.500-0.800 m/s2 0.800 — 1.200 m/s2 0.650 m/s2
D06 0.500-0.800 m/s2 0.800 — 1.200 m/s2 0.650 m/s2
D07 0.500-0.800 m/s2 0.800 — 1.200 m/s2 0.650 m/s2

S egrisinin kontrol etkisi asagida gosterilmektedir:

o3

i Hiz
D05 D&

Do1 / Doz
Doz

H D La7 Zaman

B

D parametresi ayarina ait detaylarla ilgili bolim 8.2.4’e bakiniz.

Fabrika cikis degeriyle konfor hissi elde edilebildiginden C (PID) parametresini degistirmeye
genelde gerek yoktur. Fabrika cikis dederi asagidaki 7.4 listesinde verilmektedir.




Liste 7.4 C parametresi PID ayari

Fonksiyon Ad icerik Erigim Birim Fabrika ciki g
kodu degeri
Cco1 Sifir iz P: PO 0 — 655.35 X 100.00
C02 Sifir hiz 11; 10 0 — 655.35 X 0.00
Co03 Dusuk hiz: P1 0 — 655.35 X 110.00
Co4 Dusik hiz: 11 0 — 655.35 X 10.00
CO05 Duslk hiz: P2 0 — 655.35 X 100.00
C06 Duslk hiz: 12 0 — 655.35 X 10.00
Cco7 Orta hiz: P3 0 — 655.35 X 120.00
Cco8 Orta hiz: 13 0 — 655.35 X 15.00
C09 Yuksek hiz: 0 —655.35 X 100.00
P4
C10 Yiksek hiz 14 0 — 655.35 X 10.00
Cl1 Frekans SW1 0-15.00 Hz 0.50
C12 Frekans SW2 15.00 — 50.00 Hz 25.00
C13 Akim 0 -200.00 X 65.00
dongisu
kazanimi

Konfor hissi ile ilgili PID C parametresi ayarlama i¢in bolim 8.2.3'e bakiniz.

7.6 Calistirma ve Bakim

UYARI

Bakim veya denetleme yapmadan Once ana gu¢ kaynagindan giciu kesin (off) ve
CHARGE gostergesinin 1s1§1 soniinceye kadar bekleyiniz.

Kapasitor sarjli durumdadir ve tehlikelidir.

invertorii degistirmeye calismayin. Sok ya da yaralanmaya neden olabilir.

Kablo ya da metal parcalari invertérde birakmayiniz ve invertériin bakimi igin

profesyonel yardim isteyiniz.
&DiHHAT

Calisma esnasinda tesisatl degistirmeyiniz; baglantilari ve dijital go&stergeleri
sbkmeyiniz. Aksi takdirde elektrik carpabilir ve yaralanma olabilir.

isletime alindiktan sonra calistirilabilir.
Ariza kodu i¢in bolim 9'a ve calistirma ile bakim igin bolim 10’a bakiniz.




8 Islev Parametresi listesi

Bu bolim referans icin tim fonksiyon parametrelerini ve ilgili bilgiyi icerir.

U parametresi (¢calisma durumu) calisma durumunu gostermektedir ve kolaylik agisindan ona bu
bélimde deginilecektir.

8.1 Islev Grubu

Liste 8.1 Fonksiyon grubu

Fonksiyon Grup Adi
Grubu

Gelismis Menl
B parametreleri
PID ayari
D parametreleri
Motor parametreleri
Dijital giris (rezervli)
Dijital giris (rezervli)
Analog giris
Analog girig
Ariza tamponu
Calisma durumu

Cla|—|ZT|O|mMMmo0|m >

8.2 Islev Listesi ve Sunum

8.2.1 Geligsmisg Meni A (R/W)
Gelismis A menusi dijital operasyon gosterge versiyonunu, dil secimini, motor oto ayarini
ve operasyon mod secimini icermektedir.

Fonksiyon Ad icerik Erigim Birim Olagan
kodu Deger

A01 Bellenim invertotiin X X 425.01
versiyonu yazilim
versiyonu —
99.99'a
ayarlayin ve
tim
parametreleri
olagan
degerelerine
almak icin
ENTER’e
basin

A02 Dil secimi LCD uzerinde | 0/1 X 1
dili secin
0: ingilizce
1: Cince

AO03 Oto faz Senkron 0/4 X 0
motor icin




otomatik faz
A03=4 oto
faz: bittikten
sonra  AO03,
3'e gececek
ve A03=0a
alarak
invertorin
chismasini
saglayin.

A04

Operasyon
modu

invertor
operasyon
modunu
secin:

0: ¢cok
asamali  hiz
kontrol

1: analog
voltaj kontroli
2: rezervli

3: analog
akim kontrolii

0/1/2/3

E Onemli: AO4'e ayarlayarak dort operasyon konumu segilebilir;

asagidaki listeye bakiniz:

A04 ayarl Operasyon modu Verilen hiz Yon
0 Dijital cok asamali | Cok asamali hiz | Yukari, asagl yon
hiz kontrol terminali 0 -2 (D13- | (D17, D18)
D15)
1 Analog voltaj | AlL analog voltaj | Yukarl, asagl yon
verilen hiz kontroli girisi (D17, DIB)
2 rezervli rezervli Yukarl, asagi yon
(D17, DI8)
3 Analog akim verilen | AI3 analog akim | Yukari, asag! yon
hiz kontrol girisi (D17, DIB)

Not 1. AO01 bellenim versiyonudur. 99.99'a ayarlanip ENTER’a basildiginda tim
parametreler yeniden ayarlanacaklardir.
Not 2: A03 senkron motorun otomatik faz secimi igindir. Motor ve kodlayici arasindaki
tesisatl kontrol ettikten sonra A03=4'e aliniz; invertére yukari ydn sinyali verin; fren
birakacak ve motor otomatik fazlama yapacaktir. Bitince A03, 3’e donecektir ve otomatik
fazlama sonucu U15'te gosterilecektir. AO3=0 konumuna aliniz aksi takdirde invertor

calismaz.

Not 3: A04 invertérin operasyon modudur. A04=0 iken ¢ok asamali hiz terminali koduyla
verilen ¢cok asamali dijital hiz 0 — 2dir.
A04=1 ise, terminal Al1"den verilen analog voltaj 0 — 10+ V'tur.
A04=3 oldugunda terminal Al3'den verilen analog akim 4 — 20 mA'dir.
Not 4: Analog kontrol modunda iligkilerle ilgili Sekil 8.1’e bakiniz.




hiz

D09 oranh asansdr hizi

voltaj

{akim)

0V (4mA) 10W0mA)

8.2.2 Parametre B (R)
Bu mentde oranli gii¢ ve oranli ¢ikis akimi ayarlanabilir.

Sekil 8.1 analoji ve hiz iliskisi

>

Fonksiyon Ad Icerik Erigim Birim Olagan
kodu deger
BO1 Oranli glg¢ Oranli 55-37 kw 22.00
invertor gici
B02 Oranli  cikis | Invertorin 15 - 80 A 48.00
akimi oranh cikis
akimi
BO3 Sistem Rezervli
konfiglrasyonu
B17 Sistem rezervli
konfiglrasyonu
8.2.3 PID Ayari i¢in C Parametresi (R/W)
Fonksiyon Ad icerik Erisim Birim Olagan
kodu deger
Cco1 Sifir hiz PO E13=0, 0-655.35 |x 100.00
C02>0 iken
Ci4
zamaninda
etkin
C02 Sifir hiz 10 Asansor 0-655.35 X 0.00
calistiktan
sonra
ayarlayin
Co03 Disik  hiz | Seyir halinde | 0 —655.35 | X 110.00
P1 calisma
frekansi=F1
co4 Disik hiz 11 | Seyir halinde | 0 —655.35 | X 10.00
calisma




frekansi=F1x

C05 Diusik  hiz | Fren 0-655.35 |X 100.00
P2 yaparken
calisma
frekansi=F1
C06 Duslk hiz 12 | Fren 0-65535 | X 10.00
yaparken
calisma
frekansi=F1
Cco7 Orta hizP3 | Fl<calisma | 0-655.35 X 120.00
frekansi=F2
Cco8 Orta hiz 13 Fl<calisma | 0-655.35 X 15.00
frekansi=F2
C09 Yiksek hiz | Calisma 0-655.35 | X 100.00
P4 frekansi>F2
C10 Yiksek hiz | Calisma 0 —-655.35 X 10.00
14 frekansi>F2
Cl1 Frekans SW | Dlsuk hiz 0-15.00 Hz 0.50
1 degisim
noktasi F1
C12 Frekans SW | Yiksek hiz 15.00 Hz 24.00
2 degisim 50.00
noktasi F2
C13 Akim dongu | Genellikle 0-200.00 X 65.00
kazanimi degistiriimez
Cl14 Sifir  servo | Verilen 5.000 S 0.800
zamani calisma
sinyali ve
verilen hiz
egrisi
arasindaki
sure

Not 1: Baslangi¢ Ayari

Bu invertdr yik sensori olmaksizin baslangic telafisi saglayan yeni bir teknoloji sahibi
oldugu icin genelde asanstre monte edilen bir yik cihazi olmadan da konforlu seyir elde
edilebilir. Dolayisiyla analog telafi girisi olmadan sadece C01 ve CO02 parametrelerini
ayarlamak yeterli olacaktir. Servo zamani da olagan 0.8s de@eriyle C14 parametresine

baglidir. Latfen asagidaki siralama grafigine bakiniz:




a hiz

Zaman

1 -
|

— | galisma

|

— | iz egris
1

\ sifir luzida servo zaman

E13=0 seklinde ayarlandiginda yuk sensorleri olmaksizin baglangic telafisi etkin haldedir.

yuksek hiz frekans degisim noktalaridir. PID diizenleyicisinin yapisi asagidaki sekildedir:

iz komuta ([ J0)1) - iz sapmast (| 02\ hiz déngiisii
— > Kp(l+ﬁ) —
gori beslome izt {0y I
Kp: oran sabiti I integral sabiti

Not 3: Hiz oran sabiti ve integral sabitin ayarlanmasi



a. Sistemde daha hizli bir dinamik tepki elde etmek icin P oransal sabitini artirin, fakat
bu durumda asiri bir deger sistemde titreime neden olacaktir. Asagidaki sekle
bakiniz:

|

referans edrisi

K

geri hesleme edrisi { P biraz daha kiiciiktiir)

geri hesleme eijrisi { P i3z daha biiyiiktiir}

4

b. Sistemin daha hizli tepki vermesini saglamak icin | integral sabitini artiriniz.
Baslangicta ve dururken gugli bir titresim varsa | degerini biraz artiriniz, fakat asiri
bir deger de sistemde daha fazla titremeye sebep olur.

‘. geri hesleme edgrisi {1 hiraz daha biiyiiktiir)

referans efrisi

K
/W\

c. Once P oran sabitini ayarlayiniz; sistemde titreme ortaya c¢ikincaya kadar P'yi artirin
ve daha sonra sistemin cabuk tepki vermesini saglamak icin | integral sabitini
ayarlayiniz.




d. Calisma egrisinde PI kontroli ile ilgili asagidaki sekle bakiniz:
Bos kabinle agsagi inerken (hareket halinde)

frekans degisimi 3

- frekans degisimi ]

frek legisimi
rekans d egl§lll‘|IL o

— =T frekans degisimi ]

iz 0



8.2.4 Parametre D (R/W)

Hizlanma, yavaslama ve diger referans hizlari bu menitde ayarlanabilir.

Fonksiyon Ad Icerik Erigim Birim Olagan
kodu deger
D01 Hizlanma Hizlanma 0.000 m/s2 0.650 m/s2
2.400
D02 Yavaslama Yavaglama | 0.000 m/s2 0.650 m/s2
2.400
D03 Duragan hiz | Duragan hiz | 0.000 m/s 0.012
3.000
D04 Hizlanma ilk | Hizlanma ilk | 0.000 m/s3 0.650 m/s2
sarsinti sarsinti 2.400
D05 Hizlanma Hizlanma 0.000 m/s3 0.650 m/s2
son sarsinti son sarsinti | 2.400
D06 Yavaslama Yavaglama | 0.000 m/s3 0.650 m/s2
ilk sarsinti ilk sarsinti 2.400
D07 Yavaslama Yavaslama | 0.000 m/s3 0.650 m/s2
son sarsinti son sarsinti | 2.400
D08 Duragan Dustk hizda | O — 1000 m/s3 0
zaman duragan
zaman
D09 Oranli hiz Asansor 0.000 m/s 1.750
oranli hizi 3.000
D10 Egri konumu | 0: normal, 1: | o/1 X 0
dogrudan
inis
D11 Hiz referansi | Cok asamali | 0.000 m/s 0.000
0 hiz0 3.000
D12 Hiz referansi | Cok asamali | 0.000 m/s 0.145
1 hiz1 3.000
D13 Hiz referansi | Cok asamali | 0.000 m/s 0.030
2 hiz 2 3.000
D14 Hiz referansi | Cok asamali | 0.000 m/s 0.040
3 hiz 3 3.000
D15 Hiz referansi | Cok asamali | 0.000 m/s 0.290
4 hiz 4 3.000
D16 Hiz referansi | Cok asamali | 0.000 m/s 1.000
5 hiz5 3.000
D17 Hiz referansi | Cok asamali | 0.000 m/s 1.500
6 hiz 6 3.000
D18 Hiz referansi | Cok asamali | 0.000 m/s 1.750
7 hiz 7 3.000

Not 1: D parametresi asansorin S ¢alisma egrisi ayaridir.

Not 2: Dijital konumda normal ve dogrudan inis egrisi ile ilgili asagidaki sekle bakiniz:




hiz

Zaman

Dijital calisma egrisi

Not 3: D01 — D08 parametreleri, baslangi¢c ve durma aninda yumusaklik hissini artirmak
icin asansor calisma S egrisini ayarlarlar; bununla ilgili asagidaki sekle bakiniz:

& hiz
DS D&

D01 /r noz
DOs

H Dm L‘G'T.‘ Zaman

no3

-

Not 4: ikametgah ve ofis binalari icin D01 — DO7 parametre tecriibe degderlerine bakiniz:

Fonksiyon kodu Tecrlbe de geri Olagan deger
ikametgah Ofis binasi
D01 0.500 — 0.800 m/s2 | 0.800 —1.200 m/s2 | 0.650 m/s2
D02 0.500 — 0.800 m/s2 | 0.800 —1.200 m/s2 | 0.650 m/s2
D03 0.500 —0.800 m/s2 | 0.800 —1.200 m/s2 | 0.650 m/s2
D04 0.500 — 0.800 m/s2 | 0.800 —1.200 m/s2 | 0.650 m/s2
D05 0.500 — 0.800 m/s2 | 0.800 —1.200 m/s2 | 0.650 m/s2
D06 0.500 —0.800 m/s2 | 0.800 —1.200 m/s2 | 0.650 m/s2
D07 0.500 —0.800 m/s2 | 0.800 —1.200 m/s2 | 0.650 m/s2

Not 5: Egri ayarlarinin asansoér ¢alisma egrisine etkisi:

A hz

Zaman

-
Egri ayarlarinin asansor ¢alisma egrisine etkisi




Not 1: D11 — D18 parametreleri dijital mod ¢oklu asama hizlarini belirler fakat analogda
kullaniimaz.

Not 2:Dijital giris terminal durumu farkli kombinasyonu (D13 — D15) farkli referans hizini
temsil eder. Buna iligkin detaylar icin tabloya miracaat ediniz:

Kombinasyon DI5 Dl4 DI3 Referans hizi

kodu

0 0 0 0 Hiz
referansi 0
(fonksiyon kodu
D11)

1 0 0 1 Hiz
referansi 1
(fonksiyon kodu
D12)

2 0 1 0 Hiz
referansi 2
(fonksiyon kodu
D13)

3 0 1 1 Hiz
referansi 3
(fonksiyon kodu
D14)

4 1 0 0 Hiz
referansi 4
(fonksiyon kodu
D15)

5 1 0 1 Hiz
referansi 5
(fonksiyon kodu
D16)

6 1 1 0 Hiz
referansi 6
(fonksiyon kodu
D17)

7 1 1 1 Hiz
referansi 7
(fonksiyon kodu
D18)




8.2.5 Parametre E (R/W)

Taslyicl frekansi, motor parametresi, kodlayici vb bu menide ayarlanabilir.

Fonksiyon Ad Icerik Erigim Birim Olagan
Kodu deger
EO1 Kontrol 0-asenkron; 1-|0,1 X 0
modu senkron
EO02 Kutup Motor kutuplart | 2 - 32 X 4
sayllari
EO3 Motor voltaji | Etiket 0 - 400 v 380
degerlerine goére
motor oranli
voltaji
EO04 Motor oranli | Etiket 0 - 9999 Rpm (d/dk) | 1459
RPM (d/dk) | degerlerine gore
motor oranli
donds hizi
EO05 Motor oranli | Etiket degerine | 0—80.00 | A invertorden
akimi gore motor gelen oranl
oranh akimi cikis
akiminin
yarisi
E06 Maks. Tor | Maks. Cikis tork | 0 - 300 % 150
limiti limiti
EO7 Moto kayma | (senkronlu hiz- | 0- 10 X 1.40
frekansi oranli
devir)/(senkronlu
hiz  x oranh
frekans
EO08 Taslyici invertérden 4-15 kHz 8.0
frekans gelen PWM
cikis dalgasinin
tastyici frekansi
E09 Kodlayici 0: asenkron | 0 - 10 X 0
tard motor icin artik
diferansiyel
SinCos.  2048.
Digerleri rezervli
E10 Kodlayici Kodlayici PPR 0 - 9999 X 1024
PPR
E1ll Manyetik Senkron 0 - 360 derece 0
rotor motorun  man.
pozisyonu Rotor pozisyonu
E12 PG frekans | PG frekans | 0-7 X 0
orani orani, 2'nin 0-7
guci
E13 Tork o6ncesi | 0: yuk cihazi | 0/1/2 X 0
Sel yok, 1:CAN
verici (rezerv), 2:
analog yuk

sinyali




Not 1. EO8 parametresi invertorden gelen PWM dalgasinin tasiyici frekansini ayarlamak
icin kullanilir. Deger yikseldikge invertoriin Orettigi guriltl azalacaktir fakat atik
artacaktir. Eger taslyici frekansi 1kHZ'e yikselirse ayar olagan degeri gectiginde
invertoriin giicll %5 oraninda azaltiimalidir.

Not 2: EO7 parametresi asenkron motorlarda oranh hiz kaymasini ayarlamak icin
kullanilir.
EO07=(senkron hiz-oranli devir)/senkron hiz x oranli frekans

Not 3: E12 PG bolinme katsayisini ayarlamak icin kullanthir. 0 — 7 arasl,
1,2,4,8,16,32,64,128'e tekabil etmektedir.

8.2.6 Parametre F (R/W)
Bu meniide dijital terminal fonksiyonlari ayarlanir. (Rezervli)

Fonksiyon Ad icerik Erisim Birim Olagan
kodu deger

FO1 DI1 fonk. Olagan 0-24 X 0
fonksiyon
yukari
seviye sinyal
girisi

F02 DI2 fonk. Olagan 0-24 X 0
fonksiyon
asagl seviye
sinyal girisi

FO3 DI3 fonk. Olagan 0-24 X 0
fonksiyon
¢ok asamal
hiz giris
terminali O

FO4 DI4 fonk. Olagan 0-24 X 0
fonksiyon
¢ok asamal
hiz giris
terminali 1

FO5 DI5 fonk. Olagan 0-24 X 0
fonksiyon
¢ok asamall
hiz giris
terminali 2

F06 D16 fonk. FO1 olarak | 0-24 X 0
ayni
fonksiyon
secimi

FO7 DI7 fonk. Olagan 0-24 X 0
fonksiyon
yukari
yonde sinyal
girisi




FO8

DI8 fonk. Olagan 0-24 X
fonksiyon
asagl seviye
sinyal girisi

F09

DI9 fonk. Olagan 0-24 X
fonksiyon
yukari
seviye sinyal
girisi

F10

DI10 fonk. Olagan 0-24 X
fonksiyon
calisma
sinyal girisi

F11

DI11 fonk. Olagan 0-24 X
fonksiyon
asagl
yavaglama
sinyal girisi

F12

DI12 fonk. Olagan 0-24 X
fonksiyon
SP
yavaglama
sinyal girisi

Not 1: F parametresini ayarlamaya gerek yoktur.

Not 2: Olagan fonksiyonlar asagidaki gibidir:

a.

b.

C.

tum konumlardaki giris sinyalleri;
DI7: yukari yon sinyali,

DI8: asagi yon sinyali,

DI9: calisma sinyali

¢ok asamall hiz kontrol konumuna 6zel giris sinyalleri;
DI3: cok asamali hiz terminali O,
DI4: ¢cok agamall hiz terminali 1,
DI5: ¢cok agamall hiz terminali 2.

dijital kontrol dogrudan inis konumuna 6zel giris sinyalleri;
DI1: yukar seviye sinyali,

DI2: asagi seviye sinyali,

DI10: yukari yavaslama sinyali,

DI11: asagl yavaslama sinyali,

DI12: SP yavaglama sinyali.




8.2.7 Parametre G (R/W)
Bu menide dijital cikis terminal fonksiyonlari ayarlanabilir. (Rezervli

Fonksiyon Ad Icerik Erigim Birim Olagan
kodu deger

G01 D01 fonks. | Cok 0-9 X 0
fonksiyonlu
réle cikis 1

G02 D02 fonks. | Olagan 0-9 X 0
fonksiyon
calisma
sinyal cikigl
(réle)

GO03 D03 fonks. | Olagan 0-9 X 0
fonksiyon
ariza sinyal
cikisi (réle)

G04 D04 fonks. | Coklu 0-9 X 0
fonksiyon
OC cikis 4
(acik
kolektor)

GO05 D05 fonks. | Olagan 0-9 X 0
fonksiyon IP
puls  cikisl
(0C) (acik
kolektor)

GO06 D06 fonks. | Olagan 0-9 X 0
fonksiyon
ZS yenileme
sinyal cikigl
(0C) (aclk
kolektor)

Not 1: G parametresini ayarlamaya gerek yoktur.

Not 2: Olagan fonksiyonlar asagidaki gibidir:
a. Tum konumlarda ¢ikis sinyalleri;
D02: ¢caligma sinyali,
DO03: ariza sinyali,
DO5: IP puls sinyali,
D06: ZS yenileme sinyali.

b. Sinyallerin siralamasi;

yin sinyal girigi

[
calisma sinyal girigi
—

D02 cahsma sinyal cikigi

[
—




D02 calisma sinyal cikisi yoksa K2A ve K2B OFF konumundadirlar, fakat K2B
ve K2C ON konumundadirlar.

D02 calisma sinyal cikisi varsa K2A ve K2B ON konumundadirlar, fakat K2B
ve K2C OFF konumundadirlar.

Ariza sinyallerinin siralamasi:

]
[ ]

D03 anza sinyal girisi

D02 cahisma sinyal
cikisi

Ariza ortaya ciktiginda bir ariza sinyali gorinecek ve c¢alisma sinyali
kesilecektir. Ariza sinyali kilitlenecektir ve sadece dijital operattr tarafindan ya
da glc yenilenmesi ile yenilenecektir (reset).

D03'ten ariza sinyali yoksa K3A ve K3B OFF konumunda, fakat K3B ve K3C
ON konumundadir.

Bir D03 ariza sinyali varsa K3A ve K3B On konumundadirlar, fakat K3B ve
K3C OFF konumundadirlar.

8.2.8 Parametre H (R/W)
Bu meniide analog giris terminali fonksiyonlari ayarlanabilir.

Fonksiyon Ad Igerik Erigim Birim Olagan deger
kodu
HO1 All fonk. All ¢ok | 0-2 X 0
fonksiyon
analog giris
0: verilen hiz
HO2 All Ofset All  analog | 0 —20.000 \% 10.00
ofset
HO3 All kazang All  analog | 0-1.00 X 1.00
kazang
HO4 All filtre | Allanalog 5-45 Ms 20
zamani filtre zaman
HO5 Al2 fonk. O: verilenhiz | 0-2 X 0
2: yuk sinyali
HO6 Al2 Ofset Al2  analog | 0-20.00 \% 10.000
ofset
HO7 Al2 kazang Al2  analog | 0-1.00 X 1.00
kazang
HO8 Al2 filtre | AI2  analog | 5-45 Ms 20
zamani filtre zamani
HO09 Al3 fonk. Al3 ¢ok [ 0-2 X 0
fonksiyonlu
analog girisi
H10 Al3 ofset Al3  analog | 0 - 20.000 \Y, 10.000
ofset
H11 AlI3 kazang AI3  analog | 0-1.00 X 1.00
kazang
H12 Al3 filtre | AI3  analog | 5-45 ms 20
zamani filtre zamani




Not 1: Analog voltaj hiz kontrol konumunda HO1 — HO4'lU ayarlayiniz (A04=1); analog
akim hiz kontrol konumunda HO09 — H12'yi ayarlayiniz (A04=3); dijital konumda (A04=0)
H parametresini ayarlamaya gerek yoktur.

Not 2: analog kazang = asansoriin gercek maks. hizi / asansorin oranli hizi (D09); eger
asansoOriin maksimum hizi 1.600 m/s ve asansorin oranh hizi 1.750 m/s ise analog
kazanci (H03)=1.600/1.750=0.914 olur.

Not 3: Verilen OV (U08) analoga tekabul eden HO2 olagan analog ofset 10.00 V'dir; U08
negatif ve pozitif sapma degerine gére HO2'yi artirip dusuriniz.

8.2.9 Parametre | (R/W)
Analog cikis terminali fonksiyonlari bu menide ayarlanabilir.

Fonksiyon Ad icerik Erisim Birim Olagan
Kodu deger
101 A01 AO01 ¢cok | 0-20 X 1
fonksiyonu fonksiyonlu

analog cikis

terminali

0: hiz

artirma

1

filtrelemeden

sonra hiz

artirma

2. hiz geri

besleme

3: tork cikisl

4: 0 hizda

baslangic

tork telafisi

5: sifir servo

zaman

6. kodlayicl

SIN/COS

acisl

7: SIN/COS

SIN dalgasi

8. V faz

akimi

9. U faz

akimi

10:

11:
002 A02 A02 ¢cok | 0-20 X 1

fonksiyonu fonksiyonlu
analog cikis
terminali




8.2.10 Parametre J (R)
Son 20 ariza kodu J parametresinde kaydedilmektedir.

Fonksiyo Ad icerik Erigim Birim Olagan

kodu deger

Jo1 Ariza En son ariza | x X 0
tamponu 1 durdurma 1

Jo2 Ariza En son ariza | x X 0
tamponu 2 durdurma 2

JO3 Ariza En son ariza | x X 0
tamponu 3 durdurma 3

Jo4 Ariza En son ariza | x X 0
tamponu 4 durdurma 4

JO5 Ariza En son ariza | x X 0
tamponu 5 durdurma 5

JO6 Ariza En son ariza | x X 0
tamponu 6 durdurma 6

JO7 Ariza En son ariza | x X 0
tamponu 7 durdurma 7

Jos Ariza En son ariza | x X 0
tamponu 8 durdurma 8

JO9 Ariza En son ariza | x X 0
tamponu 9 durdurma 9

J10 Ariza En son ariza | x X 0
tamponu 10 durdurma 10

Ji1 Ariza En son ariza | x X 0
tamponu 11 durdurma

J12 Ariza En son ariza | x X 0
tamponu 12 durdurma 12

J13 Ariza En son ariza | x X 0
tamponu 13 durdurma 13

J14 Ariza En son ariza | x X 0
tamponu 14 durdurma 14

J15 Ariza En son ariza | x X 0
tamponu 15 durdurma 15

J16 Ariza En son ariza | x X 0
tamponu 16 durdurma 16

J17 Ariza En son ariza | x X 0
tamponu 17 durdurma

17

Ji8 Ariza En son ariza | x X 0
tamponu 18 durdurma 18

J19 Ariza En son ariza | x X 0
tamponu 19 durdurma 19

J20 Ariza En son ariza | x X 0

tamponu 20

durdurma 20




Burada 15 ariza kodu bulunmaktadir; detayli bilgi icin asagidaki listeye miracaat ediniz:
Ariza kodu Icerik

1 Guc¢ modullu calismiyor

2 DSP igslemcisi ¢aligmiyor

3 Gug modill radyatorl 1sinmis

4 Fren Unitesi, fren rezietdrt hatasi
5 Sigorta atmis

6 Asiri tork

I Hiz sapmasi

8 yiksek voltaj

9 Dusik voltaj

10 Cikis faz kaybi

11 Yiuksek akim

12 Kodlayici hatasi

13 Durduktan sonra akim gortntyor
14 Calisirken ters yon sinyali var

15 Calisma komutu olmaksizin hiz geri

besleme sinyali var

8.3 Caligtirma Durumu U (R)
Bu menl 16 gercek zamanli asanstr calisma durumunun goésterimi ile ilgilidir ve
degistirilemez.

Fonksiyon Ad icerik Birim Olagan deger

kodu

uoo Geri besleme | Motor monitér geri | Rpm (d/dk) X

hizi besleme hizi

uo1 Referans hizi 0 | Verilen hiz Rpm (d/dk) X

uo2 Referans hizi 1 | Filtrelemeden sonra | Rpm (d/dk) X
verilen hiz komutu

uo3 Hiz sapmasi Geri besleme ve | Rpm (d/dk) X
referans hiz
sapmasi

uo4 Cikis akimi Akim Monitér ¢ikisi | A X

uos5 Tork ofset % X

u06 Cikis torku Vektor kontrolinde | % X
monitor tork ¢ikisl

Uo7 DC BUS voltaj | invertor icinin | V X
monitér ana doéngu
DC voltajl

uos All voltaj invertérin - monitor | V X
analog voltaj giris 1'i

uo9 Al2 voltaj invertérin  monitor | V X
analog voltaj giris
2'si

u10 AlI3 akim invertoriin - monitér | mA X
analog akim girigi

ull Giris DI1-DI2 Terminal DI1- | x X
DI12nin  durumunu
dogrulayiniz,




U11=000000000000
Terminal
Dll:rezervli
Terminal
Dl2:rezervli
Terminal DI3,4,5:
¢cok asamali hiz
komutu

Terminal DI6:
Terminal DI7=1:
yukari yonde
calisma etkin
Terminal DI8=1:
asag! yonde
calisma etkin
Terminal DI19=1:
calisma komutu
etkin

terminalDI10:
terminal DI11:
terminal DI12:

U1z

Cikis D01-D06

D01-D0O6'nin  cikis
durumunu
dogrulayiniz,
U12=000000
terminalDO1:
terminal
D02:calisma sinyali
terminal DO3:hata
terminal D04
teminal DO5:
terminal DOG6:

ui3

Voltaj faz

Senkron motor icin
(rezervli)

Derece

ul4

Akim faz

Senkron motor igin
(rezervli)

Derece

uUl5

Man. Pozisyon

Senkron motor icin
(rezervli)

Derece




9 Hata Muayenesi

Hata kodlarinin ortaya c¢ikigi durumunda neden ve kargl tedbirleri bu boélimde

tanimlanmaktadir.

UYARI

Bakim veya muayene yapmadan once ana devre gu¢ kaynagini OFF konuma alip
CHARGE gostergesinin sénmesini bekleyiniz. Aksi takdirde elektrik sokuna maruz
kalabilirsiniz.

Kendi kendinize invertérde herhangi bir degisiklik yapmayiniz. Yaralanabilir ya da
elektrik sokuna maruz kalabilirsiniz.

Bakim, muayene ve parca degisimi sadece yetkili personel tarafindan yapilimalidir.
Calistirmadan 6nce saat, ylzik vs gibi tim metal nesneleri uzaklastiriniz. Aksi takdirde

anginla karsilasabilirsiniz.
&Dil{mﬂ

Calisma esnasinda tesisat, baglanti ve dijital operatérde herhangi bir degisiklik
yapmayiniz. Aksi takdirde elektrik carpabilir.

9.1 Korunma, Muayene i slevi

Bir hata goruldugunde dijital operatoriin Ustiindeki hata LED’i yanip sénecektir ve
LCD ekranda hata kodu gortnecektir. Bir hata goruldiginde hata LED'i kilitlenir ve U
durumunda (calisma durumu) F3 tusuna basarak yenilenebilir. invertérde 15 hata kodu
vardir. Detayl bilgi icin lttfen liste 9.1’e bakiniz.

Hata kodu | Icerik Neden Karsl tedbir
1 Ani asiri akim

yuklemesi

Cikis terminali kisa

devresi

Gi¢ moddlinin gug
kaynagi anormal

Ortam  1sisi ¢ok

yuksek
2 DSP kontréler hatasi Kontrol Unitesinin
giris voltaji anormal
3 Gl¢ modilinde radyatér agsiri | Ortam  1sisi ¢ok | Sogutma ekipmanini

sicak: asir 1sI detektorl | yiksek veya fan | kontrol ediniz
devrede ve invertor ¢ikisl kesik. | bozuk

Yakinda bir ISt | Elimine diniz

kaynag! var
4 Fren Unitesi, fren rezistorl | Fren devresinde ya
hatasi: invertorin fren | da fren tertibatinda
devresinde ariza var. hata var
Dis rezistorler bozuk | Fren devresini veya
ya da fren rezistorl | fren rezistorand
yok kontrol ediniz

5 Sigorta atmis Ana devre sigortasi | Degistiriniz.




atmis

6 Asiri tork korumasi: 10 sn icin | Ya yuk cok fazla ya | YUkl kontrol ediniz
cikis torku % da invertor giicl az. ya da invertéri
degistiriniz.

7 Hiz kaymasi ¢ok fazla Yk ¢ok fazla YUk hafifletiniz
Hizlanma vya da | Hizlanma vya da
yavaslama zamani | yavaslama zamanini
¢cok az ayarlayiniz

8 Asirt  voltaj: invertérin DC | Yavaslama zamani | Yavaslama zamanini

tarafinin  voltajl ayar ©ncesi | cok kisa ve gl¢ cok | artirip rezistorleri
sinifini agiyor fazla baglayiniz
Gug kaynaginin | Glg spesifikasyonlari
voltaji ¢cok yuksek dahilinde voltaj
azaltiniz
9 Dusuk voltaj: invertérin DC | Giris guicl faz kaybi | Giris glcu kaynagini
tarafinin  voltajl ayar 0Oncesi | Ani gii¢ kaybi kontrol edip glcg
sinifininaltinda (400 V sinifi | Girig giic | normale  dondiikten
yaklagik 380 V) dalgalanmasi cok | sonra tekrar
fazla baslatiniz
Girig glcunin | Girig kablolarini
baglanti terminali | kontrol ediniz
gevsek
Ayni gug¢ sisteminde | Glg kaynag|
blylk baslangi¢ | sistemini iyilestiriniz
akimli bir yuk var

10 Cikista aclk faz: invertor | Cikis kablosu kopuk | Kablolar kontrol

cikisinda bir faz kopuklugu | Cikis terminali | ediniz

meydana gelmis gevsek
Motor guicu, | invertér ya da motoru
maksimum degistiriniz
uygulanabilir  motor
glciinin 1/20'sinden
daha az

11 Motorda asiri yiklenme Motor akimi 1 dk icin | Kablolar kontrol
%150'yi gecmis ediniz

12 Kodlayici hatasi: kodlayicidan | PG kablolari kopuk

geri besleme yok Yanhs PG baglantisi
PG donanim hatasi PG kartini degistiriniz
13 Durma aninda go6zlenen akim
var
14 Calisma esnasinda ters yon | Motor ve kodlayicinin | Motor veya kodlayici
gOsteriyor faz sirasi uyumsuz faz sirasini
degistiriniz
15 AsansoOr calismaksizin hiz geri | Fren  gevsek  ve | Freni kontrol ediniz

beslemesi gdzleniyor

asansor kayiyor

Kodlayicida bir
sarsintt var ya da
kodlayici gevsek

Kodlayiciy1 sabitleyip
sarsintiyr giderin




9.2 Hata Teshis Aki § Semasi

Sistem basladiginda hatali parametre ayari ya da hatali baglanti nedeniyle anormal
¢alisabilir vb. Problemi ¢6zmek icin asagidaki akis semasina miracaat ediniz.

Motor anormal ¢alisiyorsa:

a. Kontrol terminallerinden gelen bir ¢calisma sinyali varsa ve motor donmuyorsa:

hayir haywr

charge LED'i
yaniyor mu?

maotor donmiiyor

MCCB ve giig kontaktorii baglaymiz

bagh mi?

hayir voltaj, faz ve

haglantlan
kontrol ediniz

R S Tiizerindeki giris
gucii normal mi?

invertorii tekrar

DM hata LED'i yamp

baglatimz soniiyer mu?
~ hayir
+1 ve +2 arasinda veya DC kaynaij v bailavimz
ile kablolar arasinda gevseklik var n| A9
mi? =
hayir
y evet

sirketimize haber
e » ini
hayir P veriniz

Komut girigi ¢cahgiyor
mu?

FWD ve REV kablolan
normal mi?

| anzal ekipmam
dedistiriniz

hayir
hayir

Referans frekans ayarn
var mi?

hayir Y

baglayimz

cikigh ve cikis2 kablolan
dizgin mu?

evet
e COranh lizi veya analog sinyal
Wz tekrar '~ girigini agiyor mu? .
ayarlaymiz evet anzah ekipmani
dejistiriniz
.
™

hayir

hayir

sirketimize haber
veriniz

UV W dan voltaj cikisi normal
mi?

Asagidakileri kontrol ediniz:

1.motor normal mi?

2.fren birakiyor mu birakmiyor mu?

3.yiik torku tork limit ayarh degerini geciyor mu?
4.motor kayma telafisi E10 ayan diizgiin mu?
5.PG spesifikasyon E09 ayan diizgiin mii?




b. Motor calisiyor fakat hiz degismiyorsa:

motor cahismakla
birlikte hiz
degismiyor

asansariin eranh hiz ayan diigitk mii?

hayir

kodlayic tesisat diizgiin
mii?

mi yoksa q

dijital k
mu?

dijital

cikisl ve cikis2 tesisati
diizgiin mii?

hayir

cok asamah hizlar farkh

evet

s—»

hayir

analog

artinmz

s—»

tekrar
badglaymiz

—»

hayir

—»

evet
analog sinyali degisiyor mu
degismiyor mu?

{010V veya 4-20mA)

evet
asadidaki kablelar var m:

ATl. AIZ. AT3

nayir

tekrar baglaymiz

tekrar ayarlaymmz

mi?
L

‘evet

hizlanma veya yavaglama siiresi
uzun mu?

evet

hayir

degeri arinmz

—>

sirketimize haber
veriniz




10 Bakim

Bu bolim bakim bilgileri hakkindadir.

UYARI

Bakima baslamadan 6nce guc¢ kaynagini kapatiniz ve 10 dk bekleyiniz. CHARGE
gOstergesinin sénmesini ve DC voltajin 24 VDC'nin altina dismesini bekleyiniz. Aksi
takdirde elektrik carpabilir.

invertorle ilgili hicbir seyi kendi basiniza degistirmeyiniz. Aksi takdirde elektrik soku ya
da yaralanmaya maruz kalabilirsiniz.

Bakim, muayene ve par¢ca degisimi sadece yetkili personel tarafindan yapilmahdir.
Calistirmadan 6nce saat, ylzik vs gibi tim metal nesneleri uzaklastiriniz. Aksi takdirde
anginla karsilagabilirsiniz. Aksi takdirde yangina maruz kalabilirsiniz.

&ninnm

Calisma esnasinda tesisat, ba glanti veya dijital operattrlere dokunmayiniz. Aksi
takdirde elektrik carpar.

10.1 Garanti Suresi

Garanti siresi boyunca (fabrika cikis tarihinden itibaren) invertér arizalanirsa ya da

zarara ugrarsa ucretsiz bakim yapilacaktir. Eger garanti suresi gectiyse makul bir bakim Ucret
talep edilir.

Garanti suresi kapsaminda da olsa asagidaki arizalar ortaya ¢ikarsa makul bir tcret talep

edilecektir:

1

2.
3.
4.

El kitabina bakmaksizin veya kendi tamiriniz nedeniyle bir problem ortaya ¢ikarsa,
invertoriin uygunsuz kullanimiyla bir problem ortaya ¢ikarsa,

Dustrme ya da nakliye dolayisiyla bir problem ortaya ¢ikarsa,

Deprem, yangin, sel, yildirim gibi ya da benzer dogal nedenlerle bir problem ortaya
cikarsa.

10.2 Uriin Sorgulama

Uriinde hata, ariza veya diger problemlerin bulundugunu fark ederseniz agagidaki

bilgilerle ofislerimizi ya da teknik departmanimizi arayiniz:

1.
2.
3.

invertor turd
Urin no.
Satin alma tarihi

Bu talebin zararin durumunu, problemi vb icermesi gerekir.

10.3 Sik muayene

PO TY

Sik muayene asagidakileri icerir.

Ortamin gerekli standart 6zellikleri karsilayip karsilamadigdini,

isletim karakteristiklerinin standart 6zellikleri karsilayip karsilamadigini,
Anormal gurdltd, titresim veya anormal durum olup olmadigini,
invertériin icinde monteli sogutma faninin ¢aligip calismadigini,

Asiri 1s1 durumunun olup olmadigini.




10.4 Periyodik Muayene

Periyodik muayeneyi yaparken oncelikle ¢alismay! durdurunuz, giicl kesiniz ve kapagdi
¢ctkariniz. CHARGE gdstergesi sondiikten sonra ana DC devre voltajinin givenli 24 V voltajdan

daha dusik oldugunu gérmek icin gerilimi él¢tiniz.

Glcl keser kesmez invertdre dokunursaniz elektrik carpabilir. Periyodik muayene
edilecekler asagidaki 10.1 listesinde gosterilmektedir.

Liste 10.1 Periyodik muayene edilecekler

Kalem Detay Metod Kriter
isletim ortami 1. Ortam IsisI, nem, 1. Isletim 1. Ortam 1sisi 40
titresim  ve toz, termometresi, dereceden az
gaz, yag buhar higrometresi olmalidir.
vs kontrol ediniz. 2. Gozlem 2. Tehlikeli
2. Tehlikeli nesneler nesneler
var mi? olmamaldir.
LCD ekran 1. LCD temiz mi? Gozlem 1. Arka plan
2. LCD normal mi? lambasi normal
2. Ekran normal
Terminal ve civata 1. Cata gevsek 1. Sikma 1. Normal
mi? 2. Gozlem 2. Sikistirma
2. Baglanti parcalar
gevsek mi?
Ana 1. Kilif normal mi? gozlem normal
Devre kablo 2. Bakir hat normal
mi?
1. Gdaraltd  var | Dinleme ve gdzlem 1.hayir
Kontaktor ve role mi? 2.baglanti ugultusu var
2. Kontaklar
bagh mi?
1. Sizintl, renk Gozlem Normal
Kapasitor degisimi veya
genisleme var
mi?
2. Guvenlik valfi
disarida mi veya
genislemis mi?
1. Tozlanma var mi? | gézlem Normal
2. Girig bloke
Isi havuzu edismis mi?
Sogutma 1. Guordltd var mi? 1. Dinleme ve 1. Normal
fani 2. Titresim var mi? gozlem 2. Normal
3. Renk degisimi 2. GoOzlem 3. Normal
veya carpiklik var 3. Gozlem ve
mi? koklama
Kontrol Ara Uzerinde toz veya bagka | gozlem Normal
devresi parcalar bir sey var mi?
Kontrol 1. Renk degisimi ve 3. Gozlem ve | normal
Unitesi tuhaf koku var koklama
mi? 4. GoOzlem
2. Carpikhk, catlak
ve renk degisimi
var mi?




Ek A Elektromanyetik Uyumluluk

Bu bélimde tanimlanan elektro manyetik uyumluluk girtlti kisitlamasi, tesisat gerekleri,
topraklama, dalgalanma sogurucu, sizinti akimi ve montaj alanini icermektedir.

Al Girulttu Kisitlamasi

invertér caligma teorisine gore girulti Uretecektir. Glrlti turd, gurilti nakil yolu,

calisma sistemi
belirlemektedir.

Al 1. Gurdltd Turu

tasarimi, montaj, tesisat,

Latfen asagidaki sekle bakiniz:

giiriiltii tiirii

topraklama ve vb faktorler yanal cihazlari

statik elektrik eléktromanyetik mesafe

endiiksiyonu elekt. devre iletimi endiiksiyon transmisyonu
| [
! [ | ! [ | |
1 sizinti akimi, giic hatti | motor hattt gii¢ hatt invertor
| topraklama  ~ iletimi 1 radyasyonu radyasyonu radyasyonu
I dingiisii I
l | | | ' ]

girig @ giris @ girig @ giris ¥)65)) giris @ giris ® girig ®

Sekil A1.1 glrdlth tara



Al.2 Gurulth Transmisyon Eri

simi

Litfen asagida Sekil A1.2'ye bakiniz:

i —
telefon

¢ daniistiriicii

kontrol cihazlan

ik

Ty
(o)
e

T T ------.a.-----------},

@
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déniistiiriicii P ] )
giicii i " INVERTOR ’ v kablosuz
[ 1 o ekipmam ===
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maotor '|
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Fig Al.2 giiriiltii transmiéydn girigi



Al.3 Temel Gurlltu Kisittamasi Kar g1 Tedbirleri
Al.1 Listesine bakiniz.

Yanal cihazlarin kablo veya sinyal hatlari invertoriin giris ve ¢ikis
tarafindaki kablolara yakin konumlandirilirsa elektromanyetik
enduksiyon ve elektrostatik endiiksiyon tarafindan cihazlarin kablo
ve sinyal hatlarinda gurdltu uretilir.

1. Ana ve kontrol devrelerinin
kablolarini ayiriniz,

2. Yanal cihazlarl invertdrden
uzaga koyunuz,

3. En kolay etkilenen kabloyu
invertér giris  ve c¢ikis

kablosundan uzaga
yerlestiriniz,

4. Sinyal kablosu ve gug
kaynagi tesisatinda

korumali kablo kullaniniz;
uygun metal borulara
yerlestirildiginde daha iyi
olur (metal borular arasinda
20 cm mesafe olmali)

Yanal cihazlar invertdér sistemine baglandiginda invertérden sizan
akim diger cihazlarin dalgal ¢calismasina sebep olur.

Yanal cihazlarin zeminine baglanti
yapmayiniz.

Yanal cihazlar ve invertdr ayni gi¢ kaynagini kullandiginda
invertorde iletim gurdltisa uretilir, iletken ile giic kaynagina yayihr
ve invertoriin yanal cihazlarini etkiler.

invertdriin  giris terminaline gurdltd
filtresi koyun veya invertorle yanal
cihazlar arasina bir yalitim
donustirtcusi yerlestiriniz.

Kontrol bilgisayari, 6lgim aletleri, sensér, radyo cihazi vb invertorle
ayni kabinde bulunursa ve invertdre ¢ok yakinsa radyasyondan
otlrl ariza ortaya ¢ikacaktir.

1. Kolayca etkilenen yanal
cihazlari ve sinyal
kablolarini invertérden uzak
tutunuz. Sinyal kablolar
korumali kablo olmalidir ve
topraklanmalidir. Sinyal
kablolarini metal korumaya
koyup giris ve c¢ikistan uzak
tutunuz. Eger sinyal
kablolarinin invertor giris ve
cikis kablolariyla kesigsmesi
gerekirse dikey
kesismelerine dikkat ediniz.

2. Invertdriin giris ve cikis
taraflarinda  sirasiyla  bir
radyo guraltd filtresi ve
dogrusal filtre monte ediniz.
Bdylece invertér giris ve
cikis kablo glralta
radyasyonu kisitlanmis olur.

3. Motoru invertére baglayan
kablo korumali olmaldir. 2
mm’lik bir boruya veya
beton kanala konabilir.Kablo
metal bir boruya konup
topraklanmalidir. (motor
kablosu olarak 4 damarli bir
kablo kullanilabilir: biri motor
kapagina digeri invertor
tarafina)

Liste Al.1 Temel gurdltd kisitlama kars tedbirleri




A2 Elektrik Tesisatl Gereksinimleri

A2.1 Yerle sim ko sullari

Ana devre tesisatini kontrol devresi tesisatindan ayiriniz. Bu sayede daha az gurtilti
alacaktir. Sekil A2.1a'ya bakiniz. Kontrol devresi tesisati, gii¢ kaynag! kablosuyla ya da
motor kablosuyla kesismek zorunda kalirsa dik kesismelerine dikkat ediniz. Sekil
A2.1b’ye bakiniz.

‘I ‘ motor hatt
Hlim
) gii¢ ya da motor
Sm hatti
giic hath |_
—_—
2m kontrol devresi

kontrol devresi

. . U kesisen yerlesim
@lparalel yerlesim : Fen yerles

Sekil A2.1 Tesisat Gereksinimi

A2.2 Kablonun sec¢im alani gereksinimi
Kablodan zemine akim sizinti kapasitesi kablonun kesit alanina goredir. Alan cok
genisse diusik ozellikli kablo secilmelidir. ( Alan bir birim artarsa akimi %5 azaltiniz.)

A2.3 Korumali kablo gereksinimi
Korumali kablo, bakir veya aliminyum ag dokumali ve zirhli, yiuksek frekans, disik
empedans kablosu olmalidir.



A2.4 Korumali kablo montaj ko sulu

Kontrol kablosu korumali kablo olmalidir. Litfen sekil A2.2'ye bakiniz. Sekil
A2.3'deki kablo déseme yontemi yanhstir.

kabin paneli

: o kabin paneli
‘kabin paneli

Sekil A2.3 Hatalh kablolandirma



A3 Topraklama
A3.1 Topraklama Metodu
Litfen sekil 3.1'e bakiniz.

diger
ekipmanlar

invertir

F

FE

(a) sirah topraklama (miikemmel)

diger

invertir ekipmanlar

=

Fa

(<) birlikte topraklama (yasak)

diger
invertir ekipmanlar
F F
FE

(k) birlikte topraklama {normal)

invertar

diger
ekipmanlar

Fa

I_J

Sekil A3.1 Topraklama Tesisati
Yukaridaki 4 topraklama tesisati yonteminden en uygunu (a) dir. Musterilerinizin de

mimkinse bunu uygulamalarini tavsiye ediniz.

A3.2 Topraklama Tesisati Onlemleri

m

|

(d) birlikte toprakiama (yasak)

a. Topraklama direncini duasirmek icin standart kesit alanda topraklama
kablosunu mumkin oldugu kadar kapasiteli secin; diz kablonun yiksek
frekans direnci yuvarlak kablonunkinden daha diistk oldugu icin onu se¢gmek

daha iyi sonug verir.

b. Topraklama kablosu mumkiin oldugu kadar kisa ve topraklama noktasi da

invertore yakin olmalidir.

c. Motor kablosu 4 damarli ise damarlardan biri invertor tarafina, digeri de motor
topraklama terminaline baglanmalidir. Motor ve invertdr gerekli topraklamayi

siraslyla alirlarsa en iyi topraklama yapilmis olur.

d. Kontrol sisteminde tim parcalarin terminalleri baglandiginda kagak akimlarin
neden oldugu guorilti diger yanal ekipmani etkileyecegdi icin sistemdeki
bilgisayar, sensor veya ses cihazlari invertérden ayri tutulmali; birlikte

baglanmamaldir.



e. Daha dustk yuksek frekans rezistansi elde etmek icin yiksek frekans
terminali kabinin arka paneline baglanirken her bir parcanin civatasi teker
teker alinip vernikleri siyrilip baglanmahdir.

f. Doseme kablosunu gurultilye hassas cihazlardan uzak tutunuz; topraklama
kablosu da mimkin oldugu kadar kisa olamlidir.

A4 Voltaj Dalgalanma Emicisinin Montaiji
Cok gurdltt Ureten roéle, kontaktdr ve elektromanyetik fren vs gibi cihazlar invertor
kabininin digina da alinsa dalgalanma emici sekil A4.1’deki gibi monte edilmelidir;

/ piezo direnci
T ]
_~. % o
Lo 220VAC
O
)_ H diyot
invertir {} / 0
Lo +24VDC
| 0
}_ RC-ﬁltre
D / v
I D | 220VAC
Q

Sekil A4.1 Role, kontaktdr ve elektromanyetik montaji



A5 Kacak Akim ve Onleyici Tedbirler

Kacak akim invertoriin giris ve ¢ikis tarafindaki hat kapasitori ve motor kapasitori yolunu
takip edecektir, buna zemine ve hatlar arasina sizan akim da dahildir. Litfen sekil A5.1'e
bakiniz; kacak akim degeri taslyici frekansi ve kapasitesine baglidir.

M C C B hatlar arasindaki dagitim kapasitansi
R X —jr‘ T
S _— invertar ’ !
1]
X ") a i
T * ~ - i }
L " « | hatlar ve zemin
girig gic kaynagi mmmmnl ‘ ! B arasindaki dagrtim
i } g 1 | kapasitans
-— i\

== Zemine dajitim kapasitansi —

fekil A5_1 Kagak akim yolu

A5.1 Kacak Akima Kar sI Alinacak Tedbirler

Kacak akim topraklama hatti vasitasiyla sadece invertére degil ayni zamanda diger
cihazlara da akar. Kacak akim Kiricl, réle ya da diger cihazlarin hatali calismasina neden olabilir.
invertoriin tagidigi frekans yiikseldikge ve motor hatti uzadikca kacak akim da artacaktir.
Kisitlama tedbirleri: tasiyici frekansini disiriintiz; motor hattini mimkun oldugu kadar kisaltiniz
ve 0zel tasarimli kagak kirici monte ediniz.

A5.2 Hatlar Arasinda Kacak Akim

Dagitim kapasitorii kacak akimi invertdr ¢ikis tarafindan akar ve yiksek dalgalanma
durumunda harici termal rélenin hatali ¢alismasina neden olabilir. Egder kiguk invertor
kapasitans! 7.5 KW'In altinda ise ve kablo uzunsa (50 m’den fazla) kacak akim artacaktir. Bu
durumda biytk ihtimalle harici termal role hatali ¢calisacaktir.

Kisitlama tedbirleri: tasiyici frekansini azaltin; invertor digina bir AV reaktori yerlestiriniz;
motor Isisini dogrudan 6lgcmek icin bir termal sensor kullaniniz veya harici termal réle yerine
invertorin motor agsir yik koruma fonksiyonlu elektronik termal rélesini kullaniniz.

A6 invertérden Yayilan Radyasyonun Kisitlanmasi

invertoriin bulundugu kontrol paneli genelde metalden yapilmaktadir ve bu metal koruma
invertorden vyayilan guraltiyt engelleyebilir. Fakat koruma disindaki kabloya 6zel ilgi
gOsterilmelidir.
Kablo girultiinin dagitiimasinda anten vazifesini gorir; sekil A6.1'e bakiniz. Cikisa yakin bir
yerde duran korumali kabloyu kabinin topraklamasina baglayiniz. Girdltd baglantisi ve c¢ikis
arasindaki mesafe en az 15 cm olmalidir; daha kisa olmasi daha iyidir.



L J
1 H
Loy —
. oY -,
|:| \'\ ,-f'r "y

v —%’\_ Paahie
L m Qﬁlill' i -'. . T i

kablo ; ]
1 \_b\—\-‘\_ﬂ.f\.-'\.p"-’r

korumah kabin

dekil A61 Korumah kabinden gikan kablo

gikisa yakin korumalh

kablonun kabin zeminine
baijlanmasi
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korumah kabin
gekil A6_2 Korumah kabinden gikan yayihma karsi tedbir

A7 Glg Kaynagi Hatti Filtre Kilavuzu
Yuksek etkilesimli ve cevreye duyarli cihazlara guc kaynagi hatti filtresi uygulanabilir.
A7.1 Gig Kaynag! Hatti Filtresinin Fonksiyonu
a. Gug kaynagi hatti filtresi dusuk iletimli ve cift yonlidir. Dogru akim (DC) ve 50 Hz
endustri frekansli akimi gecirir; yiksek frekansli elektromanyetik etkilesim akiminin
gecmesine izin vermez. Sadece guc¢ kaynaginda cihazin Urettigi elektromanyetik
etkilesimi degil ayni zamanda gi¢ kaynagi hattindaki elektromanyetik etkilesimi de
kisitlar.
b. Gilc¢ kaynagi hatti filtresi cihazin transmisyon kosullarini ve hassas transmisyon
manyetik standartlari da karsilamasini saglar; ayni zamanda cihazin radrasyon
etkilesimini kisitlar.

A7.2 Glg Kayna g1 Hatti Filtresi Montaj Notlari
1. Kabinde guriltd filtresinin montaj edildigi yer guic kaynagi terminaline mimkin oldugu
kadar yakin olmalidir ve gl¢ kaynagi hattinin kabindeki gurulta filtresine giris kablosu
muamkin oldugu kadar kisa olmalidir.



2. Giris hatti ve gurulta filtresi ¢ikis hattinin arasindaki mesafe ¢ok yakin olursa ytksek
frekans etkilesimi filtreyi gecer; giris ve cikis hatlan filtrede dogrudan birbirlerinden
etkilenip gurdltu filtresini faydasiz hale getirir.

3. Filtre kapaginda genellikle 6zel bir topraklama terminali bulunur. Girulti terminalini
kabine baglayan kablonun da ¢ok uzun olmasi durumunda yiksek frekans direnci
nedeniyle gurdltt filtresi faydasiz kalacaktir. Dodru montaj yontemi yassi kablo
borusunu metal kapaga mumkin oldugu kadar genis bir alan kaplayacak sekilde
monte etmektir. iletkenligi saglamak icin yalitim vernigini kazimay unutmayiniz.

A8 EMC Montaj Alani

invertér ve motorun transmisyon sisteminde invertér ve kontrol araclari, sensor vb yanal
cihazlar ayni kabine monte edilirler. Kabinden c¢evreye yayilan etkilesimi kisitlamak icin cesitli
tedbirler alinabilir; dolayisiyla radyo guriiltt filtresi ve giris AC reaktorii giris terminaline monte
edilmek durumundadir. EMC kosullarini kargilamak icin kabin elektromanyetik olarak uyumlu
olmalidir.

invertér ve motorun transmisyon sistemindeki invertor, fren tertibati ve kontaktér vb giiclii
gUrdlth kaynaklaridir. Bunlar kodlayici ve sensor vs gibi gurlltiye hassas yanal otomasyon
cihazlarinin normal calismasini etkiler. Yanal cihazlarin elektriksel karakteristiklerini dikkate
alarak, guriltd kaynagini gurdltd alicisindan ayirmak igin farklh EMC alanlarina monte ediniz. Bu
en etkili etkilesim azaltma yontemidir.
invertériin montaj alani ayrimiyla ilgili Sekil 8.1’e bakiniz.

ana gug hath kontrol kabini balge ¥

hat igi filtre

baolge |

A1
bilge W hat igi reaktor
Kkontrol cihazlar !
'-Av —Fne (bilgisayar vs)

_ invertor
bolge Il
. uretim makinesi

balge I¥ I i i i
doniigtiric (s nlge E motor mekanizma sistemi
seviyesi vs) hat igi gardltd
‘ | filtresi bolge ¥1
topraklama plakas

motor lEaIJIusu
N

.
detektar sinyal kablosu

Sekil A8.1 EMC'ye gore invertériin montaj alani bolinmesi



Montaj alaniyla ilgili sunumlar:

» Kontrol devre transformeri, kontrol cihazlari, dondstiricl vs,

» Anti parazitli kontrol devresi ve sinyali,

» Hat ici reaktdr, invertor, fren Unitesi, kontaktor ve diger guraltt Ureticiler,

» Hat harici gurdlts filtresi ve kablosu,

» Gug kaynagi (kablosuz gurtilti filtresi dahil),

* Motor ve kablolari.
Her bdlgeyi en az 20 cm mesafe ile birbirinden ayiriniz; iki boélge arasinda metal topraklama
levhasi koymak ve kablolari farkli borularda farkli yerlere koymak iyi olacaktir; gerekirse filtre iki
bblgeyi baglayan zemin Uzerine monte edilmelidir; ve korumali kablolari ve sinyal kablolarini
kabin disina yerlestiriniz.

A9 invertériin Elektrik Montaj Onlemleri
Sekil A9.1'e bakiniz.

ana gig hath

yahtim transformeri invertor gig
hath
- 220cm »30cm

dijer eihazlarm gig !

hatlar filtre

hava anahtaf'l
dijer I
_ e!ektrnnik AC girigi
metal kabin ] eihazlar - I metal kabin
I invertor
kontrol kablolar motor
kablosu
AG gikigi e

motor

Sekil A9.1 inventér elektrik tesisat



EMC kosullarina uymak icin asagidakilere dikkat etmek gerekmektedir:

1.

invertér kabine monte edilmeli; invertériin alti ve giris girulti filtresinin kapagi kabinin
arkasina monte edilmelidir. Bu durumda invert6riin arka paneliyle iyi iletkenlik saglanmis
olur. invertor ve girilti filtresi arasindaki mesafe mimiin oldugu kadar kisa (15 cm den
az) olmalidir. Bu, invertdr ve giris gurilti filtresi arasindaki direnci en disik seviyede
tutacaktir.

Kontrol kabini agzina genis bir PE terminali monte ediniz (kabine agzi ve cikigl
arasindaki mesafe 5 cm den az olmalidir). Tum kablo korumalari PE terminaline 360
derece aclyla baglanmalidir.

Motor hatti icin korumali kablo kullaniimalidir; vida metal kemeri veya metal ag koruma
daha iyi olacaktir. Motor metal korumali kablo i¢in 360 derece metodu uygulanmalidir ve
kabin arka paneline baglanmalidir. iki baglanti noktasi vardir. Birisi mimkiin invertére
muamkuin oldugu kadar yakin baglanmalidir; 15 cm’den az olmasinda fayda vardir. Digeri
de topraklama terminaline sabitlenmelidir.

Terminal kontrol kablosu olarak korumali kablo uygulanmalidir.

Klavye kablosu kabin korumasiyla kesismemelidir.

Korumali kabin yuvasi mumkin oldugu kadar kisa olmalidir; en fazla 15 cm'yi
gecmemelidir.

A10 iAStar-S3 Serisi Asansor  invertdriinin EMC Standardi

Uygun hat ici ve disi filtreler ve AC kaynakh (filtre ve kaynak tipi icin “opsiyonel

aksesuarlar” bashgina miracaat ediniz) iAStar-S3 Serisi Asansor invertérii asagidaki kosullari

saglayabilir.

Liste A10.1 iAStar-S3 Serisi Asansor invertorii icin EMC
Korunma tiri Standart Test 6zellikleri
Uygulanan radyo | Alt en yliksek f < 0.50MHz.100dB( v/ m) AEIE
frekansi deger : '

).50= f<5.0MHz.86dB( v/ m) AEIE(H
T < 30MHz,90  70dB(uv /! m)AEIEAE
< f < 230MHz. 40dB (v / m)AE
SO <1000 MHz. 47dB( rov/ m) AE {1

Radyo frekansi Alt en yiksek f < D.ﬁDM’H_‘.IUDdB(.m‘f}nj:’ilﬂﬁ"fl’f

deger
).50= f<5.0MHz.86dB( tov/m) AEIE(H

T < 30MHz,90 T0dB(uv/ m)AEE(H

< f < 230MHz, 40dB( v / m) AEME(H

SO f <1000 MH=. A7dB( pov /) AE {1




Elektrostatik EN 12016.2004 | Kriter B (kontak desarji 4000 V, hava desarji 8000 V)
desarj

Radyo frekansi | EN 12016.2004 | Seviye 3, kriter A (3 V/m)

yayllan alan

Hizh gecici | EN 12016.2004 | seviye 4, kriter B (yuksek voltaj _ + 2 KV/2.5 kHz)
patlama

Dalgalanma EN 12016.2004 | Kriter B (_+ 1 KV)

voltaji

Kondiiksiyon EN 12016.2004 | Kriter A (3 V, 0.15 — 80 MHz)

gUraltisu

Ek B iglev Parametresi, Cali stirma Durumu, Hata Listesi

B1 islev Parametresi

Fonksiyon
kodu

Ad

Icerik

Erigim

Birim

Olagan
deger

Aciklama

A

Geligsmis
meni

Dijital operatdriin yazilim versiyonu, ekran dili, o

ve operasyon tir

i (RIW)

tomatik ayar

A0l

Bellenme
versiyonu

invertoriin
yazilim
versiyonu
99.99'a
ayarlayiniz ve
tim
parametreleri
olagan degere
getirmek  icin
ENTER tusuna
basiniz

X

X

425.01

A02

Dil sec¢imi

LCD ekran
Uzerinde dili
seginiz

0: ingilizce

1: Cince

0/1

AO3

Otomatik faz

Senkron motor
icin  otomatik
fazlama A03=4
otomatik
fazlama; bitince
AO03 degeri 3'e
geger; AO03'U
0'a alin aksi
takdirde
invertor
calismaz.

0/4

AO4

Operasyon
modu

invertor

0/1/2/3

operasyon




trind seginiz:
0: cok asamali

hiz kontroll
1: analog voltaj
kontroll
2: rezervli
3: analog akim
kontrolu
B Guc Oranli guc ve oranli ¢iki § akimi (R)
parametresi
BO1 Oranl gig¢ invertoriin 55-37 kw 22.00
oranh glcu
B02 Oranli  cikis | Invertorin 15 - 80 A 48.00
akimi oranh cikis
akimi
BO3 Sistem rezervli
konfiglrasyonu
B17 Sistem rezervli
konfiglrasyon
C PID ayart C | PID ayari
parametresi
Cco1 Sifir hiz PO E13=0, C02>0 | O X 100.00
ise C14 | 655.35
zamaninda
etkin
Co02 Sifir hiz 10 Asansor 0 X 0.00
calistiktan 655.35
sonra ayarlayin
Cco3 Duslk hiz P1 Siuris aninda | O X 110.00
calisma 655.35
frekansi=F1
Cco4 Duslk hiz 11 Siuris aninda | 0 X 10.00
calisma 655.35
frekansi=F1
CO05 Duslk hiz P2 Frenleme 0 X 100.00
aninda calisma | 655.35
fekansi=F1
Co6 Duslk hiz 12 Frenleme 0 X 10.00
aninda, 655.35
Calisma
frekansi=F1
Cco7 Orta hiz P3 Fl<calisma 0 X 120.00
frekansi=F2 655.35
Cco08 Orta hiz 13 Fl<calisma 0 X 15.00
frekansi=F2 655.35
C09 Yiksek hiz P4 | Calisma 0 X 100.00
frekansi>F2 655.35
c10 Yuksek hiz 14 | Calisma 0 X 10.00
frekansi>F2 655.35




Frekans SW 1 | Dusuk hiz| 0-15.00 |Hz 0.50
Cl1 degisim noktasi
F1
C12 Frekans SW 2 | Yuksek hiz | 15.00 - |Hz 25.00
degisim noktasi | 50.00
F2
C13 Akim  doéngl | Genelde 0 —| X 65.00
kazanimi degistiriimez 200.00
Sifir servo Verilen calisma | 5.000 s 0.800
Cc14 zamanl sinyali ile
verilen hiz
egrisi
arasindaki
aralik
D D parametresi | Yavs./hizl.,yav s.yavs./hizl.hizl. ve referans hizi (R/W)
D01 hizlanma hizlanma 0.000 - | m/s2 0.650 m/s2
2.400
D02 yavaslama Yavaslama 0.000 - | m/s2 0.650 m/s2
2.400
D03 Duragan hiz Duragan hiz 0.000 - |m/s 0.012
3.000
D04 Hizl. ilk sarsinti | Hizl. ik sarsinti | 0.000 — | m/s3 0.650 m/s3
2.400
D05 Hizl. ik | Hizl. Son [ 0.000 - | m/s3 0.650 m/s3
sarsinti sarsinti 2.400
D06 Yavaslama ilk | Yavaslama ik | 0.000 - | m/s3 0.650 m/s3
sarsinti sarsinti 2.400
D07 Yavaslama Yavaglama son | 0.000 - | m/s3 0.650 m/s3
son sarsinti sarsinti 2.400
D08 Duragan Dusik  hizda | 0 - 1000 ms 0
zaman duragan zaman
Oranli hiz Asansor oranh | 0.000 - | m/s 1.750
hizi 3.000
D09
D10 Egri konumu 0: normal, ! |0/1 X 0
dogrudan yere
inis
D11 Hiz ref.0 Cok asamal | 0.000 - |m/s 0.000
hiz 0 3.000
D12 Hiz ref.1 Cok asamal | 0.000 —|m/s 0.145
hiz 1 3.000
D13 Hiz ref.2 Cok asamal | 0.000 - | m/s 0.030
hiz 2 3.000
D14 Hiz ref.3 Cok asamali | 0.000 - | m/s 0.040
hiz 3 3.000
D15 Hiz ref.4 Cok asamali | 0.000 - | m/s 0.290
hiz 4 3.000
D16 Hiz ref.5 Cok asamal | 0.000 —| m/s 1.000
hiz 5 3.000
D17 Hiz ref.6 Cok asamali | 0.000 —|m/s 1.500




hiz 6 3.000
D18 Hiz ref.7 Cok asamal | 0.000 - |m/s 1.750
hiz 3 3.000
E Motor Taslyici frekansi, motor parametresi, kodlayici 6 zellikleri (R/W)
parametresi
EO1 Kontrol mdou 0: asenkron 0,1 X 0
1: senkron
E02 Kutup sayisi Motor kutuplarl | 2 —32 X 4
EO3 Motor voltaji Etiket 0-400 \% 380
degerlerine
gore motor
oranh voltaji
EO4 Motor  oranli | Etiket 0 - 9999 Rpm 1459
RPM (d/dk) degerlerine (d/dk)
gore motor
oranli devri
EO5 Motor  oranh | Etiket 0-80.00 |A invertorden
akimi degerlerine gelen
gore motor oranh ¢ikis
oranli akimi akiminin
yarisi
EO06 Maks. tor limiti | Maks. ¢ikis tork | 0 — 300 % 150
limiti
EOQ7 Motor kayma | (senkron hiz — | 0—-10 X 1.40
frekansi oranli devir) /
senkron hiz x
oranh frekans
E08 Taslyici invertérden 4-15 kHz 8.0
frekansi PWM dalga
cikisinin
tastyici
frekansi
E09 Kodlayici tipi O: artik, | 0-10 X 0
diferansiyel,
Sin Cos.
Senkron motor
2048 icin
digerleri
rezervli
E10 Kodlayici PPR | Kodlayici PPR | 0 - 9999 X 1024
E1ll Man. Rotor | Senkron 0 - 360 derece 0
poz. motorun
manyetik rotor
poz.
E12 PG frekans | PG frekans | 0 -7 X 0
orani orant,
0-7 2qig
E13 Tork dncesi sel | 1: yuk cihazsiz; | 0/1/2 X 0
1: CAN veren
(rezervli)




2. analog yuk
sinyali

Dijital giri s

(olagan) (R/W)

FO1

PG frekans
orani

Pg frekans
orani, 2'nin 0-7
gici

0-24

FO2

Tork 6ncesi sel

2: ylik cihazsiz
1: CAN veren
(rezervli)
2:analog  yuk
sinyali

0-24

FO3

DI3 fonk.

Olagan

fonksiyon c¢ok
asamall hiz
giris terminali O

FO4

Dl4 fonk.

Olagan

fonksiyon c¢ok
asamall hiz
giris terminali 1

FO05

DI5 fonk.

Olagan

fonksiyon ¢ok
asamall hiz
giris terminali 2

FO6

DI16 fonk.

FO1 olarak ayni
fonksiyon
secimi

FO7

DI17 fonk.

Olagan
fonksiyon
yukari yobn
sinyal girisi

FO8

D18 fonk.

Olagan
fonksiyon asagi
yon sinyal girisi

FO9

D19 fonk.

Olagan
fonksiyon
calisma sinyal
girigi

F10

D110 fonk.

Olagan
fonksiyon
yukari
yavaslama
sinyal girisi

F11

DI11 fonk.

Olagan
fonksiyon asagi
yavaglama
sinyal girisi

F12

D112 fonk.

Olagan
fonksiyon SP
yavaglama
sinyal girisi




Dijital ciki

(olagan) (R/W)

GO1

D01

Cok
fonksiyonlu role
cikigl 1

G02

D02

Olagan
fonksiyon
calisma sinyal
cikisli (réle)

GO03

D03

Olagan
fonksiyon ariza
sinyal cikigl
(réle)

G04

D04

Cok
fonksiyonlu OC
cikist 4 (acik
kolektor)

GO05

D05

Olagan
fonksiyon IP
cikis pulsu OC
(acik kolektér)

GO06

D06

Olagan
fonksiyon  ZS
yenileme sinyal
cikisi (OC)(acik
kolektor)

Analog giri $

(olagan) (R/W)

HO1

Al1l fonksiyonu

All cok
fonksiyonlu
analog girisi

0: verilen hiz

HO2

Alloffset

All analog
offset

10.000

HO3

All kazanim

All analog
kazanim

1.00

HO4

All filtre
zamani

All analog filtre
zamani

ms

20

HO5

Al2 fonksiyonu

0: verilen hiz

0-2

HO6

Al2 offset

2: yluk sinyali

0 20.000

<

10.000

HO7

Al2 kazanim

Al2 analog
kazanim

0-1.00

1.00

HO8

Al2 filtre
zamani

Al2 analog filtre
zamani

5-45

ms

20

HO9

Al3 fonk.

Al3 cok
fonksiyonlu
analog girisi

0: verilen hiz

H10

Al3 offset

Al3 analog
ofset

10.000

H11

Al3 kazanim

Al3 analog
kazanim

1.00




H12 Al3 filtre | AI3 analog filtre | 5 - 45 ms 20
zamani zamani
I Analog ¢iki (olagan) (R/W)
101 A0l AO01 cok fonksiyonlu analog ¢ikis terminali
fonksiyonu 0: hiz artirma
1: filtrelemeden sonra hiz artirma
2. hiz geri besleme
3: tork ¢ikisl
4: 0 hizda baslangig tork telafisi
5: sifir servo zamani
6: kodlayici SIN/COS agisi
7: SIN/COS SIN dalgasi
8: V faz akimi
9: U faz akimi
10: rezervli
11: analog terminalil
12: analog terminali 2
13: analog terminali 3
102 A02 A02 cok [ 0-20 X 1
fonksiyonu fonksiyonlu
analog cikis
terminali, 101
ile ayni.
B2 Calistirma Durumu
Fonksiyon Kodu | Ad icerik Birim Olagan Deger
uoo Geri besleme | motor geri besleme | d/dk X
hizi hizi gozlemi
uo1 Referans hizi 0 | Verilen hiz d/dk X
uo2 Referans hizi 1 | Filtrelemeden sonra | d/dk X
verilen hiz komutu
uo3 Hiz sapmasi Geri besleme hizi | d/dk X
ve referans hizinin
sapmasi
uo4 Cikis akimi Akim cikisi gdzlemi | A X
uo5 Tork ofset % X
u06 Cikis torku Vektor kontrolinde | % X
cikis torku gozlemi
uo7 DC BUS voltaiji invertor dahili ana |V X
Dc voltaj donglsu
g6zlemi
uos All invertor analog | V X
voltaj girisi 1
g6zlemi
uo9 Al2 invertor analog | V X
voltaj girisi 2
g6zlemi
u10 Al3 invertor analog | mA X
akim girisi gbézlemi




ull

Girig DI1 - DI2

Terminal DI1 -
DI2'nin giris
durumunu
dogrulayiniz
U11=000000000000
Terminal DI1:
rezervli

Terminal
Dl2:rezervli
Terminal DI3,4,5:
¢cok asamali  hiz
komutu

Terminal DI6:
Terminal DI7: yukari
yonde calisma etkin
Terminal DI8: asagdi
yonde calisma etkin
Terminal DI9:
calisma komutu
etkin

Terminal DI10:
Terminal DI11:
Terminal DI12:

Uiz

¢cikis DO1 — D02

Terminal D01 -
D06'nin cikis
durumunu
dogrulayiniz
U12=00000000
Terminal DO1:
Terminal
D02:calisma sinyali
Terminal DO3: hata
Terminal D04:
Terminal DO5:
Terminal DOG6:

ui3

Faz voltaj

Senkron motor igin
(rezervli)

derece

ul4

Faz akimi

Senkron motor icin
(rezervli)

derece

ul5

Man. Poz.

Senkron motor igin
(rezervli)

derece




B3 Ariza Kodu Listesi

Ariza Kodu | Ariza tird

1 Guc¢ modull arizasi

2 DSP arizasi

3 Guc¢ modull radyatérinde asiri sicaklik

4 Fren Unitesi ya da fren direnci arizasi

5 Sigorta atmasi

6 Asiri tork yuklemesi

7 Hiz sapmasi

8 Asiri voltaj

9 Dusik voltaj

10 Cikis faz kaybi

11 Asiri akim

12 Kodlayici arizasi

13 Gozlem akimi var fakat asansor hareket etmiyor

14 Calisma esnasinda hiz degdistirme sinyali gbzleniyor
15 Calisma konutu olmaksizin geri besleme goézleniyor

Ek C Asansor Tasarimi ve Cali stirma Kilavuzu
Bu ek kullanicilar i¢in ¢alistirma ve kullanimi agiklar.

C1 Devre tasarimi

Asansor devre tasarimi ve eksiksiz elektrik semasi ile terminal tesisat semasini ¢izmek
icin sonraki béliumlere miracaat ediniz; asansor isletim konumu ile ilgili 6. Bolime bakiniz.
Cok asamali hiz kontrol tasarimi icin ¢ok asamall hiz calisma konumunun temel devre
semasinda sekil 6.2'ye bakiniz.
Analog voltaj kontrol tasarimi i¢in analog voltaj calisma konumu temel devre semasinda sekil
6.4’e bakiniz.
Analog akim kontrol tasarimi icin analog akim ¢alisma konumunun temel devre semasinda sekil
6.6'ya bakiniz.
Analog yiuk cihazi devre tasarimi icin analog yuk sinyal baglantisinda sekil 6.7’ye bakiniz.

C2 Montaj ve Yerle sim
Bu el kitabinin 4. Béluminde tanimlanan terminal devre semasi ya da elektrik devre
semasina gore montaj ve yerlesimi gerceklestiriniz.

C3 Parametre Ayarlama

Ozel durumlar haricinde asenkron motor icin otomatik ayara ihtiyac yoktur.

Asansdr monte edildikten sonra isletime koyma asamalari ve asansor calisma
kosullarinda bulunana konfor hissini de elde etmek oldukca basittir. Asansor dogrudan igletime
konabilir. Asansoriniizin ¢alisma kalitesi yiksektir, istikrarlidir ve uyumludur.

invertor teslim edilmeden dnce 6zel motor parametrel erine 6n ayar yaplilabilir.

Motor parametrelerini etiket, kodlayici parametreleri ve verilen hiz metodlarina goére
ayarlayiniz.

Kodlayici ve motorun faz siralamasini dogrulayiniz ve sonra hiz 0 integral degerini
ayarlayiniz. Hiz 1 Pl degeri de ihtiyac varsa ayarlanabilir.




C4 Calistirma Yo6nini Ayarlama
Kodlayici baglantisi ve motor ¢alisma yonlu operatdr tarafindan taninip ayarlanabilir.
Lutfen bolum 7.5 “calisma yoni ayarlama” bashgina bakiniz.

C5 Sistemin igletime Alinmasi

Sistemin isletime alinmasi esasen S edrisinin ayarlanmasi ve konfor hissinin elde
edilmesidir.

Cok asamall hiz kontroll icin S egrisi ayari ve D parametresi ayarina bélim 8.2.4'ten
bakiniz. Genellikle olagan degerler istenileni verir.

Olagan degerler iyi bir konfor saglayabilir.B parametresi Uizerinde ufak bir ayar yapmak
icin bolim 8.2.2 “PID parametre ayarina” bakabilirsiniz.

C6 Calistirma ve Bakim
Latfen bélim 9 “hata muayenesi” ve bolim 10 “bakim”a bakiniz.

Ek D Eszamanl (Senkron) Motor Otomatik Ayar Kilavuzu
Senkron motor invertdr kullanicisina kolaylik acgisindan senkron motor otomatik ayar
metodu ekte verilmektedir.
I. iIAStar-S3 serisi invertdr, senkron cekme makinesi ve PG karti(5,8V frekans bolinmeli,
Uriin no. AST004) ile uyumlu olmaldir. PG kart montaj ve tesisatl bolim 4.5.2lde
verilmektedir.
1. invertérden motora ¢ikis giic hatti faz sirasinin dogrulugundan emin olunuz.
1. Standart uyumlu kodlayici Sin/Cos kodlayicisidir. Kodlayicinin baglanti yerlesim ve
montajini kontrol ediniz. Korumali kablo topraklamasina dikkat ediniz.
Iv. Otomatik motor fa ayari;

1. Asansori muayene konumunda tuttugunuzda motor otomatik faz ayari
yaparken kabin ve karsi agirlik dengelenir; fren birakildiginda asansor
calismayacaktir;

2. Gug altinda (ON), kontrol konumu EO01=1, akim déngl kazanci C13=1.00,
kontrol konumu EO1=1 oldugunda motor ve kodlayici parametre yarl
dogrudur.

3. Otomatik ayarda A03=4'0 aliniz. Bu sinyal Uretimi ve invertér yoninl saglar.
Yerlesikken muayene UP ve DOWN butonlarina basiniz motor otomatik ayar
yapar. Otomatik ayar bittiginde motor durur; A03=3. A03=0'1 elle ayarlayiniz
ve motor normal caligsacaktir. Otomatik ayar sonucu E11'de hafizaya alinir. 3
kez otomatik ayar yapiniz ve -10 dan +10’a kadar tim sonugclar dogru kabul
edilir.

v. Muayene esnasinda invertor geri besleme hizinin, ana lnite geri besleme hizinin
dogru olup olmadigini kontrol ediniz. Eger genis bir erisimde degisiklik gdsterirse
kodlayicinin korumali topraklamasini kontrol ediniz.

vi. Motor anormal calisiyorsa ya da tek yonde hareket ediyorsa motor faz sirasini kontrol
ediniz.

vil. Asansér muayene konumunda YUKARI ve ASAGI normal calisiyorsa ve kabin
bosken normal konumda calisiyorsa invertor ¢ikis akimini kontrol ediniz.

viil. Senkron motor sifir servo fonksiyonunu ayarlamak icin sadece C02 parametresini
ayarlamalisiniz.

Konfor Pl ayari bolum 8.2.3'tedir.



